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Uwaga
A Ninigjsza instrukcja obslugi powinna zosta¢ przekazana koncowemu uzyt-

Wstep:

kownikowi urzadzenia.

Instrukcja obslugi przeznaczona jest dla tych wszystkich osob, ktore beda
zajmowaly si¢ podlaczaniem, instalowaniem, obstuga i rutynowa konserwacija
regulatorow serii SR90 (SR91, SR92, SR93, SR94). W instrukcji obstugi zamiesz-
czone zostaly opisy dotyczace instalacji, oprzewodowania, funkcji i procedur
operacyjnych. Instrukcje¢ obstugi nalezy przechowywac¢ w miejscu pracy podczas
obslugi regulatorai zawsze przestrzega¢ zawartych w niej informacji.
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1.Przepisy bezpieczenstwa

Ze wzgledu na zachowanie bezpieczenstwa i w celu uniknigcia potencjalnego uszkodzenia
sprz¢tu w instrukcji obstugi zamieszczono dodatkowe instrukcje i uwagi, ktore zostaly
0znaczone w nastg¢pujacy sposob:

> B B

Niebezpieczenstwo: Naglowek ten ostrzega przed mozliwoscia wystapienia
zagrozenia uszkodzenia ciala lub $§mierci 0s6b obstugujacych urzadzenie jezeli
nie zostana zachowane specjalne $rodki ostroznosci.

Ostrzezenie
Naglowek ten ostrzega przed mozliwoscia zniszczenia sprzg¢tu
i/lub mienia jezeli nie zostana zachowane specjalne srodki ostroznosci.

Uwaga
W ten sposob oznaczone zostaly dodatkowe instrukcje i/lub uwagi.

Symbol @ oznacza zacisk przewodu ochronnego. Nalezy zapewni¢ jego prawidlowe

>

A\

uziemienie.

Niebezpieczenstwo

Seria SR90 przeznaczona jest do regulacji temperatury, wilgotnosci i innych
wielkosci fizycznych w ogoélnie stosowanych urzadzeniach przemyslowych.
Nalezy unika¢ stosowania tych przyrzadéw w urzadzeniach regulacyjnych
od ktorych zalezy ludzkie zycie. Jezeli s stosowane w takich okoliczno$ciach
nalezy zachowa¢ odpowiednie i skuteczne Srodki bezpieczenstwa. Jezeli wypa-
dek zostanie spowodowany uzywaniem urzadzenia bez zachowania takich
srodkow bezpieczenstwa, gwarancja jest niewazna.

Niebezpieczenstwo

* Regulatory serii SR90 sa przeznaczone do montazu w szafach sterowniczych
lIub podobnych w sposob uniemozliwiajacy kontakt z zaciskami przewodow
elektrycznych.

* Nie wolno wyjmowac regulatora z jego obudowy. Nie wolno dopusci¢ aby
rgka lub inne cialo przewodzace prad znalazlo si¢ w obudowie. Moze
to spowodowac cigzkie uszkodzenie ciala lub $mier¢ na skutek porazenia
elektrycznego.

* Nalezy zapewni¢ uziemienie zaciskow przewodow ochronnych.
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A\

A\

Ostrzezenie

W celu uniknigcia uszkodzenia podlaczonego sprzetu, urzadzen lub samych
regulatoréw z serii SR90 w nastepstwie usterki produktu, przed uzyciem nalezy
zachowac¢ $rodki bezpieczenstwa takie jak instalacja bezpiecznika topikowego,
urzadzenia ochrony przed przegrzaniem itp. Jezeli spowodowany zostanie
wypadek w wyniku uzywania produktu bez zachowania takich srodkow
bezpieczenstwa gwarancija jest niewazna.

Ostrzezenie

* Znak ostrzezenia A na plytce przymocowanej do regulatora:
Na tabliczce znamionowej przymocowanej do obudowy wydrukowany jest

7nak ostrzezenia A Ostrzega przed ryzykiem porazenia elektrycznego.

* Do wylaczania zasilania nalezy zainstalowa¢ wylacznik w zewn¢trznym
obwodzie regulatora. Nalezy zainstalowa¢ wylacznik w taki sposob aby
przylegal do przyrzadu w pozycji umozliwiajacej tatwa obshuge z oznaczeniem,
7e spelnia funkcj¢ wylaczania zasilania. Nalezy uzy¢ wylacznik spelniajacy
normy [EC947.

* Bezpiecznik topikowy: Poniewaz przyrzad nie ma wbudowanego bezpiecznika
topikowego nie wolno zapomnie¢ o zainstalowaniu bezpiecznika w obwodzie
zasilania po podlaczeniu do zacisku fazowego. Bezpiecznik topikowy powi-
nien zosta¢ umieszczony mi¢dzy wylacznikiem a przyrzadem i zamotowany
po stronie ,,L.” zacisku fazowego.

Wartosci znamionowe/ charakterystyka bezpiecznika topikowego: 250 VAC
0.5 A/ typ $rednio izolowany lub izolowany. Nalezy uzywac bezpiecznik
topikowy spelniajacy normy IEC127.

* Wartosci napigeciowe/ pradowe obciazenia do podlaczenia do zacisku
wyjscia i zacisku alarmu powinny znajdowac si¢ w granicach wartosci
znamionowych zakresu. W przeciwnym przypadku temperatura bedzie
wzrasta¢ obnizajac zywotno$¢ regulatora i powodujac wystapienie
problemow w dzialaniu urzadzenia. Na stronie 9 (Specyfikacja) zamiesz-
czono warto$ci znamionowe napigcia/pradu. Zacisk wyjscia powinien
zostac polaczony z urzadzeniem spelniajacym normy IEC1010.

* Napigcie/prad inne niz okreslone w specyfikacji wejscia nie powinno by¢
dolaczone do zacisku wejscia. Moze to przyczyni¢ si¢ do skrocenia zywot-
nosci urzadzenia i spowodowac problemy zwiazane z dzialaniem urzadzenia.
W przypadku wejscia napieciowego lub pradowego zacisk wejscia powi-
nien zosta¢ podlaczony do urzadzenia spelniajacego wymagania normy
IEC1010.

Urzadzenie posiada otwory wentylacyjne umozliwiajace odprowadzanie
ciepta. Nalezy uwazac aby do otworéw nie dostaly si¢ niepozadane
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elementy metalowe lub inne, ktére moga spowodowac wystapienie usterki
urzadzenia lub stanowi¢ przyczyne pozaru.

* Nie wolno dopuszcza¢ do blokowania otworu wentylacyjnego lub jego
zanieczyszczenia. Wzrost temperatury lub awaria izolacji moga spowodowac
skrécenie zywotnosci urzadzenia i wystapienie usterek lub moga by¢
przyczyna pozaru.

Informacje o przestrzeniach oddzielajacych zainstalowane regulatory
w szafie sterowniczej przedstawiono w rozdziale 3-3 ,, Wymiary zewnetrzne
iwycigcie panelu”.

* Nalezy podkresli¢, ze powtarzane testy tolerancji dla napigcia, zaklocen,
przepiecia itp. moga prowadzi¢ do pogorszenia pracy przyrzadu.

* Zabronione jest przeprowadzanie zmian produktu przez uzytkownika
lub uzywanie w sposdéb niedozwolony.

2. Wprowadzenie

2.1 Sprawdzenie przed uruchomieniem

Przed wystaniem do odbiorcy urzadzenie zostalo dokladnie sprawdzone przez producenta.
Prosimy jednak o sprawdzenie czy nie wystapil blad, uszkodzenie lub brak dostarczonych
podzespolow przez sprawdzenie kodéw modelu i zewngtrznego wygladu produktu oraz ilosci
wyposazenia dodatkowego.

1) Tabela kodow zamdwienia:
Ponizej przedstawione sa kody doboru regulatora. Uwazne ich przestudiowanie i nastgp-
nie poréwnanic kodow dostarczonego urzadzenia z kodami zlozonego zamowienia
pozwoli na upewnienie si¢, czy zawarty w przesylce regulator odpowiada zaméwionemu
modelowi.
Tabela kodéw zaméwienia dla modelu SR91
SR91 -8Y-90 - 1 PO

l | 1.Seria SR91
l 2.Wejscie 8: multiwejscie: termopary, RTD, napigciowe (mV)
4: pradowe (mA), 6: napieciowe (V)

Y: przekaznikowe, I pradowe, P: SSR,
V: napigciowe
90:100-240V AC, 08: 24V AC/DC

3.Wyjscie regulacyjne (1)
4 Zasilanie

5.Alarm

: brak, 1: alarm

: brak

. przekaznikowe, I pradowe, P: SSR,
napigciowe

) 0
6.0pcja N
- wyjscie regulacyjne (2) v
- alarm przepalenia v

elementu grzejnego 1
- wyjscie analogowe 2.
retransmisyjne

: alarm przepalenia elementu grzejnego (30A)

: alarm przepalenia elementu grzejnego (50A)
e (dostepne tylko dla wyjscia przekaznikowego lub SSR)
- komunikacja 3: 0-10mV DC, 4: 4-20mA DC, 6:0-10V DC

- przesuniecie punktu pracy 5. RS.485

wartosci zadanej 8: przesunigcie punktu pracy wartosci zadanej 1 punkt

7.Uwagi 0: brak, 9: inne uwagi
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Przyklad zaméwienia: SR91-8Y-90-1P0
Regulator SR91; wejscie: TC lub RTD; wyjscie (1): przekaznikowe; zasilanie: 100-240 VAC,
alarm - tak; wyjscie (2): SSR; uwagi: brak.

Tabela kodow zamowienia dla modelu SR92
SR92 -4Y-Y-08-2480

l % 1.Seria SR92
2. Wejscie 8: multiwejscie termopary, RTD, napieciowe (mV),
4: pradowe (mA), 6: napieciowe (V)
. Y: przekaznikowe, I pradowe, P: SSR,
3 \Nyjs‘?le‘ regulacyjne (1) V: napigciowe
4.Wyjscie regulacyjne N: brak, Y: przekaznikowe, I pradowe, P: SSR,
@ V: napigciowe
5.Zasilanie 90:100-240V AC, 08: 24V AC/DC
6.Alarm lub 0: brak, 1: alarm
Alarm + 2: alamm + alarm przepalenia elementu grzejnego 30A
Alarm przepalenia 3: alarm + alarm przepalenia elementu grzejnego SOA
Elementu grzejnego (Opcje 2 1 3 dostepne tylko dla wyjscia przeka-
7.Wyjscie analogowe retransmisyjne: znikowego lub SSR)
- 0: brak, 3: 0-10mV DC, 4: 4-20mA DC, 6: 0-10V DC
—— 8.Komunikacja lub przesunigcie . brak, 5: RS-485, 7: RS-232C
punktu pracy wartosci zadanej g - przesunigcie punktu pracy wartosci zadanej 1 punkt

— 9.Uwagi 0: brak, 9: inne

Przyklad zaméwienia: SR92-4Y-Y-08-2480

Regulator SR92; wejscie: pradowe; wyjscie (1): przekaznikowe; wyjscie (2): przekaznikowe;
zasilanie: 24 V AC/DC; alarm + alarm przepalenia elementu grzejnego: 30 A; wyjscie analogowe:
4-20 mA; przesunig¢cie punktu pracy wartosci zadanej; uwagi: brak.

Tabela kodow zamdwienia dla modeli: SR93,

SR94
SR93 -6 P- N- 90 0600

l % 1.Seria SR93,SR%4
2.Wejscie

8: multiwejscie: termopary, RTD, napigciowe (mV)
4: pradowe (mA), 6: napieciowe (V)

Y: przekaznikowe, I: pradowe, P: SSR,

V:  napieciowe
N

Vi

3.Wyjscie regulacyjne
@Wyjscie regulacyjne (2)

: brak, Y: przekaznikowe, I: pradowe, P: SSR,
napieciowe

5.Zasilanie 90: 100240V AC, 08: 24V AC/DC
6.Alarm lub 0: brak, 1: alarm
alarm + 2:  alarm + alarm przepalenia elementu grzejnego 30A

alarm przepalenia 3

alarm + alarm przepalenia elementu grzejnego S0A
elementu grzejnego

(Opcje 213 dostepne tylko dla wyjs¢ przekaznikowego lub SSR)

7.Opcja 00: brak
- wyjicie analogowe 30: 0-10mV DC, 40: 4-20mA DC, 60: 0-10V DC
- pizesuniecie punktu pracy 08: przesunigcie punktu pracy wartosci zadanej 1 punkt
wartosci zadanej 38: 0-10mV DC + przesuniecie punktu pracy wartosci zadanej
- wyjscie analogowe + 1 punkt
przesunigele pmﬂ{tu PIacy 48: 4-20mA DC + przesunigcie punktu pracy wartosci zadanej 1
wartosci zadanej
punkt
- komunikacja 68: 0-10V DC + przesunigcie punktu pracy wartosci zadanej 1
L— 8. Uwagi punkt

05: RS-485,07:RS-232C
Przyklad zamoéwienia: SR93-6P-N-90-0600 0 brak, 9: inne
Regulator SR93; wejscie: napigciowe; wyjscie (1): SSR; wyjscie (2): brak; zasilanie: 100-240 V
AC; alarm: brak; wyjscie analogowe: 0-10 V DC; uwagi: brak.

7
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2) Wyposazenie dodatkowe

Instrukcja obshugi legz.
Instrukcja obshugi ,,Interfejs komunikacyjny™ (w przypadku jezeli dodana jest opcjonalna
funkcja komunikaciji) legz.
Uszczelki urzadzenia 1 komplet
Przekltadnik pradowy (CT) zawarty w opcji alarmu przepalenia elementu grzejnego

dla 30A: Model CTL-6-S 1 szt.

dla 50A: Model CTL-12-S36-8 1 szt.

Uwaga

A W przypadku wystapienia usterki urzadzenia, braku wyposazenia dodatkowego
Iub w celu uzyskania dodatkowych informacji prosimy o kontakt z najblizszym
przedstawicielem lub punktem sprzedazy firmy ,,Limatherm Sensor”.

2.2 Srodki ostrozno$ci

1)Nie wolno obshigiwa¢ przyciskéw znajdujacych si¢ na przednim panelu uzywajac
twardych Iub ostro zakoniczonych przedmiotow. Nalezy delikatnie dotyka¢ przyciski opuszkami
palcow.

2) W celu oczyszczenia przyrzadu nalezy delikatnie przeciera¢ go kawalkiem suchej tkaniny.
Nie wolno uzywac do tego celu rozpuszczalnikow.

3. Instalacja i przewody elektryczne

3.1 Miejsce montazu (warunki sSrodowiskowe)
Ostrzezenie
Regulator nie powinien by¢ uzywany w miejscach opisanych ponizej.

1) W srodowisku gazow latwopalnych, wywolujacych korozj¢, mgly olejowej, drobin, ktdre
moga spowodowac pogorszenie stanu izolacji elektryczne;.

2) W atmosferze o temperaturach ponizej —10°C lub powyzej 50°C i wilgotnosci wzglednej
powyzej 90%RH lub ponizej punktu rosy.

4) W srodowisku o duzych wibracjach lub wstrzasach.

5) W miejscach narazonych na dzialanie duzych zaklocen elektromagnetycznych.

6) W migjscach narazonych na bezposrednie dzialanie promieni stonecznych.

7) W srodowisku o wysokosci ponad 2000 m npm.
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8) Na zewnatrz.

Wybranie takich miejsc moze spowodowac nieprawidtowq pracg przyrzadu, uszkodzenie lub
nawet stanowi¢ przyczyng pozaru.

Uwaga
Warunki srodowiska naleza do kategorii instalacji I IEC664 przy stopniu
zanieczyszczenia wynoszacym 2.

3.2 Montaz

Ostrzezenie

Ze wzgleddw bezpieczenstwa nie wolno wyjmowac korpusu regulatora z obu-
dowy. Jezeli zaistnieje konieczno$¢ wyjecia z obudowy w celu przeprowadze-
nia wymiany lub naprawy nalezy zwrocic si¢ do naszego najblizszego przedsta-
wiciela lub punktu sprzedazy.

1) Wycia¢ otwor do montazu regulatora w panelu korzystajac z informacji zamieszczonych
na schemacie w rozdziale 3.3.

2) Grubos¢ panelu powinna wynosi¢ 1.0 ~4.0 mm.

3) Poniewaz przyrzad dostarczany jest z zapadkami do montazu wystarczy wlozy¢ go mocno
od przedniej strony panelu.

4)Regulator serii SR90 przeznaczony jest do montazu panclowego. Nie wskazane jest uzywa-
nie regulatora bez montazu w panelu.

3.3 Wymiary zewnetrzne i wycigcie panelu

SR91
111 o
s 11 100 Schemat wycigcla panelu
[ 45[I,6
= —— ; (48xN-3)"
] — ;
— S :’
F —_ : \ W przypadku instalacji
swas s Dé — kiedy nie POZOS?ZV;IOHO
P00, e— przestrzeni mig
T —TTYYTE %7_’ urzadzeniami.

N'=Tlos¢ urzadzen
Bdnostka: mm

60 ub
wie
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SR92
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Zewngtrzne wymiary przekladnikow pradowych (CT) alarmu przepalenia elementu grzejnego.
3.4 Podlaczenie

Przy wykonywaniu podlaczenia regulatora nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na nastgpujace
warunki:

Niebezpieczenstwo
A * Wszelkie prace instalacyjne zwiazane z montazem badz demontazem prze-

woddw elektrycznych moga by¢ przeprowadzone wylacznie po uprzednim
odcieciu Zrodel zasilania od urzadzenia.

* Koniecznie nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢ polaczenia uziemniajacego
@ . le wykonane uziemnienie moze by¢ przyczyna porazenia pradem.

* Nie wolno dotyka¢ zaciskow przewodow ani innych elementéw urzadzenia
bedacych pod napigciem.

1. Przeprowadzajac montaz instalacji elektrycznej regulatora nalezy postgpowac scisle
wedlug zalecen niniejszej instrukcji - rozdziat 3.5: ,,Schemat udkladéw zaciskow™.

2. Do podlaczenia nalezy uzywac zaciskow oczkowych o $rednicy otworu M3.5 o szerokosci
do7 mm.

3. W przypadku wejscia termopary nalezy uzywaé przewodu kompensacyjnego, ktory
odpowiada wybranemu rodzajowi termopary.

4. W przypadku wejscia R.T.D. rezystancja pojedynczego przewodu musi wynosi¢ 5Q
lub mniej a trzy przewody (w przypadku podlaczenia trojprzewodowego) musza mie¢ taka
sama rezystancjg.

5. Przewdd sygnalu wejsciowego nie powinien by¢ umieszczony w tym samym kanale
co przewdd zasilania sieciowego.
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6.

7.

10.
11.

12.

Przewod uziemienia (uziemienie jednopunktowe) zabezpiecza przed zakloceniami
(indukcja statyczna).

Zastosowanie odpowiedniego przewodu (skretki) dla sygnalow wejscia jest skuteczne
i zabezpiecza przed zakldceniami spowodowanymi indukcja elektromagnetyczna.

Do zasilania regulatora nalezy uzy¢ przewdd, ktorego parametry sa takie same lub wyzsze
od przewodu izolowanego winylem 600V o przekroju poprzecznym 1 mm? lub wiekszym.
Przewdd dla uziemienia musi mie¢ przekrdj poprzeczny 2 mm? lub wigkszy i musi zosta¢
uziemiony (rezystancja uziemienia 100€2 lub mniejsza).

Mocno docisnac $ruby zaciskéw 1,0 N xm (10 kg f x cm).

Jezeli przyrzad okaze si¢ podatny na zaklocenia zasilania nalezy uzywac filtr przeciwzaklo-
ceniowy w celu zapobiegania nieprawidlowe] pracy urzadzenia. Filtr przeciwzakloceniowy
nalezy montowa¢ na uziemionym panelu i wykona¢ mozliwie najkrotsze polaczenia
przewodow migdzy wyjsciem filtra przeciwzakloceniowego a zaciskami linii zasilania regulatora.

Ten przewod powinien by¢ jak najkrotszy

Filtr przeciwzakloceniowy Regulator

100-240VAC

Uziemienie Uziemienie
ochronne ochronne

Zalecany filtr przeciwzakloceniowy: TDK ZMB2203-13

Do zacisku wejscia

Podlaczenie przekladnika pradowego (CT) CT regulatora
Poprowadzi¢ przewod przez otwor filtra prze- (brak biegunowosci)
ciwzakléceniowego przeznaczony dla regu- - =

latora. Przy pomocy tego przewodu polaczy¢

zaciski CT z zaciskiem wejscia CT regulatora

serii SR90.

Przewod elementu
grzejnego.
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3.5 Schemat ukladu zaciskow

(przy wykonywaniu oprzewodowania nalezy przestrzega¢ informacji zamieszczonych

na ponizszym schemacie i w tabeli).

SRI1

@ e A

100-240VAC~

50/60Hz 11VA
N

OUTPUT2

1
24VDC ... 6W
[24VAC~
_ 50/60Hz 7VA
1

V1 N OUTPUT1
1a240vAc [€14] (9 420 oo :
O 0-10V DC '
1A2%1\(I)%/AC o 30mA 12V DG :
OVAC [4 S PP Y !

i 15| {10 22y ne

A\

4 4
: BE * aavoomew
A-output ;8%—%0‘/1/;\0/; 24AVC~ :
: y z 50/60Hz 9VA
. oM~ - 1
- WYJSCIE 1 H
: [10)) S N
CET + .‘ _| OUTPUT1
' 4-20mA DC
E O 11 4 0-10? DC
O 30mA 12V DC
D 2a2¢0v  AC
112} T *1 ZACISK
WYIJSCIE 2
il by VI OUTPUT2
4-20mA DC <
5 Y| s2oma oC SPECYFIKACJA 1 2 3
Q SomA 12V BS RS-232C SG | sb | RD
L14P ey e -
RS-485 SG | + .
L T
A A " 2avpczew !
100-240VAC~ AV H
50/60Hz 15VA 50/60Hz OVA !
2~ : i
-
— - - WYISCIE 1
sl e e
30mA 12V DG
@ } 2A240V  AC
S Ve WYJISCIE 2 *1 ZACISK
oS30 Be c
ooy BC SPECYFIKACJA 1 2 3
ey se RS-232C sG | sp | rRD
RS-485 sG | + -
COM
EV1
1A240VAC
EV2
1A24.0VAC
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3.6 Tabela ukladu zaciskow

Nazwa zacisku Opis/kod Nr zacisku
SRO1 | SR92 |SR93* 94
Zasilanie 100-240V AC/24V AC: L, 6 8 11
24V DC: +
100-240V AC/24V AC: N, 7 9 12
24V DC: -
Przewod ochronny @ 8 10 13
Wejscie RTD: A, termopary/napig- 2 4 7
ciowe/pradowe: +
RTD: B, termopary/napig- 4 6 9
ciowe/pradowe: -
RTD: B 5 7 10
Wyjécie regulacyjne |Przekaznikowe:NO (zwierne),| O 1 14
1 (pierwsze): SSR/napigciowe/pradowe: +
Przekaznikowe:NO (zwierne), | 10 12 15
SSR/napigciowe/pradowe: -
Wyjécie regulacyjne |Przekaznikowe:NO (zwierne),| 1] 13 16
2 (drugie - opcja): SSR/napigciowe/pradowe: +
Przekaznikowe:NO (zwierne), | 12 14 17
SSR/napigciowe/pradowe: -
Wyjscie alarmowe COM 13 19 18
(opcja) EV1 4 | 19
EV2 5 | 2 0
Alarm przepalenia Wejscie CT 11-12 | 17-18 5-6
elementu grzejnego
(opcja)
Wyjscie analogowe - + 11 15 1
retransmisyjne - 12 16 2
(opcja)
Komunikacja (opcja)|RS-232C: SD, RS485: + 2 2
RS-232C:RD, RS-485: - 3 3
SG 1 1 1
RSH485: + 1
RS-485: - 2
Przesunigcie punktu 11-12 | 12 34
pracy wartosci zadanej
(opcja)

Uwaga:

Funkcje opcjonalne
SR90 podlegajg na-
stepujacym warun-
kom:

SR91:

Istnieje mozliwos¢ wybo-
ru tylko jednej sposrod
opcji: wyjscie regula-
cyjne 2 (drugie), alarm
przepalenia elementu
grzejnego, wyjscie ana-
logowe, komunikacja
i przesunigcie punktu
pracy wartosci zadane;j.

SR92:

Komunikacja i przesu-
nigecie punktu pracy war-
tosci zadanej nie s3 wy-
bieralne jednoczesnie.

SR93/94:
Komunikacja i wyjscie
analogowe lub komu-
nikacja 1 przesunigcie
punktu pracy wartosci
zadanej nie s3 wybie-
ralne jednocze$nie.
Jednoczesne wybranie
wyjscia analogowego
i przesunigcia punktu
pracy wartosci zadanej
jest jednak mozliwe.
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4. Panel przedni

1. Wyswietlacz warto$ci mierzonej (PV)

PV ] 2. Wyswietlacz wartosci zadanej (SV)
® 3. Lampki kontrolne
4. Przyciski operacyjne
sV J T @
=== == ®

(DO ED @

SR91 SHIMADEN
Nazwa Funkcja

1. Wyswietlacz wartosci mierzonej
(PV) -kolor czerwony:

1. Wyswietla aktualng warto$¢ wielkosci mierzonej -
parametr podstawowy z poziomu O.

2. Wyswietla rodzaj parametru na kazdym poziomig
parametrow.

3. Kiedy kontroler jest w stanie czuwania (STBY)
przecinek dziesig¢tny przy ostatniej cyfrze pulsuje

2.Wyswietlacz docelowej
wartosci zadanej (SV)
- kolor zielony:

1. Docelowa warto$¢ zadana (SV) wyswictlana jest
na parametrze podstawowym z poziomu 0.

2. Prezentowana warto$¢ wyjscia jest wySwietlona
w % podczas monitorowania parametréw wyjscia
(OUT1, OUT2) na poziomie 0.

3. Wyswietla wybrana pozycij¢ oraz warto$¢ zadana na
kazdym poziomie parametrow.

3. Lampki aktywnego
wyswietlacza:

1. Wskazniki wyjscia regulacji (zielone): OUT1 i OUT2
(opcja)

* OUT1 swieci si¢ kiedy wyjscie jest wlaczone (ON
i gasnie kiedy zostanie wylaczone dla wyjscia sty
kowego lub napigciowego SSR..

+ Jaskrawos$¢ $wiecenia zmienia si¢ proporcjonalnig
do wzrostu wyjscia sygnalu pradowego lub napig-
ciowego.

* OUT2 dziala tylko wtedy, kiedy ta opcja zostanig
dodana.

2. Wskazniki wyjscia alarmowego (pomaranczowe):
EV1I/EV2 (opcja)

+ Swiecy si¢ kiedy przyporzadkowane alarmy (wlacz
nie z alarmem przepalenia elementu grzejnego) wila-
czaja si¢ (ON) jezeli opcja alarmu zostala dodana.

3. Wskaznik dzialania funkgcji auto tuning (zielony): AT
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3. Lampki aktywnego + Zaswieci sig, kiedy wybierzemy ON przy pomocy
wyswietlacza: przycisku Ca> naekranie wyboru AT uruchamia-
ny jest po przycisnigciu przycisku o a gasnie
kiedy AT zostanie zakoriczony automatycznie lub
jezeli zostanie wylaczony.
4. Wskaznik dzialania rgcznego wyjécia regulacji iclony):
MAN
« Swieci sie, kiedy wybrane zostanie wyjscie recznej
regulacji na wyswietlaczu wyjscia regulacji (OUT1,
OUT?2); nie $wieci si¢ dla wyjscia regulacji automa-
tycznej.
5. Wskaznik przesunigcia punktu pracy wartosci zada-
nej (zielony): SB/COM (opcja)
« Swieci si¢ kiedy opcjonalna funkcja przesuniecia
punktu pracy wartosci zadanej zostanie dodana i
podczas zwarcia na zacisku SB (aktywna funkcja
przesunigcia punktu pracy wartosci zadanej).
« Swieci si¢ kiedy opcjonalna funkcja komunikacja
jest dodana i wybrany zostal tryb COM. Gasnie kiedy
dla trybu komunikacji zostanie wybrana opcja Local.

4. Przyciski operacyjne: 1. Przycisk parametru &

* Przyci$nigcie tego przycisk na dowolnym poziomie
spowoduje przejscie do nastepnego parametru.

* Przyci$nigcie przycisku w sposob ciagly przez
3 sekundy spowoduje przejscie z poziomu ,,0” do
parametru poczatkowego z poziomu ,,17.

* Przycisniecie tego przycisku jednoczesnie z przyciskiem
@D W grupie parametrow na poziomie ,,1” spowo-
duje wyswietlenie parametru poprzedniego.

2. Przycisk (»

* Przyci$nigcie tego przycisku powoduje zmiang para-
metréw w dot (obnizanie wartosci).

3. Przycisk G

* Przyci$nigcie tego przycisku powoduje zmiang para-
metréw w gore (zwickszanie wartosci).
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4. Przyciski operacyjne: 4. Przycisk G (rejestrowanie/zatwierdzenie)

* Uzywany do zatwierdzenia ustawionych
danych po wprowadzeniu zmian na ekranie
parametru przy pomocy przyciskow a>
Iub &

* Przycisni¢cie przycisku (& na poziomie ,.0” lub
,,1” pozwala przej$¢ do nastgpnego parametru.

* Przytrzymanie przycisku & w sposob ciagly
przez 3 sekundy podczas wyswicetlania para-
metrow wyjscia OUT1 lub OUT2 spowoduje
przelaczenie wyjscia z trybu automatycznego
na reczny i odwrotnie.

5. Parametry i ich ustawienia
5.1 Kolejnos¢ wyswietlanych parametrow

(Patrz schemat ponizej. Parametry nalezy ustawi¢ wykonujac polecenia podane przy kazdym
parametrze ustawienia.)

Uwaga
A Uzywane sa cztery typy ramek. Ich znaczenie opisano ponizej.

Parametry wyswietlane regularnie przy pomocy przyciskow lub w inny
Sposob.

Parametry wyswicetlane wtedy kiedy zostaly dodane lub wybrane odpo-

wiednie opcje
r—— 1 Parametry, ktore moga by¢ wyswietlane lub nie w zaleznosci od trybu
L _ __ __ _j dzialaniaregulacji (PID lub ON/OFF)

E B EEEEBN
m m Parametry do monitorowania (bez automatycznego powrotu po uplywie 3
EEEEEEE
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(& Okolo 3 sekundy
— 10 I Parametr poczatkowy I

0-0 |Parametr podstawowy

&

Fonitorowanie wyjécia
UT1

0-4 [Auto tuning AT

(&)

0-5 %Sygnalizacja (alarm )1

@ |
0-6 iSygnalizacja (alarm) 2%

SH
1 Przesurigcie punkfu
ipracy wartosci zadanej

- )

0-7

0-0 do parametru podstawowego

Uwaga 1:
Po przycisnigciu przycisku @ na
dowolnym parametrze z poziomu 0 pojawi si¢
nastepny parametr.

Uwaga 2:

Po przycisnigciu przycisku @ w dowolnym
parametrze z poziomu 1 pojawi si¢ nastgpny
parametr. Aby wrécié¢ do poprzedniego para-
metru nalezy przycisnaé jednoczesnie przyciski
@i @»

Uwaga 3:

Przechodzenie z jednej grupy parametrow do
drugiej: Przycisnigcie przycisku (& W spo-
sOb ciagly przez 3 sekundy na 0-0 parametrze pod-
stawowym z poziomu 0 spowoduje wyswietle-
nie 1-0 parametru poczatkowego z poziomu ,,1”
i odwrotnie.

1 1
1-1 IUslawneuie blokady klawiatury I

Stawienic Zakresu
proporcjonalnosci wyjscia 1

oInego
al

19 Ustawienig limitu gornego
- ogranicznika wyjscia 1

{Ustawienre zakresu
1-1 iproporcjonalnosci wyijs’gia 2

iUstawienie strefy nieczutosci
1-15 1wyjscia 2

{Ustaw;

1-17 lograni

{Ustawienie limitu gérnego
1-18 Logranicznika wy]s'cgla 58

1-20 | Ustawianie zdarzenia STEV
L

1-21 i_Wybér rodzaju alarmu

{
L.

i f[awienie histerezy sygnalizac]i
1-22 \(alarmu) 2 ]

1-25 i}Jslawwme histerezy sygnallzac‘gi

{Ustawienie trybu_standd
1-26 isyenalizacys ( alarmu) 2
—— N L.

tMonjtorowanie pradu elementud
27 % ]
127 farzemege ]

@I EXS

Od parametru Do parametru
1-27 1-27

"Ustawienie alamuprzepalenia element 1
1-28 | grzejnegolobwodu elementugrzejnego |

r ~ "

1-32 iUstawlemetypuwy]sclaanalcgowego :
= T T

1-33. {Limidonyskalovania vy scianalogowy
- I I N

1-34 {Lomigomysialovanavysciaamlogovegy
r I -

1-35 * Ustawianie trybuDI

Ustawienie formatu™ danych

i
1-39 Ixomunikacii i
1-40 Ustawienie znaku startu
i
- r T
1-41 Ustawienie
i

- I Z
1-42 | Ustawienie szybkosci komunikacji |

Ustawienie zwloki czasowej
i z
! komunikacii

1-43

1-46 IUstawieme czasu soft start I

T T
1-47 IUsLawlemewtosclhmlt.udulnechV I

I I
1-48 IUslﬂwlemewax't.osclllrmlugémego sV I

I I
Ustawiene Wartoscl przesuigeia

1-49 |puiy pracy 2y
I I

1-50 IUstawleuie czasu filtrowania PV I

L L
1-51 IUsiawieme kodu zakresu pommroweg&i

1-52 |Ustawienie jednostki temperatur
Ustawienie lmitu dolnego
1-53 |skalowania weitcia
154 [CFtaviente Tanitu gormezo
- skalowania wej$cia

1-55 [Fomvein przccinka wartosci
-9 | dziesictnych_skalowania_wejcia

Przefcznik zimnego Zacza CT

1-56 | wew/zew
Ustawieniq wartosci PV W stanie
157 | |
(& @D+
Do parametru Od
1-0 parametru 1-
0
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5.2 Wyswietlacz po wlaczeniu zasilania

Po podlaczeniu zasilania nastapi kolejne wy$wietlanie parametrow poczatkowych, kazdy
z nich bedzie wyswietlany przez okolo 1 sekundg. Nastgpnie wyswictlony zostanie parametr
podstawowy.

[~r=a Nazwa serit (5~83 / 5~92,5~53.5~54)
i Typ wejscia ( (£ < ): termopary, (/2 £ ): RTD, ( =74 ): napigciowe (mV), ( A& ): napigciowe
Ec | (V). (AR): pradowe (mA))

ol ! | Wskazuje wyjscie regulacii 1.
71 Typ wyjscia OUT1 ( (& ): stykowe, (& ): napigciowe SSR, & ): napigciowe,{ )
b pradowe)

outd EWskazuje wyjscie regulacji 2.
: A Typ wyjscia OUT2 (( 5 ), (2. ( &), ()

] - .
L/ | Wartos¢ limitu dolnego wybranego zakresu pomiarowego.
7 | Wartos¢ limitu goérnego wybranego zakresu pomiarowego.

=57 |Parametr podstawowy. Parametr rozpoczynajacy si¢ na poziomie 0.
| Mierzona wartos¢ (PV).
Docelowa wartos¢ zadana (SV)

Po parametrze 0-0 wystgpuje wiele parametrow,
ktorych funkcje ustawiane sg przy pomocy
przyciskOw operacyjnych.

Kolejnos¢ wystgpowania tych parametrow przedsta-
wiona zostala na poprzedniej stronie ,,Schemat
kolejnosci wyswietlanych parametrow”.

5.3 Zmiana parametrow

Parametry z poziomu ,,0” (grupa parametréw przeznaczonych do wykonywania ustawien przez
uzytkownika).

Parametry z poziomu ,,1” (grupa parametréw przeznaczonych do ustawiania gléwnie przez
producenta i producentow sprzetu).

1. Zmiana parametrow na poziomie ,,0”
Kazdorazowe przycisnigcie przycisku PARA umozliwia przejscie do nastgpnego parametru
i parametr podstawowy 0-0 powraca, kiedy przycisk zostanie przyci$niety na ostatnim
parametrze.

0-0 Parametr podstawowy 0-1 Param.e’tr monitorowania 0-7 Parametr ustawienia pr;e§uni¢ciaI
wyjscia OUT1 punktu pracy wartosci zadanej
— —~ i ; :
o500 | © cs0 | © S 55 )
T i i : o T B
[ DE [y " B {7

T
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2. Zmiana parametréw z poziomu ,,0” na parametry z poziomu ,,1” i odwrotnie.
Przycisnigcie przycisku &w sposob ciagly przez 3 sekundy podczas wy$wietlania
parametru podstawowego z poziomu ,,0” spowoduje przejscie do parametru 1-0 z poziomu,,1”
Przycisnigcie przycisku (& w sposob ciagly podczas wyswietlania parametru 1-0 z poziomu
,,1” spowoduje wyswietlenie parametru podstawowego z poziomu ,,0”.

Parametr z poziomu ,,0” Parametr z poziomu 1 1
0-OParametr podstawowy 1-0 Parametr poczatkowy
E 5_0 @ Przycisk lalql_ :q
i s
[ 3 sekundy \&\) 5EF

3. Zmiana parametréw na poziomie 1

Zaczynajac od parametru 1-0 w na poziomie ,,0” kazdorazowe przycisnigcie przycisku
@ spowoduje pojawienie si¢ nastepnego parametru i parametr poczatkowy 1-0 pojawia
si¢ znowu, kiedy przycisk zostanie przycisnigty na ostatnim parametrze. Przycisnigcie przy-
cisku @& kiedy przycisnigty jest przycisk @& w parametrach z poziomu ,,1” umozliwia
powrét do poprzedzajacego parametru. Po przycisnigciu przycisku @& a kiedy
przycisniety jest przycisk @o , podczas wyswietlania parametru 1-0 spowoduj przejscie
do ostatniego parametru w tej grupie tj. 1-52.

1-57 Ustawienie wartosci PV

1-1Parametr ustawienia w stanie czuwania
1-0Parametr poczatkowy blokady klawiatury
PAA | © LocH | © i © [5caP
5E& oFF i L0

1-57 Ustawienie wartosci PV

1-1 Parametr ustawienia w stanie czuwania
1-0 Parametr poczatkowy blokady klawiatury
PA~3 @+ |LocH | @+ @ +@ [5oa”
SEE ofF a0
[ j

4. Zmiana wartos$ci zadanych (danych)
Aby zmieni¢ dane wyswietlone na ekranie, ktore wywolywane sa przycisnigciem przycisku
@ nalezy uzywac przyciskow (&> lub (3> i zatwierdzi¢ zmienione dane przyciskajac
@D.

20
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5.4 Przed uruchomieniem

Pierwsza czynnoscia, ktdra nalezy wykonac jest sprawdzenie podlaczenia i ustawienie ele-
mentow opisanych ponizej stosujac prawidlowe metody ustawienia w odpowiednich pozio-
mach programowych. (Elementy ustawiane fabrycznie zostaly juz ustawione przez producen-
taiich ustawienie nie jest konieczne.)

1. Sprawdzenie podlaczenia: Sprawdzi¢ czy wszystkie przewody zostaly podlaczone do pra-
widlowych zaciskow. Nieprawidlowe wykonane podlaczenie moze spowodowac pozar lub
porazenie elektryczne.

2. Wlaczenie zasilania: Wlaczy¢ zasilanie. Regulator jest pod napigciem i wyswietlacz danych
oraz pozostale lampki $wieca si¢. Po wlaczeniu zasilania wszystkie lampki kontrolne regu-
latora musza si¢ zaswiecic.

3. Ustawienie zakresu pomiarowego: Wywola¢ parametr 1-48 kodu zakresu pomiarowego
z poziomu 1 i wybrac¢ kod z listy kodow zakresu pomiarowego. Nalezy ustawi¢ wartosci
limitu dolnego/gdrnego i pozycje przecinka wartosci dziesigtnych dla wejscia pradowego,
napig¢ciowego lub mV. (W zaleznosci od wybranego kodu konieczne jest dokonanie wyboru
parametru 1-49, 1-50 lub 1-51.)

4. Wybor regulacji: W przypadku regulacji dwustawnej (ON-OFF) nalezy wywola¢ parametr
1-2 ustawienia zakresu proporcjonalnosci wyjscia 1 z poziomu 1, wybra¢ OFF i zarejestro-
wac dokonany wybor. Nalezy wykonac¢ ta sama procedure dla wyjscia 2 jezeli taka opcja
zostala zamowiona. Jest to ustawienie, w ktorym funkcja AT jest nieaktywna.

5. Ustawienie charakterystyki wyjscia regulacji: Nalezy wywola¢ parametr 1-42 ustawienia
charakterystyki wyjscia regulacji z poziomu ,,1” i wybra¢ RA lub DA odpowiednio
do specyfikacji charakterystyki wyjscia zgodnie z informacjami zamieszczonymi w tabeli.

6. Ustawienie typu alarmu: Jezeli zostala dodana opcjonalnie funkcja alarmu nalezy wywolac¢
parametr 1-20 z poziomu ,,1” ustawienia kodu typu alarmu oraz wybra¢ i zatwierdzi¢ wybrany
kod.

7. Ustawienie wyjs$cia analogowego: Jezeli zostala dodana opcjonalna funkcja wyjscia analo-
gowego nalezy wywola¢ parametr 1-31 ustawienie typu wyjscia analogowego z poziomu ,, 1
i wybra¢ jeden z zakresow ustawienia oraz zatwierdzic go.

8 Uwaga dotyczaca postepowania w przypadku kiedy po zmianie danych wystepuje inicja-
lizacja: Jezeli zostanie zmieniony kod zakresu pomiarowego, typ alarmu lub typ wyjscia
analogowego, wtedy warto$¢ zadana jest inicjalizowana i wymagane jest wprowadzenie
nowych nastaw.

W nast¢pnym rozdziale 5.6 przedstawiona zostanie kolejno$¢ ustawienia parametrow:
,,Grupy parametrow ,,0” (poziom podstawowy) i ustawienia”. W tym rozdziale opisano
procedurg ustawiania.
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5.5 Procedura ustawiania parametréw z poziomu 0

W nastepnym rozdziale 5.6 przedstawiona zostanie kolejno$¢ ustawienia parametrow z pozio-
mu ,,0”.

Przycisk (© nalezy uzywac¢ do wywolania nastgpnego parametru. W kazdym parametrze
ustawienia nalezy uzywaé przyciskow (&> lub (3 do wybierania i zmiany nastaw.
Przycisk @o sluzy do zatwierdzenia wprowadzonych parametrow.

1. Ustawienie docelowej wartosci zadanej (SV)

1. Do ustawienia docelowej wartosci zadanej (SV) nalezy uzywaé przyciskow C&>  lub
(¥ na poziomie podstawowym 0-0. Jezeli jeden z tych dwoch przyciskow bedzie przy-
ci$nigty w sposob ciagly wtedy przecinek wartosci dziesigtnych cyfry polozonej najbar-
dziej na prawo bedzie migac i warto$¢ numeryczna bedzie zwigkszana lub zmniejszana.
Kiedy osiagnigta zostanie docelowa warto$¢ zadana nalezy przycisnac przycisk Gvo wcelu
zatwierdzenia wybranych nastaw.

2. Kiedy osiagnigta zostanie docelowa wartos¢ zadana cyfra przestanie miga¢. (Zmiana
docelowej wartosci zadanej nie jest mozliwa kiedy auto tuning (AT) jest zalaczony.

W czasie trwania funkcji AT zmiana parametréw jest niemozliwa.).

Przyklad: Ustawienie docelowej wartosci zadanej na 500.0°C.

0-0 Parametr

podstawowy

2580 | D rgyeisc | 2580 | QD poyeik | 2585 @D pryeisk | 258
i przyciskany w - przyciskany w —~ee — e
[ sposéb ciagly =1 I.E', ® ] sposob ciagly 50 Ll e &D _"_u_u_u_:,

Przecinek wartosci Przecinek wartosci Przecinek wartosci
dziesigtnych miga dziesietnych miga dziesigtnych przestal miga¢

2. Ustawienie r¢czne (Manual) wyjscia regulacji

1. Przelaczanie migdzy wyjsciem automatycznym i wyjsciem r¢cznym mozliwe jest podczas
monitorowania wyjscia (OUT1 i OUT?2):
W celu zmiany miedzy auto i manual i odwrotnie nalezy przycisna¢ przycisk Go na
3 sekundy w sposob ciagly na ekranie wyjscia 1 lub wyjscia 2. Po wlaczeniu manual
lampka MAN miga, natomiast dla wyjscia automatycznego nie Swieci si¢.
Aby ustawi¢ wartos¢ docelowa nalezy przycisnaé przycisk (A lub (¥ w parametrze
monitorowania wyjscia w celu umozliwienia zwigkszania lub zmniejszania wartosci az
do momentu osiagnigcia wartosci docelowe;.
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W celu wylaczenia wyjscia rgcznego nalezy ponownie przycisna¢ przycisk @o na

3 sekundy co umozliwi przywrdcenie wyjscia automatycznego.

1. Jezeli tryb wyjscia dla wyjscia 1 lub wyjscia 2 zostanie zmieniony na manual, tryb
wyjscia dla drugiego wyjscia rowniez zmieniony zostanie na manual. Podobnie jezeli
zostanie przeprowadzona zmiana na auto wtedy drugie wyjscie rowniez zostanie
zmienione na auto.

2. Jezeli wyjscie 1 wynosi 100.0% na ekranie wyjscia 1 wyswietlone zostanie &555
i przecinek wartosci dziesigtnych & bedzie migaé.

3. Jezeli wyjscie 2 wynosi 100.0% na ekranie wyjscia 2 wySwietlone zostanie o 555
i przecinek wartosci dziesigtnych -, bedzie migac.

4. Jezeli wyjscie jest stykowe lub napigciowe SSR i zakres proporcjonalnosci (P) jest
ustawiony na OFF wtedy warto$¢ wyjscia wynosi 0.0% lub 100.0%.

5. Jezeli wyjscie jest napigciowe lub pradowe i zakres proporcjonalnosci (P) jest ustawiony
na OFF warto$¢ wyjscia bedzie wartoscia limitu dolnego lub limitu gérnego.

Jezeli funkcja auto tuning (AT) jest aktywna przelaczenie wyjscia na rgczne (manual)
nie jest mozliwe. Jest to mozliwe po wylaczeniu AT.

0-1 Parametr monitorowania

wyjscia Wyjscie reczne Wyjscie automatyczne
Wyjscie automatyczne (manual)

Wyjscie reczne (manual)

Przyciska¢ przycisk

E 50 E 50 ® Przycisk E 5 D ENT przez 3 sekundy E 5 0
ogan |eo+@ |e500 |k W |ongn |l@d+@  |2750

W sposob ciagly

Lampka MAN Lampka MAN miga Przyciska¢ przycisk Lampka.MAN
przestanie migaé na wyswietlaczu ENT przez 3 sekundy przestanie
na wyswietlaczu migac

na wyswietlaczu

2. Informacje dodatkowe dotyczace rgcznej regulacji wyjscia
Parametry monitorowania (OUT1 i OUT?2) i wyjscie automatyczne/reczne:

1. Kiedy wyjscie automatyczne zostanie zmienione na reczne (manual) wyjscie jest aktywne
W sposob niestabilny i zaraz przed zmiana wyswietlana jest jego wartos¢ .

2. Jezeli zrodlo zasilania zostanie odlaczone, po ponownym podlaczeniu wyjscie regulacyjne
nadal bedzie auto lub manual zgodnie z typem, zatwierdzonym przed odlaczeniem zrodla
zasilania.

3. Jezeli zmieni si¢ zakres,jednostka, gérny/dolny limit skali kontroler wychodzi z trybu reczne;j
regulacji.

Uwaga

Pomimo, ze mozliwa jest zmiana na inny parametr w trybie manual w takim
przypadku wyjscie regulacji jest manual. Migotanie diody monitorowania
MAN wskazuje, ze tryb manual jest wlaczony.
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3. AT (auto tuning)
AT jest funkcja automatycznego doboru parametréw P.I1.D. Czas trwania AT jest rozny
i zalezy od charakterystyki regulowanego obicktu.

1. Uruchomienie funkcji AT

Przyci$niecie przycisku ¢a> lub (> na podczas wy$wietlania parametru 0-4
spowoduje 5 ~4&~ zmian¢ wyswietlonego na dole wyswietlacza na =~ i przecinek
warto$ci dziesigtnych cyfry polozonej najbardziej na prawo bedzie miga¢. Nastgpnie
nalezy przycisnac przycisk @o. Lampka AT bedzie migac i AT zostanie uruchomiony.
Podczas wykonywania AT regulacja dwustanowa (ON/OFF) wyjscia w odpowiedzi na
zwickszanie si¢ i zmnigjszanie wartosci mierzonej w stosunku do docelowej wartosci
zadanej powtarza si¢ wielokrotniec w celu wprowadzenia do pamigci warto$ci PID
wewnetrznie 1 AT zostaje zakonczony. W tym samym czasie regulacja uzywajaca
wprowadzonych do pamigci wartosci PID rozpoczyna si¢ i lampka AT gasnie.

0-4 Parametr kontrolny

dzialania AT Przycisk Przycisk Przycisk
A @ & HE @D HE
oFF~ [=la &D o
Przecinek wartosci Przecinek wartosci
dziesigtnych miga dziesigtnych przestanie

miga¢, wykonywanie AT

2. Wylaczenie funkcji AT w polowie
W celu zatrzymania AT w polowie podczas jego wykonywania, nalezy wybra¢ o& &~
uzywajac przycisk (& lub (¥ na ekranie kontrolnym dzialania AT i przez przyci$nigcie
przycisku G spowodowaé wylaczenie AT i przecinek wartosci dziesietnych oraz lampka
AT przestang migac.

0-4 AT
Parametr kontrolny
dzialania AT Przycisk Przycisk Przycisk
RE @ @ HE @D [al=
or by oFF by o
Przecine\ﬁ' Przecinek K Przecinek Wmtoécm’
dziesigtnych przestaje dziesigtnych miga przestaje miga¢ Lampka AT
migacLampka AT miga Lampka AT miga przestaje miga¢ AT wylaczony w
polowie
Uwaga:
W przypadku kiedy AT zostanie wylaczony w polowie, wartosci PID nie
zostang zmienione.
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3. Wykonywanie AT jest niemozliwe w nastepujacych warunkach:
1. Wyjscie regulacji jest reczne. (Parametr AT nie jest wySwietlany.)
2. Wystapilo przekroczenie skali PV (mierzona wartos¢). (Parametr AT nie jest wyswietlany.)
3. Dla zakresu proporcjonalnosci (P) wyjscia 1 wybrano opcj¢ OFF. (Parametr AT nie jest
wyswietlany.)
4. Parametr blokady klawiatury zostal zablokowany przez wprowadzenie blokady 2 lub 3.

4. AT zostanie wylaczony podczas wykonywania AT jezeli wystapi:
1. Utrzymujaca si¢ w sposob ciagly przez 200 minut warto$¢ wyjscia 0% lub 100%.
2. Przekroczenie skali przez wartos¢ PV
3. Kontroler wprowadzono w pozycj¢ czuwania.
5. AT dziala w sposob nastgpujacy w regulatorze o specyfikacji dwuwyjsciowe;:
1. Charakterystyka RA: state PID sa wspolne dla OUT11i OUT?2.
2. Charakterystyka DA : AT wykonywany jest tylko dla OUT1 i kiedy AT jest wykonywany
wyjscie OUT2 wynosi 0% lub réwne jest wartosci dolnego limitu wybranego typu
wyjscia.4.

4.Tryb czuwania (STBY)

1.

Czym jest stan czuwania ?

Kontroler moze by¢ wprowadzony w stan czuwania (STBY) , w ktérym zostaje chwilowo
wstrzymana regulacja. Zalaczanie i wylaczanie stanu czuwania odbywa si¢ z menu 0-3.
Jezeli (STBY) jest przypisane do DI (zewngtrzne wejscie) (pozycja menu 1-35) zmiana usta-
wienia (STBY) z poziomu 0-3 nig jest mozliwa.

Ealadl A

6.

7.

W stanie czuwania (STBY) przecinek dziesigtny przy ostatniej cyfrze pulsuje .

Warto$¢ wyjscia wynosi 0%.

Zatrzymany zostaje auto tuning AT.

Jezeli ustawiony jest tryb regulacji rgcznej, to wlaczenie STBY powoduje wyjscie
z trybu rgcznej regulacii.

Jezeli odlaczone zostanie zasilanie w czasie gdy kontroler byl w stanie czuwania to
po ponownym zalaczeniu zasilania kontroler nadal bedzie w stanie czuwania.

Podczas stanu czuwania, wyjscie alarmu moze zosta¢ ustawione jako zalaczone lub
wylaczone.

Jezeli ustawiony jest alarm, wykonany on zostanie po wyjsciu z stanu czuwania.

2.Alarm w stanie czuwania.

Alarm w czasie czuwania moze zosta¢ ustawiony jako aktywny lub niecaktywny. Do tego celu
shuzy pozycja 1-20 menu.

OFF — Wyjscie alarmowe nieaktywne

ON — Wyjscie alarmowe zalaczone jezeli spelnione zostaly warunki alarmu.

Nawet gdy nie ma wyj$¢ alarmu w obudowie, parametr synalizacji alarmu ustawiony jest
w pozycji 4 dla menu 1-23 lub 1-26.

25



Limatherm Sensor Sp. z 0.0. ul. Tarnowska 1, 34-600 Limanowa tel. 18 337 99 00, fax 18 337 99 10, info@limathermsensor.pl, www limathermsensor.pl

Jezeli alarm ustawiony jest jako So lub Hb alarm jest aktywny nawet w stanie czuwania.
3. Wyswietlanie informacji PV w stanie czuwania.
Wyswietlacz PV jest ustawiany w menu 1-57

PV —Podczas czuwania wyswietlana jest wartos¢ mierzona PV
StbY — Podzczas czuwania wyswicetlany jest napis Stby zamiast warto$ci mierzonej PV

5.Ustawienie sygnalizacji alarmowej

1. Wybdr rodzaju alarmu

Z poziomu ,,1” nalezy wywola¢ parametr 1-21 i wybra¢ jeden z rodzaju kodoéw
alarmuHd,Ld, od, id, HA i LA. Istnieje moliwos$¢ zadeklarowania jednego z 6 typodw
alarmu: 5 ~
Alarm: &' - Odchylenie limitu goérnego, ¢ - Odchylenie limitu dolnego, -
Zewngtrzne odchylenia limitu goérnego/dolnego, ,~~ : Wewnetrzne odchylenia limitu
gornego/dolnego, 4z - Warto$¢ absolutna limitu gornego,; 5 - Warto$¢ absolutna
limitu dolnego. Wybrany kod jest wyswietlany i punkt dzialania powinien zosta¢
ustawiony dla wybranego typu sygnalizacji (typu alarmu). (Jedynie 5/~ :brak, 5
Przekroczenie skali i &% : Alarm przepalenia elementu grzejnego/obwodu elementu
grzejnego,sq wyswietlane na ekranie).

2. Ustawienie wartosci alarmu
Z poziomu ,,0” nalezy wywola¢ parametr 0-6 i za pomoca przyciskow @ @
wpisa¢ gorng warto$¢ alarmowa.
Z poziomu ,,0” nalezy wywola¢ parametr 0-5 i za pomoca przyciskow (&>
wpisa¢ dolng warto$¢ alarmowa.

Zakresy ustawienia:
Odchylenie wartosci limitu gérnego lub wartosci limitu dolnego: -1999 ~2000 jednostek
Wartosci zewngtrznego lub wewnetrznego odchylenia limitu gérnego/dolnego:
0~2000 jednostek
Wartos$¢ absolutna limitu gérnego lub wartos¢ absolutna limitu dolnego: w granicach
zakresu pomiarowego
(Niemozliwe jest ustawienie sygnalizacji kiedy wykonywany jest auto tuning (AT).
Ustawienie nalezy przeprowadzi¢ po wylaczeniu AT.)
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0-5 Parametr wartosci Przycisk Przycisk Przycisk  Przycisk
zadanej sygnalizacji 1
[ - [ [
£ HA @ £ HA | @ E HS | @D ™ £ IHd
[y Iy i mnr |
i b S0 Y 200 b 200 %
Przecinek wartosci Przecinek wartosci dziesietnych Przecinek warto$ci dziesietnych
dziesigtnych miga przestaje migac, rejestrowanie miga, zmiana

3. Zmiana wielkosci alarmowej
Aby zmieni¢ warto$¢ alarmu nalezy przycisnaé przycisk (A& lub (¥ co spowoduje
miganie przecinka wartosci dziesigtnych i zmian¢ wartosci. Nalezy przycisna¢ przycisk
@D w celu zatwierdzenia docelowej wartosci i przecinek warto$ci dziesietnych przestanie
migac.

6. Przesunig¢cie punktu pracy warto$ci zadanej

1. Przesunigcie punktu pracy wartosci zadanej
Poniewaz jest to funkcja opcjonalna mozliwe jest ustawienie innej docelowej wartosci
zadane;.
Jest ustawiona jako przesunigcie punktu pracy wartosci zadanej , ktore wskazuje odchylenie
od docelowej wartosci zadanej.
Na przyklad jezeli ustawiono 20°C jako ustawienie docelowe i chcemy ustawi¢ inng
warto$¢ zadang 30°C, wtedy nalezy ustawi¢ przesunigcie punktu pracy wartosci zadanej
na+10°C.
Przesunigcie punktu pracy wartosci zadanej jest aktywne, w momencie zwarcia zaciskow SB.
Kiedy zaciski SB,DI sa otwarte, wtedy przesunigcie nie jest wprowadzane
Jest to funkcja wygodna do przelaczania wartosci docelowej migdzy ,,letnia i zimowa” itp.
2. Ustawienie przesunigcia punktu pracy wartosci zadanej
W przypadku opcjonalnej funkcji przesunigcia punktu pracy wartosci zadanej nalezy
przycisna¢ przycisk (a> lub (> podczas wyswietlania parametru 0-7 w celu
ustawienia warto$ci numerycznej przesunig¢cia punktu pracy wartosci zadanej i
zarejestrowac wartos¢ przyciskajac przycisk G . Przecinek wartosci dziesietnych
przestanie migac.
Warto$¢ zadana pozostaje efektywna, kiedy zaciski SB sa zwarte i jest dodana do docelowej
wartosci zadanej. Kiedy przesunigcie punktu pracy wartosci zadanej zostanie ustawione,
wtedy zaswieci si¢ lampka SB/COM.
Zakres ustawien: -1999 ~5000 jednostek.
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6.Grupy parametrow

Dzialanie przyciskow:

Przycisk (& uzywany jest do zmiany parametru. Przyciski (2> i (3> uzywane sg do doko-
nywania zmian w kazdym parametrze ustawienia, a przycisk & uzywany jest do zatwierdze-
nia.

Nie jest konieczne przycisnigcieprzycisku @, kiedy wartos¢ wyjscia regulacji recznej zosta-
nic zmieniona na parametrze monitorowania wyjscia.

Jezeli przycisk (& zostanie przycisniety kiedy naciskany jest przycisk @& wywolany zosta-
nie poprzedni parametr.

W celu przejscia z poziomu ,,0” na poziom ,,1” nalezy przycisna¢ w sposob ciagly przycisk
© przez 3 sekundy podczas wyswietlania parametru 0-0, lub postepujac identycznie przejsé
z parametru 1-0 na parametr 0-0 w sposob opisany powyzej,

00;0 Parametr podstawowy 3 sekundy 1-0 Parametr poczatkowy
= 7
G0 Warto$¢ poczatkowa: warto¢ limitu dolnego zakresu pomiarowego f=7 =y = Do parametru ustawienia pozycji przecinka wartosci
Zakres ustawien: w granicach zakresu pomiarowego (w granicach ogra- @ +HD dziesietnych skalowania wejcia
nicznika SV) Wartos¢ mierzona (PV) wyswietlana jest na gorze i na dole: S5EE
@ do wyswietlania i ustawienia wartosci docelowej (SV). Przycisnigcie przycisku @ przez 3 sekundy w sposob ciagly na

Patrz rozdzial 5.5, 1.

parametrze podstawowym spowoduje wywotanie tego parametru.

" Parametr monitorowania wyjécia 1 @ Nie ma na tym parametrze zadnej pozycji do ustawienia. Jezeli przy-
j (OUT1) cisnigty z:..)stame pl‘?ycl?k @ pojawi si¢ parametr usta.w1.ema blo-
Wyswietlona jest wartoé¢ mierzona (PV). D6t przeznaczony jest kady klawiatury, ktory jest pierwszym parametrem ustawienia. Przy-
dla monitorowania wartosci wyjscia regulacji 1 w trybie automa- cisnigcie przyclsku@ kiedy przycléniety@ jest przycisk

tycznym i dla zmiany wartosci zadanej w trybie recznym.
Zakres ustawien wyjscia recznego (manual): 0.0 ~100.0%(w gra-
nicach ogranicznika wyjscia 1)

spowoduje wywolanie ostatniego parametru tj. parametr ustawienia
pozycji przecinka wartosci dziesigtnych skalowania wejscia.
1-1 (1)Ustawienie blokady klawiatury
Parametry monitorowania wyjscia (OUT1 i OUT2) i wyjscie 1 Parametr ustawienia blokady klawiatury
W celu przefaczania auto na manual i odwrotnie przycisk (ENT) LocH Wartos¢ poczatkowa: OFF

.. A p0s6b y 3 sekund Krani == Zakres ustawien: OFF, 1, 2, 3
przyyc1»sm¢ty Jest W sposob ciagly przez 3 sekundy na ekranie o Pozycje blokady, ktorych nie chcemy zmienia¢. Danych nie
wyjscia 1 lub wyjscia 2.

? A ., mozna zmienia¢ na zablokowanych parametrach.
Kle.(?y. zostanie Zmieniony tryb wyjscia (a_l,“? lub manual) d.la Wybraé OFF w celu zwolnicnia blokady.
wyjscia 1 lub wyjscia 2 wtedy tryb wyjs$cia drugiego takze

Zzostanie zmieniony. Ponizsza tabela wskazuje numery blokady i zakresy,
=] « Kiedy wyjscie jest ustawione na reczne (manual) wtedy miga ktore maja zosta¢ zablokowane.
l?m‘pka MAN, Zwolnienie blokady Lancuch zamkniety
03 Patrz rozdzial 5.5, 2. (Wszystkie dane mog
@Ustawianie parametry czuwania STBY [®) Zzosta¢ zmienione)
£Eh Warto$é¢ poczatkowa: EXE OFF Zwolnienie
> Zakres ustawien: STBY,EXE 1 Blokada klawiatury dla wszystkich parametrow
z wyjatkiem grupy parametrow 0 i trybu komu:
W przypadku gdy stan STBY jest wymuszony przez ustawienie DI (1-35) nikacji
to obecne menu stuzy jedynie do monitorowania stanu STBY. Patrz 5 Blokada klawiatury dla wszystkich parametrow
rozdziat 5-5 (4) z wyjatkiem parametru podstawowego i trybi
k ikacji.
Blokada klawiatury dla wszystkich parametrow
3 z wyjatkiem trybu komunikacji.

' Do parametru 1-2
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0-4

Parametr kontroli dzialania AT (auto tuningu)

Warto$¢ poczatkowa: OFF
akres ustawien: OFF, ON

AT jest ustawiony tylko jezeli wybrane zostanie ON i zostanie

0-5

wylaczony po wybraniu OFF. Parametr nie pojawia si¢ dla
wyjscia recznego i kiedy zakres proporcjonalnosci (P) wyjscia 1
jest ustawiony na OFF.

Kiedy AT jest wykonywany dziatanie przycisku jest inne niz
w przypadku wylaczonego AT, ustawienie blokady klawiatury
i przelaczenie trybu komunikacji nie jest mozliwe.

Dziatanie AT opisane zostalo w rozdziale 5-5 (3)

Parametr ustawienia wartosci zadanej sygnalizacji 1 (EV1)

Ha

Warto$¢ poczatkowa:
Wartos$¢ odchylenia limitu gornego 2000 jednostek

e
[y

Warto§¢ odchylenia limitu dolnego —1999 jednostek

£
c
(&)

Odchylenia zewnetrzne gorne/dolne lub odchylenia wewnetrzne:
2000 jednostek
Warto$¢ absolutna limitu gérnego:
Warto$¢ limitu gornego zakresu pomiarowego
Wartoé¢ bezwzgledna limitu dolnego:
Wartoé¢ limitu dolnego zakresu pomiarowego
Zakres ustawien:
Warto$¢ odchylenia limitu gérnego lub warto$é¢ odchylenia
limitu dolnego:
-1999 ~2000 jednostek
Odchylenia zewnetrzne limitu gornego/dolnego lub odchylenia
‘wewngtrzne:
0 ~2000 jednostek
Wartos¢ absolutna limitu gérnego lub wartos¢ absolutna limitu
dolnego:
W granicach zakresu pomiarowego

Parametr jest wyswietlony kiedy zostanie dodana opcjonalna funk-
cja sygnalizacji i przyporzadkowany zostanie kod alarmu Hd ~LA
oraz ustawiony zostanie na nim punkt dziatania przyporzadkowanego
typu alarmu.

Patrz rozdzial 5.5, 4.

0-6

_ Parametr ustawienia wartosci zadanej sygnalizacji 2 (EV2)
£2 dPowyiszy opis 0-4 parametru dotyczy 0-5 parametru tylko ze

Param

=)

1-3

i~

Do parametru 0-6

(2)Ustawienie wyjscia

etr ustawienia zakresu proporcjonalnosci (P) wyjscia 1
Warto$¢ poczatkowa: 3.0%
Zakres ustawien: OFF, 0.1 ~999.9%

Zasadniczo ustawienie tej pozycji nie jest konieczne do
‘wykonywania funkcji auto tuningu. Dla zakresu proporcjonal-
nosci patrz rozdziat 6.4, 1. Aby zmieni¢ na dzialanie ON-OFF
(dwupotozeniowe) nalezy wybra¢ OFF.

Parametr ustawienia histerezy wyjscia 1

Warto$¢ poczatkowa: 20 jednostek
Zakres ustawien: 1 ~999 jednostek

Ustawi¢ ,Histerez¢” dziatania na ON-OFF. Ten parametr jest
wyswietlany tylko wtedy kiedy wybrane zostalo OFF dla
P=OFF” na

oprzednim parametrze 1-2.

P
Parametr ustawienia czasu calkowania wyjscia 1

Wartoé¢ poczatkowa: 120 sekund
Zakres ustawien: OFF, 1 ~6000 sekund
dni tej pozycji nie jest konieczne kiedy

Param

Do Parametru 1-

wykonywany jest auto tuning.
ot informacje d.

przedstawiono w rozdziale 6.4, 2.

Parametr nie jest wyswietlany jezeli wybrany zostal P=OFF.

czasu

netr ustawienia czasu rézniczkowania wyjécia 1
Warto$¢ poczatkowa: 30 sekund
Zakres ustawien: OFF, 1 ~3600 sekund

Zasadniczo ustawienie tej pozycji nie jest k kiedy

3 EV1 na EV2.
e

rametr ustawienia przesunigcia punktu pracy wartosci zadanej

28

5 ‘Warto$¢ poczatkowa: 0 jednostek
h nn‘Zakfes ustawien: -1999 ~5000 jednostek
uu

"Parametr jest wyswietlony kiedy zostanie dodana
opcjonalna funkcja przesunigcia punktu pracy wartosci
zadanej. Wartos¢ zadana jest efektywna jezeli zaciski SB sa
zwarte i jezeli zostata ona dodana do wartosci zadanej lub
zostala od niej odjeta.

Jezeli ustawione jest SB wtedy lampka diody LED
monitorowania SB/COM éwieci sig.

©

Do 0-0 parametru podstawowego

Parametr ustawienia resetowania recznego

‘wyjsciaVhrtos¢ poczatkowa:

0.0% lub -50.0% kiedy regulator ma
specyfikacje 2-wyjsciowa

Iaal
ey

Zakres ustawien: -50.0% ~ 50.0%

@

1-7

Warto$¢ korekty przesunigcia jest ustawiona kiedy dla I wybrane
jest OFF (dzialanie P lub dzialanie PD)

Parametr nie jest wyswietlany, kiedy wybrane jest P=OFF.

Patrz rozdziat 6.5.

Parametr ustawienia funkcji wartosci docelowej

5F

WwyjsciaVhrtos¢ poczatkowa:

0.40
Zakres n: OFF, 0.01 ~ 1.00

4o

Ustawiana jest warto$¢ uzywana do tlumienia przeregulowania

@

w gore lub w dot w funkcji ekspert PID.

Ustawienie 1.00 dla SF powoduje minimalne przeregulowanie
W gore.

Kiedy wybrane jest SF=OFF wtedy PID ekspert nie dziala i
‘wykonywane jest zwykle dziatanie PID.

Parametr nie jest wyswietlany jezeli wybrany zostal P=OFF.

Parametr ustawienia dolnego limitu ogranicznika wyjscia 1

Warto$¢ poczatkowa: 0.0

1-8

o_L
/e d
AL

Zakres ustawien: 0.0 ~ 99.9%

Ustawiana jest warto$¢ dolnego limitu wyjscia regulacji 1.
¢ i d icznika wyjscia

ogr
przedstawiono w rozdziale 6.6.

Parametr ustawienia gornego limitu ogranicznika wyjscia 1

wykonywany jest auto tuning.

Szczegétowe informacje dotyczace czasu rozniczkowania
przedstawiono w rozdziale 6.4, 3.

Parametr nie jest wyswietlany jezeli wybrany zostal P=OFF.

6

Warto$¢ poczatkowa: 100.0

Zakres ustawien: o_L140.1 ~ 100.0%
Ustawiana jest warto$¢ gornego limitu wyjscia regulacji 1.

[
@ LDO parametru 1-10
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(3)Ustawienie sygnalizacji

1-10 Patrz rozdzial 6-1, 6-2 i 6-3.

Parametr ustawienia czasu cyklu proporcjonalnego wyjscia 1-21] Parametr ustawienia kodu typu ustawienia sygnalizacji 1
D_]{__ Warto$¢ poczatkowa: wyjscie przekaznikowe: 30 sekund Ei_~ Wartoé¢ poczatkowa: Hd
y= wyjscie napigciowe sterowanie SSR: 3 sekundy o Zakres ustawien: OFF, Hd, Ld, od, id, HA, LA, So, Hb
e Zakres ustawien: 1 ~120 sekund =4 Kod typu sygnalizacji do wyboru jako sygnalizacja 1 wedlug tabeli
Ustawiany jest czas cyklu proporcjonalnego wyjscia regulacji 1. ponizej.
() Parametr nie jest wyswietlany dla wyjécia napieciowego lub pradowego. Tabela kodow typu sygnalizacji (typu alarmu)
Szczegotowe informacje dotyczace czasu cyklu proporcjonalnego Kod [Typ sygnalizacji Uwagi
przedstawiono w rozdziale 6-7. ofF £ |brak wyboru
1-11 |parametr . zakresu proporcjonalnoéci (P) wyjicia 2 (OUT2) [®) Hd Odchylen¥e limitu gérnego Wanos'cv poczatkowa sygnalfmc_!l 1
e i " t 4 |Odchylenie limitu dolnego [Wartos¢ poczatkowa sygnalizacji 2
P 2iWatos¢ poczatkowa: 3.0% od |Odchylenia zewngtrzne limitu
Zakres n: OFF, 0.1 ~ 999.9% g6rnego/dolnego
S0 {Parametr t.aki. sam jak parametr ustawienia zakresu proporcjonal T4 6 dchylenia wewnetrzne Timitu
sci (P) WYJ“” 1 (O_UTI)- X . . goérnego/dolnego
() Payavrrl.elr jest wyswietlany jezeli zostata dodana opcjonalna funkcja HR | Wartose absolutna limitu gomego
wyjscia 2 . Warto$¢ absolutna limitu_dolnego
. s Przekroczenie skali Dziatanie standby jest niewazne
1-12 | Parametr ustawienia histerezy wyjscia 2 50 —— - - -
ogF 2 Warto$¢ poczatkowa: 20 jednostek Hb Alan.n P 1 . jest tylko wtedy kiedy
Zakres ustawieii: 1~ 999 jednostek gr.ze_l.nego/obwodu elementu |opcja zostata dodana
)7, Histereza” jest ustawiana dla dzialania ON-OFF. |grzejnego

Parametr jest wyswietlany tylko jezeli wybrany jest P=OFF na

D poprzednim parametrze 1-11. 1.22. Parametr ustawienia histerezy sygnalizacji 1
L » Ei_ 4 Warto$¢ poczatkowa: 5 jednostek
1-13 | Parametr ustawienia czasu catkowania wyjscia = Zakres ustawien: 1 ~ 999 jednostek
! 2 = Wartos¢ poczatkowa: 120 sekund o Ustawiana jest histereza ON-OFF dla sygnalizacji 1.
Y=y Zakres ustawien: OFF, 1 ~ 6000 sekund Parametr jest wyswietlany jezeli wybrany zostal wybrany nastepu-
=xi Parametr taki sam jak parametr ustawienia czasu calkowania wyjscia 1. (&) jacy kod typu alarmu: Kt { o oc Jo HA LR
(D)
1-14__vParametr ustawienia czasu rozniczkowania wyjscia Parametr ustawienia kodu dziatania standby sygnalizacji 1
Warto$¢ poczatkowa: 30 sekund 1-23 »
Zakres f: OFF, 1 ~ 3600 sekund £ i_C Wartos¢ pocz.ql!iowa: 1
Parametr taki sam jak parametr ienia czasu rozni ia wyjscia 1. " Zakfes ustawien: i vlv 2,3, 4 . »
/ Mozliwy jest wybor kodow typu dziatania standby sygnalizacji 1
przedstawionych w ponizszej tabeli.
1-15 |Parametr ustawienia strefy nieczutosci wyjscia > Parametr wyswietlany jest jfieli wybrany zostal nastepujacy kod
o & iWartos¢ poczatkowa: 0 jednostek typu alarmu: Hef Lot o Cof HA LR
—r Zakres ustawien: -1999 ~ 5000 jednostek .
L4t {Ustawiana pozycja dziatania wyjécia 2 w stosunku do pozycji Tabela kodow dzialania standby
) dziatania wyjscia 1. Kod [Opis
Szczegotowe informacje dotyczace strefy nieczulosci przedstawiono 1 _|Bez funkeji stanby
w rozdziale 6.9. 2 |Dzialanie standby tylko jezeli wiaczone jest zasilanie
3 |Dziatanie standby kiedy wlaczone jest zasilanie i zmieniona
1-16__yParametr ustawienia funkcji wartosci docelowej wyjscia 2 jest wykonywana SV
g S iWartos¢ poczatkowa: 0.40 4 [Tryb regulacji (bez standby)
Zakres ustawien: OFF, 0.01 ~ 1.00
L,-I"'l'g Parametr taki sam jak parametr ustawienia funkcji wartosci docelo-
wej wyjscia 1. 1-24 Parametr ustawienia kodu typu sygnalizacji 2

@

Eo2_ A Warto$¢ poczatkowa: Ld

Zakres ustawien: OFF, Hd, Ld, od, id, HA, LA, So, Hb
[=] Typ alarmu wybrany jako sygnalizacja 2 wedlug kodow zamiesz-
czonych w tabeli.

1-17 {Parametr ustawienia dolnego limitu ogranicznika wyjscia 2
o_ L & Wartos¢ poc;qtkowa: 0.0

=) Zakres ustawien: 0.0~ 99.9% )
Lt i Ustawiana jest warto$¢ limitu dolnego wyjécia regulacji 2.

(&

1-18 | parametr ustawienia gornego limitu ogranicznika wyjscia 2

Parametr ustawienia histerezy sygnalizacji 2

Warto$¢ poczatkowa: 5 jednostek
o _ HZ| Wartose poczatkowa:  100.0 Zakres ustawiei: 1 ~ 999 jednostek
T Zakres ustawien: 0 L2+0.1 ~ 100.0% 4 Ustawiana jest histereza ON-OFF dla sygnalizacji 2.
AL | Ustawiana jest wartosé limitu gérnego wyjécia regulacji 2 Parametr wyswietlany jest kiedy wybrany zostat nastepujacy typ alarmu:

(&) > Ho' td od Cd HA LA

1-19 | parametr ustawienia czasu cyklu proporcjonalnego wyjscia 2

Parametr ustawienia kodu dziatania standby sygnalizacji 2

= Wartos¢ poczatkowa: wyjécie przekaznikowe: 30 sekund
(= P . . o
‘wyjscie napigciowe sterowanie SSR: 3 sekundy Wartos¢ poczatkowa: 1
5’5 Zakres ustawien: 1 ~ 120 sekund " Zakres n: 1,2, 3,4
Ustawiany jest czas cyklu proporcjonalnego wyjscia 2. ’ Kod typu dzialania standby sygnalizacji 2 wybierany jest z ponizszej

tabeli.
Parametr wyswietlany jest kiedy wybrany zostal nastegpujacy kod
typu alarmu: Ho' Lo od Jd HA LA

Sygnalizacja w stanie STBY
(D) Wartos¢ poczatkowa: OFF
Zakres ustawien: OFF,ON
. . (D)
Ustawiane jest czy alarm ma by¢ aktywny lub nieaktywny gdy
kontroler jest w stanie czuwania STBY. Patrz rozdzial 5-5 (4).

1-20 Sygnalizacja w stanie STBY
Warto$é¢ poczatkowa: OFF
Zakres ustawien: OFF,ON Do parametru 1-27

S5EEH
oFF

Ustawiane jest czy alarm ma by¢ aktywny lub nieaktywny

gdy kontroler jest w stanie czuwania STBY. Patrz rozdziat 5-5 (4).

Do parametru 1-21
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b G

— ] 4ze_|nego i uzywana do momtm owania plqdu

(4)Parametr monitorowania pradu elementu grzejnego

Parametr monitorowania pradu elementu grzejnego
. Parametr wysw1etlany jest kledy dodana jest ochonalna funkcja

alannu pr 1 1 ar

bwodu

1-34 lParametr ustawienia limitu gornego skalowania wyjscia analogowego

Warto$¢ poczatkowa: 800.0 (Wartos¢ limitu gérnego zakresu
0 poczal g S
pomiarowego dla PV i SV oraz 100.0 dla
Ie/n/nl Ny
[ OUT1 i OUT2))

lub napigciowe sterowanie SSR.

rZej grzejnego
bwodu el grzejnego

jest wyblernlny_]ako sygnallzac_]a 1 lub sygnallznc_]a 2.
Alarm pr: grzejnego

jest przyporzadkowany w przypadku gdy wyjscie 1 jest przekaznikowe

Poniewaz ten parametr przeznaczony jest tylko do monitorowania au-

tomatyczny powro6t nie dziata.

1-29 | 9(5)Ustawienie alarmu przepalenia elementu grzejnego/obwodu
elementu grzejnego
Hea Parametr ustawienia alarmu przepalenia elementu grzejnego/
Z'— 77 | obwodu elementu grzejnego
Lo} Wartosé poczatkowa: { o

{ o Ustawianie zakresu: { o~ ~&

(Tryb blokady): W tym trybie jezeli na wyjsciu jest alarm
przepalenia lub obwodu, wyjscie alarmu jest utrzymywane do czasu az
‘wybrane zostanie OFF na parametrze ustawienia wartosci alarmu
przepalenia elementu grzejnego lub obwodu elementu grzejnego lub zasilanie
zostanie odcigte.

~£ (Tryb rzeczywisty) : Alarm jest wlaczany (ON) lub wylaczany

(OFF) zgodnie ze wzrostem lub spadkiem wartosci pradu w stosunku

do warto$ci zadanej. Histereza dla wyzwalania wyjscia alarmu jest
ustalona na 0.2A.

1-30 | Parametr ustawienia d standby pr: 1 grzejnego/
A = obwodu elementu grzejnego
HE_ L iwartose poczatkowa: OFF
DFF Zakres usta\yier:n: OF, ON

@

1-31

Kiedy jest ON wyjécie alarmu jest wstrzymane lub
jest utrzymywane w trybie standby do czasu az wartos¢ pradu
‘wejdzie w normalny zakres jeden raz nawet jezeli prad w momencie
podiaczenia zasilania jest taki, ze alarm powinien zosta¢
wyprowadzony.

Parametr przerwania wartosci alarmu przepalenia elementu grzejnego

HbE_S

Wartos¢ po OFF
Zakres ustawien: OFF, 0.1 ~50.0 A

wa:

oFF

Prad elementu grzejnego jest wykrywany przez CT kiedy
wyjscie regulacji jest ON.

@
1-32

Prad wyzszy od warto$ci zadanej pradu jest przyjmowany jako
stan nienormalny i alarm jest na wyjsciu.

Parametr ustawienia wartosci alarmu przepalenia elementu grzejnego

HL_S

Warto$¢ poczatk OFF
Zakres ustawien: OFF, 0.1 ~ 50.0 A

wa:

oFF

Prad elementu grzejnego jest wykrywany przez CT kiedy
wyjscie regulacji jest OFF.

@

Prad wyzszy od warto$ci zadanej pradu jest przyjmowany jako
stan nienormalny i alarm jest na wyjsciu

(5)Ustawienie typu wyjscia analogowego

1-33 Parametr ustawienia typu wyjscia analogowego
-~ Wartog¢ pos wa: B4
Fo_ A | Zakres ustawien: PH 58 ouk ! ouEl
d 1

Pozycja ktéra ma zosta¢ wypr jako sygnatl y

PH

@

Jjest wybierana z 4 mozliwoéci: wartos¢ mierzona (PV), docelowa
warto§¢ zadana (SV), wyjscie regulacji 1 (OUT1) i wyjscie
regulacji 2 (OUT2).

1-34 | Parametr ustawienia limitu dolnego skalowania wyj$cia analogowego
1 Wartos¢ poczatkowa: 0.0 (Wartos¢ limitu dolnego ustawiania
Ao_L zakresu dla PV i SV oraz 0.0 dla OUTI i
mr OUT2)
i

Zakres ustawien: ‘W granicach zakresu pomiarowego kiedy

zostana wybrane PV lub SV 0.0 ~ 100.0%

kiedy zostanie wybrane OUT1 lub OUT2
Warto$¢ minimalna (0mV, 4mA lub 0V) dla sygnatu wyjscia
analogowego jest ustawiona jako wartoé¢ limitu dolnego
skalowania dla zamierzonej wartosci wyjscia.

Do parametru 1-35

Zakres ustawien: ‘W granicach zakresu pomiarowego kiedy
‘wybrane jest PV lub SV 0.0 ~ 100.0%
kiedy wybrane jest OUT1 lub OUT2.)
Maksymalny poziom (10mV, 20mA lub 10V) sygnalu wyjscia
analogowego jest ustawiony jako warto$¢ limitu gérnego
skalowania dla zamierzonej wartosci wyjscia.

Odwrotne skalowanie Ao_L>Ao_H takze jest mozliwe. (H-
L==1 lub powyzej)

Ponizsze rysunki przedstawiajq charakterystyke wyjécia analogowego przez
skalowanie:

@

Wyjscie Dla Ao_L<Ao_H Wyjécie  Dla Ao_L>Ao_H
analogowe analogowe
100% 100%
0% 0%
0% Ao_L Ao_H 100% 0% Ao_H Ao_L 100%
“—>

Zakres skalowania
(6) Ustawienie trybu DI
Warto$¢ poczatkowa: SB
Zakres ustawien: NON,SB,STBY,ACT
Zewngtrzne wejscie (DI) jest ust;
zastosowaniem.
Patrz rozdziat 8-8.

Zakres skalowania

zgodnie z pl

(7)Ustawienie komunikacji

W celu uzyskania szczegotowych informacji dotyczacych funkcji
komunikacji nalezy skorzysta¢ z dostarczonej oddzielnej instrukcji
obstugi komunikacji (Communication Instruction Manual).

[Parametr ustawienia trybu komunikacji

Wartosé poczatkowa: { o

Loc CoA

Przy pomocy przycisku mozliwa jest zmiana tylko z Com na Loc.
Komunikacja jest czynna w trybie wyswietlonym na dole

3 Zakres ustawien:

Ustawienie protokolu transmisji
) Warto§¢ poczatkowa: Shim

Zakres ustawien: Shim (shimaden protocol)
| asc  (MODBUS ASCI)

" rtu  (MODBUS RTU)

Parametr ustawienia adresu komunikacji

, Wartos¢ poczatkowa: 1

| Zakres ustawien: 1~255

1 Numer urzqdzema jest ustawiony w przypadku kiedy przez
I¢ sq dwa lub wigcej regulatorow.

-

Parametr ustawienia formatu danych komunikacji

§Warlosc poczatkowa: 7E1 (Dlugo$¢ danych 7 bitow, parzystosé,
| bit stopu 1)
| Ustawianie zakresu:  7EI, 8N1 (Dlugo$¢ danych 8 bitéw, brak
parzystosci, bit stopu 1)
Ustawiany jest format danych komunikacji.

[®) Code _|Data leng p bit | Shimaden [ Asci [RTU
77E 1| 7vits [Even| 1bit o o | —
7IES | 7bis_|Even| 2bits o o | —
O 1| 7oits |None| 16t | O ol-
T | 7o [None2bis | O | O | —
BE || svis_|Even| 1bit o —|o
BEZ | svits_|Even| 2bits [s) — |0
Br 1| sbis|None| 1bit [$) 3]
BrZ | sbis|none| 2bits | O — |0

O support

Do parametru 1-40
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Parametr ustawienia znaku startu (8)Ustawienie charakterystyki wyjscia regulacji
1-40

Parametr ustawienia charakterystyki wyjscia regulacji

Wartos¢ poczatkowa: G4 1-4
S5c A | zaves ustawien 56, AEe 5 y .8
Zostanie ustawiony ten znak startu formatu H b Wartos¢ poczatkowa: r
S5 komunikacji, ktory zostanie uzyty Stx (STX) i Ffe C Zakres ustawien: A dR

H Ustawiana jest charakterystyka wyjscia regulacji.
~ Ponizsza tabela przedstawia charakterystyki wyjscia

specyfikacji jed 2§ j i specyfikacji d 3§ 5.
@ Parametr ustawienia typu dziatania BCC
1-41
Wartosé poczatkowa: 1 @ Specvyf%kac_'a Charakterystyka| OUT 1 OuT 2
b: g Zakres ustawien: 1~4 wy]sc.lva.
Typ dziatania dla wykrywania bledu kontrola BCC 1 wyjscie RA Grzanie . Brak
/ ustawiana jest od 1 do 4 wedlug ponizszej tabeli: DA Chtodzenie Brak
Tabela typéw dziatania BCC 2 wyjscia RA Grzanie Chtodzenie
DA Grzanie Grzanie
Szczegolowe informacje dotyczace charakterystyki wyjscia regulacji
przedstawiono w rozdziale 6.9.
Typ dziatania Opis
A Operacja dodawania od znaku startu do znaku
! koncowego tekstu.
Uzupetnienie do dwoch po operacji dodawania o
= od znaku startu do znaku koca tekstu. (9)Ustawienie czasu soft start
Operacja Ex-Or wykonywana natychmiast po Parametr ustawienia soft start
=z znaku startu do znaku korica tekstu. 1-46
o Bez operacji BCC Wartog¢ poczatkowa: ~ OFF
5UFb Zakres ustawien: OFF, 1 ~ 100 sek.

Ustawiany jest czas soft startu dla stopniowej zmiany wyjscia.
DFF Soft start nie dziala kiedy jest ustawiony na OFF.
0 informacje przedstawiono w rozdziale 6.10.

©

Parametr ustawienia szybkosci komunikacji

10)Ustawienie ogranicznika SV

Warto$¢ poczatkowa:1200

b/ 5 Zakres ustawien: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200 bps 147 Parametr ustawienia wartoéci limitu dolnego ogranicznika SV
bkosé k ikacji jest ustawiona ale 19200 jest -

/EUU wyswietlone jako /9280 ze wzgledu na ograniczenie EH y | Wartos¢ pocqulfowa: wtosﬁ hml_m dolnego zakresu pomiarowego
S . ' L |Zakres ustawien: ‘warto$¢ limitu dolnego zakresu pomiarowego

ilosci znakéw. ~ warto§¢ limitu gornego — 1
@ aﬂ ‘W przypadku wezszego zakresu ustawienia wartosci docelowej
iz uzywany zakres pomiarowy, ustawiona jest wartos¢ limitu

dolnego.

(Moze to b ¢ bled ieniu w ryzyk zakresie

@ i charakteryzuje si¢ tez innym Kkorzystnym wplywem.)

[Parametr ustawienia czasu opdznienia komunikacji

1-43

/] Wartos¢ poczatkowa: 20 [Parametr ustawienia wartosci limitu gornego ogranicznika SV
dE[_ b’ Zakres ustawien: 1~100 1-48
Ustawiane jest opoznienie czasowe od przyjecia komendy - . . .
Eg komunikacji do przesylania. Warto$¢ p : wartos¢ limitu gornego zakresu
Czas zwloki = warto§¢ zadana x 0.512 msek. 5H_ H pomiarowego
Zakres ustawien: ‘warto$¢ limitu dolnego zakresu

@ HDHD pomiarowego

~ warto$¢ limitu gérnego + 1
W przypadku wezszego zakresu ustawienia wartosci docelowej
niz uzywany zakres pomiarowy, ustawiona jest wartos¢ limitu
gornego.
1-44 (Moze to zapobiega¢ blednemu ustawieniu w ryzykownym za-
@ kresie i charakteryzuje si¢ tez innym korzystnym wplywem.)

Parametr ustawienia trybu pamigci komunikacji

—E _ Warto$¢ poczatkowa: EEP,
g

~ Zakres ustawieri EEF AR - E , Twaga:
EEP Ustawiany jest tryb zapisywania danych w & Poniewaz ogranicznik SV jest ustawiony tak aby wartos¢
EEPROM i RAM w komunikacji. limitu dolnego ogranicznika SV < limit gérny ogranicznika
SV i pierwszenstwo posiada warto$¢ limitu dolnego.
Typ Proces zapisywania Dlatego limit goérny nie moze zosta¢ ustawiony na mniejsza
=== Zapisywanie kompletnie w EEPROM ‘warto$¢ niz wartosé¢ limitu dolnego + 1

@ Ry = g Zapisywanie kompletnie w RAM

. . . . Do parametru
r— _ £ | Zapisywanie OUT1 i OUT2 w RAM i pozostalych 1-49

'w EEPROM

Do parametru
1-45
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1_49 (11)Ustawienie warto$ci przesuni¢cia punktu pracy PV

PH_E
ao

Parametr ustawienia wartosci przesunigcia punktu pracy PV
Warto$¢ poczatkowa: 0 jednostek

Zakres ustawien: -1999 2000 jednostek

Warto$¢ uzywana jest do korygowania bledu wejscia z czujnika
itp.

Kiedy uzywane jest przesunigcie punktu pracy regulacja jest wy-
konywana takze ze skorygowang

‘warto$cia.

)

(12)Ustawienie czasu filtrowania PV

Parametr ustawienia czasu filtrowania PV
1-50

o

Warto$¢ poczatkowa: 0 sekund

Zakres ustawien: 0 ~ 100 sekund

W przypadku kiedy wejécie zmienia si¢ znacznie lub zaklocenia
sq ciagle obecne filtrowanie PV uzywane jest w celu ztagodzenia
tego niepozadanego wplywu.

Kiedy ustawienie wynosi 0 sekund wtedy filtrowanie nie dziafa.

)

(13)Ustawienie kodu zakresu pomiarowego

Parametr ustawienia kodu zakresu pomiarowego

151
~AnL
0s

[Wartos¢ poczatkowa: 1ok
akres ustawien:

05, napi 86, pradowe 92
wybra¢ z tabeli kodow zakresu
pomiarowego w rozdziale 5-8

Parametr ustawienia pozycji przecinka wartosci dziesigtnych skalowania

‘wejscia
1-55
Wartos¢ poczatkowa: 1 cyfra na prawo od przecinka
5C dp dziesigtnego
Zakres ustawiei: brak przecinka wartosci dziesigtnych
00 O~ 3
cyfry na prawo od przecinka

wartosci dziesigtnych
Ustawiana jest pozycja przecinka wartosci dziesigtnych dla ska-
lowania wej$cia.
Dla wejscia czujnika ten Parametr przeznaczony jest tylko
do monitorowania i ustawienie nie jest mozliwe.

1-56 Ustawienie kompensacji zimnych koncéw termolelementu CJ
—— Zewnetrzna/wewnetrzna kompensacja zimnych
L koncéw termoelelmentu.

p— Wartos¢ poczatkowa: fnt
[ /-’b Zakres ustawien: {nf,EX+

Powyzsza czesc¢ jest wyswietlana tylko w
przypadku wybrania wej$cia termoelementowego

@

Ustawienie warto$ci wyswietlanej na PV w stanie czuwania

1-57

[Kazdy kod

je typu wejécia i zakresu pomiarowego

Wartoé¢ poczatkowa: £V

dC 5P

Zakres ustawien: PV, 5+by

Py wyswietlana jest wartoé¢ mierzona PV

FPH

&

(14)Ustawienie jednostki temperatury

Parametr ustawienia jednostki temperatury

1-52
L E

Warto$¢ poczatkowa: €

Zakres e F
- Nalezy wybra¢ dla wejscia czujnika jednostke temperatury
c b F

Parametr nie jest wyswietlany jezeli wybrane zostato wejscie linio-
we (mV, V lub mA).

@

(15)Ustawienie skalowania wej$cia
Parametr ustawienia wartosci limitu dolnego skalowania wejscia
Warto$¢ poczatkowa: 0.0
— L Zakres ustawien: -1999 ~ 9989 jednostek

1-53
5

Ustawiana jest wartos¢ limitu dolnego skalowania wejscia liniowego
(mV, V lub mA).

Parametr pr jest tylko do monitorowania wejscia czuj-
nika i ustawienie nie jest mozliwe.

@

1-54

Parametr ustawienia wartosci limitu gornego skalowania wejscia

Warto$¢ poczatkowa: 100.0
5:_ H Zakres ustawien:
Ustawiana jest wartos¢ limitu gornego skalowania wejscia liniowego
/DGD (mV, v lub mA).
Dla wejcia czujnika parametr przeznaczony jest tylko do monitorowania
| i ustawienie nie jest mozliwe.

A

Uwaga:

Limit gorny/dolny skalowania wej$cia jest ustawiany w celu
rozréznienia miedzy wartosciami limitu gornego i dolnego mniej-
szych od + 10 lub wigkszych od + 5000 , warto$¢ gérnego
limitu jest zmieni ie aby sp: d ¢ roznice +10
lub +5000.Ustawienie wartosci limitu gornego, ktora jest mniej-
sza od wartoéci dolnego limitu +10 lub wigksza od wartosci;
limitu dolnego +5000 jest niemozliwe.

Do parametru
1-55

5+by — wyswietlany jest napis Stby

@+

Od 1-0 parametru poczatkowego z grupy parametrow 1
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7. Tabela kodow zakresu pomiarowego

Nalezy wybra¢ zakres pomiarowy korzystajac z ponizszej tabeli.
Zmiana kodu spowoduje inicjalizacj¢ wszystkich danych zwiazanych z zakresem pomiaro-

Wy,
Tabela kodéw zakresu pomiarowego
Typ wejscia Kod Zakres pomiarowy (°C) | Zakres pomiarowy (°F)
B *1 01 0~1800 0~3300
R 2 0~1700 0~3100
S 03 0~1700 0~3100
o 04 *2 -199.9~400.0 -300~750
=t K 05 0.0~800.0 0~1500
9 06 0~1200 0~2200
% E 07 0~700 0~1300
= 7 ® 0~600 0~1100
T 09 *2 -199.9~200.0 -300~400
N 10 0~1300 0~2300
% PLII *3 1 0~1300 0~2300
gl Wie 5-26 *4 2 0~2300 0~4200
E U *5 13 -199.9~200.0 -300~400
e L *5 n 0~600 0~1100
31 -200~600 -300~1100
Pt100 32 -100,0~100,0 -150.0~200
A 33 -50,0~50,0 -50~120
» 34 0.0~200.0 0.0~400.0
35 -200~500 -300~1000
JPt100 36 -100,0~100,0 -150~200
37 -50,0~50,0 -50~120
38 0,0~200,0 0.0~400
-10~10mV 71
0~10mV 72 Warto$¢ poczatkowa: 0.0 ~ 100.0
0~20mV 3 Wartos¢ poczatkowa skalowania wejscia: -1999 ~ 9999
% g-500Y i Ez;}}:i;;;oii:zelc:?n;as\?v(;.?t:s}::?qfiz(:zzi@tnych: brak
éﬁﬁx ;2 Ill,yihlub 3 cyfry na prawo od przecinka wartosci dziesigt-
-1~V 81
% > &;x g Wartos¢ poc.za(tkowa: 0.0 ~ 10'()40.
g Zakres pomiarowy skalowania wejscia: -1999 ~ 9999
B 05V ! Rozpigtosé: 10 ~ 5000 numerow
:2 1~5V 85 Pozycja przecinka wartosci dziesigtnych: brak
0~10V % 1, 2hlub 3 cyfry na prawo od przecinka wartosci dziesigt-
nyc
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Typ wejscia Kod Zakres pomiarowy (°C) Zakres pomiarowy (°F)
o 0~20mA = Wartosé poczatkowa: 0.0 ~ 100.0
= é Zakres pomiarowy skalowania wejscia: -1999 ~ 9999
) P .
-% 4-20mA o= Rozplf;tosc. IQ ~ 5000 n,ur‘ner(?w‘ ‘
= Pozycja przecinka wartosci dziesigtnych: brak
A 1, 2 lub 3 cyfry na prawo od przecinka wartosci dziesigtnych
Termopara B.R,S.K,E. J, T,N: JIS/IEC
R.TD. Pt100: JIS/IEC

*1 Termopara
*2 Termopara

*3Termopara
*4Termopara
*5Termopara

A\

JPt100: poprzednio JIS
B: Gwarancja dokladnosci nie dotyczy 400°C (752°F) i ponizej
K, T, U : Dokltadnos¢ tych ktérych odczyty sa ponizej —100°C wynosi
+0.7%FS
PLII: Platinel
Wre5-26: Produkt Hoskins
U,L:DIN43710
Uwaga
Jezeli zamawiajacy nie wyszczeg6lnil zakresu pomiarowego, zostal on ustawio-
ny przez producenta i przedstawia si¢ wedlug tabeli podanej ponize;.

Wejscie Specyfikacja/ Zakres pomiarowy
warto$ci Zznamionowe
Multiwejscie Termopara K 0.0~800.0°C
Napigciowe (V) 0~10VDC 0.0~100.0
Pradowe (mA) 4~20mADC 0.0~100.0
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8. Opis funkcji
(W ponizszym rozdziale zamieszczono wszystkie informacje z wyjatkiem opisu zamieszczo-
nego w rozdziale 5-5 Procedura ustawiania parametru z poziomu ,,0”)

8.1 Sygnalizacja

1. Alarm odchylenia

Punkt dzialania alarmu ustawiony jest przez odchylenie od docelowej wartosci zadanej
(SV). Na przyklad jezeli docelowa warto$¢ zadana wynosi 20°C wtedy jako alarm
odchyleniagornego limitu nalezy ustawi¢ +10°C w celu uruchomienia alarmu przy
temperaturze30°Ci powyzej. W celu uruchomienia alarmu dla temperatury 30°C i ponizej
kiedy docelowa wartos¢ zadana wynosi 100°C alarm odchylenia dolnego limitu nalezy
ustawi¢na—70°C. Alarm odchylenia limitu gérnego musi by¢ wyzszy od docelowej
wartosci zadanej i alarm odchylenia dolnego limitu musi by¢ nizszy od docelowej warto$ci
zadanej.Jest to wygodnew przypadku kiedy punkt dzialania $ledzi odchylenie od
docelowej wartosci zadanej. Ustawiany zakres to —1999 ~ 2000 jednostek.

2. Alarm wartosci absolutnej

Punkt dzialania alarmu ustawiony jest przez warto$¢ absolutna. Na przyklad jezeli
docelowa warto$¢ zadana wynosi 20°C alarm absolutny limitu gérnego powinien
wynosic¢ 30°C
w celu uruchomienia alarmu przy temperaturze 30°C i powyzej. Aby uruchomi¢ alarm przy
temperaturze 30°C i ponizej kiedy docelowa warto$¢ zadana wynosi 100° alarm absolutny
limitu dolnego powinien zosta¢ ustawiony na 30°C. Limit gérny i limit dolny moga zosta¢
ustawione na dowolna warto$¢ z zakresu pomiarowego.

Stosowanie tego alarmu jest wygodne kiedy punkt dzialania alarmu jest ustalony.

3. Dzialanie standby

W przypadku gdy dzialanie alarmu w stanie standby jest ustawione na 2 lub 3
(1-23 lub 1-26), alarm nie jest wykonywany pomimo osiggnigcia stanu
alarmowego w nastgpujacych przypadkach gdy:

- podlaczono zasilanie

- zmieniona zostala warto$¢ SV

- tryb standby jest zataczony

Alarm zostanie uruchomiony zaraz po tym jak : warto$¢ mierzona PV opusci zakres
dzialania alarmu, zwolniony zostanie stan standby, warto$¢ mierzona PV ponownie
osiagnie zakres dzialania alarmu.
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4 Brak dzialania standby

W przypadku gdy dzialanie standby sygnalizacji alarmu jest ustawione na 1 lub 4 (1-23 lub 1-
26), alarm jest zalaczany gdy warto$¢ mierzona PV osiagnie zakres dzialania alarmu bez wzgle-
du czy zmieniona zostala nastawa SV lub czy zalaczony jest tryb standby.

5.Tryb Kontrolowany

W przypadku gdy dzialanie standby sygnalizacji alarmu jest ustawione na 4 (1-23 lub 1-26),
alarm nie jest zalaczany w przypadku przekroczenia skali lub gdy kontroler jest w stanie
standby.

8.2 Ustawienie dzialania standby sygnalizacji

Ponizszy opis wyjasnia sygnalizacje alarmu w stanie czuwania STBY w zaleznosci od usta-
wien w pozycji 1-23 (dla wyjscia sygnalizacji nr 1) oraz 1-26 (dla wyjscia sygnalizacji nr 2).

1. Nalezy wybra¢ kod 1, 2 lub 3 z tabeli kodow dzialania standby , kiedy wyjscie sygnalizacji
uzywane jest jako alarm;

2. Wybrac¢ 4 jezeli wyjscie sygnalizacji uzywane jest do regulacji. Nalezy jednak zwrdci¢
uwage na fakt, ze ustawienie 4 spowoduje wylaczenie (OFF) wyjscia sygnalizacji jezeli
wejscie bedzie wadliwe;

3. Jezeli wybrali$my 2 wtedy funkcja standby jest uruchomiona tylko jezeli podlaczone jest
zasilanie;

4. Jezeli wybralismy 3 funkcja standby jest uruchomiona kiedy podlaczone jest zasilanie
i kiedy zmieniona jest wykonywana SV,

5.Zmiana na 1 lub 4 kiedy funkcja standby jest wykonywana spowoduje
natychmiastowe wyzwolenie dzialania standby;Jezeli zostanie podlaczone zasilanie
awartos¢ PV jest poza zakresem dzialania alarmu wtedy przy ustawieniu 2 i 3 dzialanie
funkcji standby nie jest wykonywane.

8.3 Schematy dzialania alarmu

Na ponizszych schematach przedstawiono rodzaje dzialania alarmu, ktére moga zosta¢ wybrane
dla sygnalizacji 1 i sygnalizacji 2.

o' - Alarm odchylenia limitu gornego £ ': Alarm odchylenia limitu dolnego
. A Dzialanie Dzialanie A .
Histereza —»> «— —> <«— Histereza
wlaczone wlaczone
Y (ON) (ON) Y

A A A A
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o' Alarm zewngtrznego odchylenia limitu .~ : Alarm wewngtrznego odchylenia

gbérnego/dolnego gornego/dolnego limitu
Dzialanie Dzialanie Dzialanie
wlaczone (ON) wlaczone (ON) whaczone (ON)
A A
A
A A A
H5: Alarm wartoéci absolutnej limitu gornego /& : Alarm wartosci absolutnej dolnego
limitu
Dziatanie wlaczone (ON) Dzialanie wlaczone
x (ON)
Y
A
5o Przekroczenie skali
Dzialanie Dzialanie
wlaczone (ON) wlaczone (ON)
j r A Warto$¢ SV
A A A Punktdzialania
10%  Tyarroge | 110% alarmu
PV
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8.4 P.I.D.

Funkcja auto tuningu przeznaczona jest do prowadzenia regulacji z wykorzystaniem dzialania

stalych PID, gdzie:

1. P (dzialanie proporcjonalne)
Ustawiany jest procent zmiany wyjscia regulacji w stosunku do zakresu pomiarowego.
Wyjscie regulaciji zwigksza si¢ i zmniejsza proporcjonalnie do réznicy miedzy warto$ciami
PViSV. Jezeli zakres proporcjonalnosci jest wezszy wtedy zmiany wyjscia sa bardziej istotne
w celu wzmocnienia dzialania proporcjonalnego. Jezeli jednak jest za waski spowoduje to,
ze regulacja bedzie bliska dziataniu ON-OFF.

2. 1 (czas calkowania)
Jest to funkcja korygowania przesunigcia (stalego odchylenia). Im dtuzszy jest czas catkowania
tym slabsze jest dzialanie korygujace i im krotszy jest czas tym silnigjsze jest dzialanie ale
rezultaty regulacji moga by¢ pofalowane na skutek wlasciwosci calkowania.

3. D (czas r6zniczkowania)
Jest to funkcja sluzaca do oszacowania zmiany wyjscia regulacji, thumienia przeregulowania
spowodowanego przez calkowanie i polepszenia stabilnosci regulacji. Im dhuzszy jest czas
rdzniczkowania tym silnigjsze jest dzialanie rézniczkowania ale moze to spowodowac wibracje

regulacji.

4. Resetowanie rgczne
W dzialaniu PID przesunigcie jest korygowane automatycznie przez I tj. calkowanie.
Kiedy ustawienie I wynosi OFF korekta nie jest wykonywana i wyjscie powinno zostac¢
zwigkszone lub zmniejszone r¢cznie. Jest to metoda nazywana resetowaniem recznym.

8.5 Ograniczniki ustawienia limitu dolnego i limitu gérnego

1. Ogranicznik wyjécia oznacza ograniczenie wartosci minimalnej lub maksymalnej wyjscia
regulacji i jest to funkcja skuteczna w utrzymywaniu najnizszej temperatury lub thumieniu
przeskokdw regulacii.

2. Ogranicznik wyjscia preferuje warto$¢ limitu dolnego. Jezeli ustawiona zostanie wartos¢
limitu dolnego wigksza od wartosci limitu gérnego wtedy wartos¢ limitu géornego zostanie
automatycznie zmieniona na warto$¢ limitu dolnego +1%. Oznacza to, ze niemozliwe jest
ustawienie warto$ci limitu gérnego, ktéra jest mniejsza od limitu dolnego +1%.
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8.6 Czas cyklu proporcjonalnego

Powinien znajdowac si¢ w zakresie od 1 ~ 120 sekund w przypadku wyjscia przekaznikowe-
go lub wyjscia SSR. Czas cyklu proporcjonalnego jest to czas ON + czas OFF w obrgbie
zakresu proporcjonalnosci.

8.7 Charakterystyka wyjscia regulacji

1. Wyjscie pierwsze
Wyjscie OUT1 mozna zdeklarowac¢ jako RA - grzanie (dzialanie rewersyjne) lub jako DA -
chlodzenie (dzialanie bezposrednie) jest ustawione na chlodzenie.

2. Drugie wyjscie

O RA (dzialanie rewersyjne), wyjscie OUT1 - grzanie; wyjscie OUT2 - chlodzenie.

®DA (dzialanie bezposrednie), wyjscie OUT1 - grzanie; wyjscie OUT?2 - grzanie.
Charakterystyka wyjscia regulacji dla dwoch wyjs¢ przedstawiona zostala na schemacie
ponizej. @ wskazuje regulacje grzania i chlodzenia i @regulacje grzania dwustopniowego

O Schemat charakterystyki wyjscia dla

grzania i chlodzenia dla dwoch wyjs¢ © schemat charakterystyki wyjécia dla

grzania dwustopniowego

Wyjscie

regulagji 1 Wyjscie regulacji 2 Wyjscie regulacii ... Wyjscie regulacji

100% g :: .......... ; :. ............ 100% 1 “" ."' 2"

50% 50%

10% 10% A .

A A A A A A
-DB DB=0 +DB -DB DB=0 +DB

Wyjscie regulacii 1: linia ciagla Uwaga
Wyjscie regulacji 2: linia przerywana Na schematach wartos$¢ resetowania

1 0,
A Docelowa warto$¢ zadana (SV) recznego (MR) wynosi —50%.

A DB (strefa nieczulosci)
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8-8 Wejscie zewnetrzne (DI)

Sygnal DI jest jest rozpoznawany przez poziom sygnahu.
Stan ON-OFF jest okreslony przez 150 ms sygnal na wejsciu SB,DI,. Jaka funkcje ma wywolac
pojawienie si¢ sygnatu na wejsciu DI okreslone jest w pozycji 1-35 menu. Do wyboru sa:

1. SB-wprowadza warto$¢ przesunigcia (bias) do wartoSci zadanej SV.
Nalezy pamigta¢ ze wprowadzana zmiana wartosci zadanej SV=SV+SB jest limitowana przez
parametr ustawiany w pozycji 1-47 or 1-48.

Jezeli wykonywany jest AT (auto tuning) sygnat SB jest utrzymywany na takim poziomie jaki
byl przed wlaczeniem AT i sygnal zmiany SB jest ignorowany.

2. Stan czuwania (STBY)

Jesli wejscie DI ustawione jest na STBY wtedy pozycja menu 0-3 shuzy jedynie do monitoro-
wania i nic moze by¢ zmieniana.

Jezeli sygnal na DI jest w stanie OFF wtedy kontroler pracuje prawidlowo, regulacja PID jest
wykonywana.

Jezeli sygnal na DI jest w stanie ON wtedy kontroler jest wprowadzony w stan czuwania
STBY

Opis STBY zawarty jest w rozdziale 5-5(4).

3. Zmiana charakterystyki pracy kontrolera (ACT)

Charakterystyka pracy kontrolera jest wybierana w pozycji 1-45 menu. Jesli wejscie DI usta-
wione jest na ACT wtedy pozycja menu 1-45 shuzy jedynie do monitorowania i nie moze by¢
zmieniana.

Gdy sygnal DI jest w stanie OFF: zostaje wybrana charakterystyka RA

Gdy sygnal DI jest w stanic ON: zostaje wybrana charakterystyka DA

Opis RA/DA znajduje si¢ w rozdziale 8-7
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8.9 Soft start

Jest to funkcja przeznaczona do stopniowego zwigkszania wyjscia regulacji w ustalonym
czasie po prodlaczeniu zasilania i w czasie powrotu po przekroczeniu skali do warunkow
normalnych. Funkcja ta eliminuje mozliwos$¢ gwattownego poboru pradu przez urzadzenie
grzejne.

1. Funkgcja soft start jest wlaczona w nastgpujacych warunkach:
1. Kiedy zasilanie zostanie wlaczone w trybie automatycznym wejscia, kiedy nastepuje
powr6t do stanu normalnego po przekroczeniu oraz gdy opuszczany jest stan STBY.
2. Kiedy P (zakres proporcjonalnosci) nie jest OFF.
3. Kiedy zostal ustawiony soft start tj. kiedy nie jest OFF.
2. Funkcja Soft start jest wylaczona w nastepujacych warunkach:
1. Czas soft start uplynal normalnie.
2. Warto$¢ wyjscia w czasie trwania funkcji soft start przekracza warto$¢ wyjscia przy
dziataniu PID.
3. Czas soft start zostanie wylaczony (OFF) uzywajac klawiatury.
4. Tryb automatyczny wyjscia zostal zmieniony na tryb r¢czny wyjscia uzywajac klawiatury.
5. Wykonywana jest funkcja AT (auto tuningu) uzywajac klawiatury.
6. Ustawienie P (zakres proporcjonalnosci) jest zmienione na OFF uzywajac klawiatury.
7. Zakres pomiarowy wejscia jest zmieniony uzywajac klawiatury.
8. Charakterystyka wyjscia regulacji jest zmieniona uzywajac klawiatury.
9.Gdy wlaczony zostanie stan STBY.

9. Serwisowanie i wykrywanie usterek
9.1 Procedury serwisowania, wymiany i inne (wymiana wadliwych czesci)

1. Potwierdzenie sprawdzenia zgodnosci kodu modelu
Nalezy sprawdzi¢ kod modelu czgsci ktora jest wadliwa. (Otworzy¢ skrzynke kontrolng
gdzie mozna znalez¢ wlasciwy kod na tabliczce modelu przymocowanej do obudowy
przyrzadu.)

2. Zapytanie o dane wejsciowe:
Nalezy upewni€ si¢ u producenta czy konieczne sa dane wejsciowe (data kontroli
operacji zewngtrznej, wyjscie sygnalizacji, warto$¢ zadana pozycji itp. w momencie
wystapienia blgdu).

3. Potwierdzenie aktualnych warunkdéw opomiarowania:
Nalezy sprawdzac i zarejestrowa¢ aktualny stan opomiarowania. W przypadku kiedy
dane wejsciowe sa konieczne dla regulacji takie samo dzialanie regulacji jak przedtem
nie jest mozliwe w przypadku wymienionego urzadzenia jezeli takie dane nie zostang
wprowadzone.

4. Potwierdzenie aktualnych danych wejsciowych:
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Kiedy dane nie sa znane wtedy nalezy wywola¢ dane wejsciowe dla urzadzenia,
sprawdzi¢i zarejestrowac. W przypadku jezeli wymagane sa dane wejsciowe takie samo
dzialanie regulacji jak przedtem nie jest mozliwe w przypadku wymienionego urzadzenia

jezeli takie dane nie zostang wprowadzone.

5. Naprawa urzadzenia lub wymiana na nowe:
W przypadku kiedy niesprawne urzadzenie produkt moze zosta¢ wymontowane
zmigjsca gdzie zostalo zainstalowane nalezy je wymontowac i odda¢ do naprawy.
Jezeli nie jest to mozliwe nalezy wymienic je na nowe.

6. Ustawienie przed rozpoczgciem obshugi:
Kiedy urzadzenie zostalo wymienione na nowe nalezy sprawdzi¢ prawidtowos$¢ podla-
czenia, podlaczy¢ zasilanie i ustawic¢ wszystkie elementy w sposéb opisany w rozdziale

9.2 Wykrywanie i usuwanie usterek

Usterka

Przyczyna

Czynnosci korygujace

@OWyswietlony

jest kod bledu

Patrz , Kody bledu, przyczyny 1 czynnosci korygujace”.

Patrz , Kody bledu, przyczyny 1 czynnosci korygujace.”

OWyswietlona
warto$¢ PV wyda-
je si¢ nieprawi-

diowa

@Ustawiony kod zakresu pomiarowego jest inny
od czujnika wejsciowego/sygnalu wejsciowego.
@ Nieprawidlowe podiaczenie do zaciskow wejsciowych

czujnika

@Sprawdzié czy ustawiony zakres pomiarowy jest pra-
widlowy dla sygnatu wejsciowego

@Prawidlowo podiaczy¢ zaciski wejsciowe czujnika.

O Wyswietlacz na
przednim panelu
gasnie 1 przyrzad

nie dziala

@Usterka dotyczy zasilania i potaczen oprzewodo-
wania

@®Pogorszenie stanu urzadzenia.

@-Skontrolowac czescl zwigzane ze zrodlem zasilania
1 polaczeniami oprzewodowania. Sprawdzié¢ oprze-
wodowanie.

OPrzeprowadzié kontrolg urzadzenia i naprawié¢ lub

wymienic.

ONiemozliwe jest
uzywanie kla-

wiatury

@Czynna jest blokada klawiatury.

@®Pogorszenie stanu urzadzenia.

O©W przypadku jezeli dodana zostala funkcja
komunikacji, ustawiony zostal tryb komunikacji

(Com).

@Zwolnié blokade klawiatury.

@Przeprowadzi¢ kontrole urzadzenia i wymienié lub
naprawic.

©Zmienié ustawienie komunikacji na tryb lokalny

(Loc).

@Dzialanie ON-
OFF  wyjscia

regulacji jest za

szybkie

@ON-OFF jest ustawione dla P w PID.
@Za mala wartos¢ ustawiona dla histerezy dziatania

ON-OFF.

@Zmienié ustawienie OFF dla P na typ dwupolozeniowy
dziatania ON-OFF.

@Zwickszyé warto$é histerezy dzialania ON-OFF.
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7.3 Kody bledu, przyczyny i czynnoSci korygujace

1. Problemy dotyczace mierzonej wartosci wejscia

Wskazanie
wyswietlacza

Problem

Przyczyna

Czynnosci korygujace

1 1 1 1
HHHA

(HHHH)

Przekroczenie skali po stronie

limitu goérnego

@ Przerwa w obwodzie wejscia
termopary

@®Przerwa w obwodzie A wej-
$cia RTD

© Warto$¢ mierzona wejscia
przekroczyla limit gorny

zakresu pomiarowego 10%

@Sprawdzi¢ obwod wejscia
termopary czy nie wystapito
przerwanie

@®Sprawdzi¢ obwod A wejscia
RTD czy nie wystapilo
przerwanie. Jezeli usterka nie
dotyczy obwodu nalezy wy-
mieni¢ RTD.

© Dla wejscia napigciowego lub
pradowego sprawdzi¢ urza-
dzenie przesylajace mierzone
wartosci. Sprawdzié czy usta
wiony kod zakresu pomia-
rowego jest prawidlowy dla

sygnatu wejsciowego.

Przekroczenie skali po stronie

limitu dolnego

Mierzona wartos¢ wejsciowa
spadla ponizej limitu dolnego

zakresu pomiarowego 10%

Sprawdzi¢ obwod czy nie wy-
stgpuje odwrotna biegunowosé

dla wejScia wartosci mierzonej

Przerwa w obwodzie wejscia

RTD

@A przerwanie B
O Przerwanie ABB

Sprawdzi¢ czy nie wystgpuje
przerwa na zaciskach A, Bi B
wejscia RTD. Jezeli usterka nie
dotyczy podlaczenia obwodu

nalezy wymieni¢ RTD.

O A
(CJHH)

Przekroczenie skali po stronie
limitu gornego spoiny odnie-

sienia (CJ) wejscia termopary

Temperatura otoczenia pro-

duktu przekroczyla 80°C.

@Obnizy¢ temperature do
poziomu wskazanego dla
warunkow otoczenia urza-
dzenia.

®W przypadku jezeli tempe-
ratura otoczenia nie prze-
kroczyta 80°C nalezy prze-
prowadzi¢ kontrolg SR90

44




Limatherm Sensor Sp. z 0.0. ul. Tarnowska 1, 34-600 Limanowa tel. 18 337 99 00, fax 18 337 99 10, info@limathermsensor.pl, www limathermsensor.pl

sienia (CJ) wejscia termopary

ponizej.

Wskazanie Problem Przyczyna Czynnosci korygujace
wyswietlacza
— a0 Przekroczenie skali po stronie|Temperatura otoczenia pro-|@Podwyzszy¢ temperature
L O
imitu dolnego spoiny odnie-|duktu spadla do — ub| otoczenia do poziomu wska-
(CJLL) limitu dol i dnie- [duk dla do —20°C lub ia d i k

zanego dla warunkow oto-
czenia urzadzenia.

@®W przypadku jezeli tempe-
ratura otoczenia nie spadla

do —20°C nalezy przeprowa-

dzi¢ kontrole urzadzenia.

2. Problemy dotyczace alarmu przepalenia elementu grzejnego/obwodu elementu grzejnego.

elementu grzejnego spada
do 5.0A.

Wskazanie Problem Przyczyna Czynno$ci korygujace
wyswietlacza
MMM ‘Warto$¢ wejscia z prze-|Za wysoki prad ©Zmniejszy¢ prad.
(HBHH) kladnika pradowego ©®Przeprowadzi¢ kontrolg
elementu grzejnego prze-|Wadliwe urzadzenie produktu.
kroczyla 55.0A
HelL ‘Warto$¢ wejscia z prze- Przeprowadzi¢ kontrolg,
(HBLL) [kladnika pradowego naprawi¢ lub wymienic¢

urzadzenie.
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8. Zestawienie ustawien parametrow

Korzystne jest rejestrowanie wprowadzonych zmian wybranych pozycji.

Wartosé

Nr parametru Parametr (pozycja) wy$wietlony Ustawienie wybor Zapis
0-0 [Parametr podstawowy 0 a) a
0-1__[Monitorowanie wyjscia 1
0-2 |[Monitorowanie wyjscia 2
0-3 |Funkcja STBY STBY.(5LLY ) ELE
0-4_|Dziatanie AT At (AE) aFF
0-5 |Ustawienie wartosci zadanej sygnalizacii 1 E1Hd. (£ /H )| 2000 jedn.
0-6 | Ustawienie wartosci zadanej sygnalizaciji 2 E2Hd. (EZ2HA )| -1999 jedn.
0-7_|Ustawienie przesuniecia p-tu pracy wart. zadanej| Sb. (54 ) 0 jedn.
1-0 |Parametr poczatkowy PArA. (PAFA ) SFE
1-1 | Ustawienie blokady klawiatury- KLle. (ML) oFF
1-2 |Ustawienie zakresu proporcjonalnosci wyjscia 1 | P. (P) =/n ust.off wybor regul. on-off
1-3 | Histereza wyjécia 1 dF.  (dF) 20 units
1-4 |Czas catkowania wyjscia 1 I /) 20
1-5_| Czas rézniczkowania d. () g0
1-6 | Resetowanie reczne wyjscia 1 mr. (Ar) a0
1-7 | Funkcja wartosci docelowej SF. (5F) a4a
1-8 |Limit dolny ogranicznika ol. (o_L) a0
1-9 |Limit gérny ogranicznika wyjcia 1 oH. (o_H) 1000
1-10 |Czas cyklu proporcjonalnego wyjécia 1 o-C. (o_L) Y:30,P:3
1-11 | Ustawienie zakresu proporcjonalnosci wyjscia2 | P2. (P2 ) 37 ust.off wybér regul. on-off
1-12 | Histereza wyjécia 2 dF2. (gFZ)

1-13 | Czas catkowania wyjécia 2 12. (/2) 120
1-14 | Czas rézniczkowania wyjscia 2 d2. (d22) 1
1-15 | Strefa nieczutosci wyjscia db2. (g672) 0 unit
1-16 | Funkcja wartoéci docelowej SF2. (§F2) o4
1-17 | Limit dolny ogranicznika o-l2. (p_[~2) a0
1-18 | Limit gérny ogranicznika o-H2. (o HZ ) oan
1-19 | Czas cyklu proporcjonalnego wyjscia 2 0-C2. ([~ )| Y:30,P:3
1-20 | Alarm w stanie STBY SEV. (5£EH )| oFF
1-21 | Typ sygnalizacii 1 Elm.(F /7)) Hd
1-22 | Histereza sygnalizacji 1 E1d. (E /7 o) 5 jedn
1-23 | Dzialanie standby sygnalizacii 1 Eli. (E /) /
1-24 | Typ sygnalizacii 2 E2m. (FZ A ) Lo
1-25 | Histereza sygnalizacji 2 E2d. (E2 A ) 5jedn -
1-26 | Dziatanie standby sygnalizacji 2 E2i. (2 [ ) /
1-27 | Monitorowanie pradu elementu Hb-A. (HH_A )

1-28 |Alarm przepalenia elementu grzejnego/obwodu elementu grzeinegb Hb-m. ( A/ ,__, ) =
1-29 f:;:t;\és\armu przepalenia elementu grzejnegolobwodu elementu Hb-i, (A~ ) oFE
1-30 | Wartos¢ alarmu przepalenia elementu Hb-S. (HH_5 ) oFF
1-31 | Wartoé¢ alarmu obwodu elementu HL-S. (HL_5 ) oFF
1-32 | Typ wyjscia analogowego Ao-m. (Ag_A ) PH
1-33 |Limit dolny skalowania wyjécia analogowego Ao-L. (Ag_L ) a3
1-34 |Limit gérny skalowania wyjcia analogowego Ao-H. (A _H )| AOO0
1-35|Tryb DI Di. (A7) Sb
1-36 | Ustawienie trybu komunikacji comm.( ~gam ) Lo
1-37 | Adres komunikacii Prot. (Prok )| S5hiAa
1-38 | Protokot komunikacji Addr. (Addr ) /
1-39 | Format danych komunikacji dAtA. (dARER ) TE 1
1-40 | Znak startu SchA. (5HA ) 5E£4
1-41 | Typ operacji BCC bce. (bee ) /
1-42 |Szybkos¢ komunikacii bPS. (AF5) 20
1-43 |Czas opoznienia komunikacji dely. (£EL Y ) 20
1-44 |Tryb pamigci komunikacji mem. (REA ) EEFP
1-45 | Charakterystyka wyjécia komunikacji Act. (Ack) A
1-46 | Czas soft start Soft. (5oFE ) oFF
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N Parametr (pozycja) wyéwietlony Wartos Ustawienie wybor Zapis
1-47 | Wartos¢ limitu dolnego ogranicznika SV SV-L. (GH_L ) g
1-48 | Wartosc limitu gérnego ogranicznika SV SV-H.(5H_H )| BOOO
1-49 | Wartos¢ przesuniecia punktu pracy PV PV-b. (PH_L ) 0 jedn.
1-50 | Czas filtrowania PV PV-F. (PH_F ) o
1-51 v’i:’effgkzri';:f“ pomiarowego rANG. (ARG ) o5

(V)napieciowe: rAnG. (—ARG ) B85

(R)pradowe: rAnG. (—ARG ) 52

1-52 | Jednostka temperatury Unit. ({JmlE ) c
1-53 | Limit dolny skalowania wejscia Scl. (5=_L ) oo
1-54 | Limit gomy skalowania wejscia ScH. (5c_H )| BGOO
1-55 |Pozycia przecinka wartoéci dziesigtnych skalowania weiscid Scdp. ( G=fP ) oa
1-56 | Kompensacja zimnego zlacza zew/wew ci.  ( £3) ke
1-57 | PV wyswietlane przy STBY Disp. (dC5F ) PH
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9. Dane techniczne

1.Wyswietlacz

1. Wyswietlacz cyfrowy:  Warto$¢ mierzona (PV)/ cztery cyfry czerwonych 7-segmentowych

diod elektroluminescencyjnych LED.
Docelowa warto$¢ zadana (SV)/ cztery cyfry zielonych 7-segmen-
towych diod elektroluminescencyjnych LED

2. Dokladnos¢ wyswietlacza:

+(0.3%FS + 1 cyfra)

Wylaczajac dokladnos¢ kompensacji temperatury spoiny odnie-
sienia w przypadku wejscia termopary.

Dokladnos¢ odczytdw ponizej —100°C wejs¢ termopary K, T, U
wynosi £0.7%FS.

Gwarancja dokladnosci nie dotyczy 400°C (752°F) i ponizej dla
termopary B

3. Zakres dokladnos$ci wyswietlacza:

23°C+5°C (18~28°C)

4. Rozdzielczos¢ wyswietlacza:

Zalezna od zakresu wyswietlacza (0.001, 0.01, 0.1i 1)

5. Zakres wyswietlanej mierzonej wartosci:

-10% ~ 110% zakresu pomiarowego

Cykl uaktualniania wyswietlacza:

0.25 sek.

Wyswietlacz funkcji aktywnych/ kolor:

2. Ustawianie

1. Ustawianie:

7 typdw, diody elektroluminescencyjne LED. Wyjscie regulacji
(OUT1, OUT2)/ziclona. Sygnalizacja (EV1, EV2)/ pomaranczowa
Auto tuning / zielona, Wyjscie regulacji rgcznej (MAN) / zielona
Odchylenie wartosci zadanej, komunikacja (SB/COM) / zielona

Zapomoca 4 przyciskow @ (A (O @i usytuowanych
na przedniej Sciance urzadzenia
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2. Zakres ustawien docelowej wartosci zadanej:
Taki sam jak zakres pomiarowy (w granicach ogranicznika ustawienia)

3. Ogranicznik ustawienia:
Ustawienie indywidualne dla limitu gérnego i limitu dolnego,
dowolna warto$¢ wybierana w granicach zakresu pomiarowego (wartos¢
limitu dolnego < wartos$¢ limitu gérnego)

3.Wejscie
1. Rodzaj wejscia: Wielowejsciowe (TC, Pt, mV), napigciowe (V) i pradowe (mA)
2. Termopary: B,R, S,K,E,J, T,N, PLII, Wre5-26 (UL (DIN 43710))

Impedancja wejscia: ~ Minimalnie 500k<2
Tolerancja rezystancji zewngtrzne;j:

ponizej 10002
Funkcja przepalenia: ~ Standardowa (w gore skali)

Dokladnos$¢ kompensacji spoiny odniesienia:
+ 1 °C (w granicach zakresu w ktérym zachowana jest dokladno$¢
(23+£5°0))
+ 2 °C (w temperaturze otoczenia od 5 do 45°C)

3.RTD.: Pt100/JPt100 rodzaju trojprzewodowego
Prad normalny: 0.25mA
Rezystancja przewodow doprowadzajacych:
52 maks. / przewdd (3 przewody doprowadzajace powinny posiadac

taka samq rezystancjg)
4. Napigciowe mV: -10~10,0~10,0~20,0~50, 10 ~50, 0 ~100mv DC
V: -1~1,0~1,0~2,0~5,0~10V
Impedancja wejscia: ~ powyzej S00kQ
5. Pradowe mA: 0~20,4~20mADC
Otrzymywana impedancija :
25002

6. Funkcja skalowania wejscia:
Skalowanie mozliwe jest dla wejscia napieciowego (mV, V) lub
pradowego (mA)

7. Zakres skalowania: -1999 ~9999 numerow

8. Rozpigtos¢: 10 ~5000 numeréw
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9. Pozycja przecinka wartosci dziesietnych:
brak, 1, 2, lub 3 cyfry na prawo od przecinka wartosci dziesigtnych

10. Cykl probkowania: ~ 0.25 sek.

11. Przesunigcie punktu pracy PV:
-1999 ~2000 jednostek

12 Filtr PV: 0~100 sek.

13.Izolacja: Wejscie regulacji nie jest izolowane od systemu, przesunigcia
punktu pracy wartosci zadanej i wejscia CT ale jest izolowane od
pozostalych. Kompensacja zimnego zlacza: Ustawiana w menu pomigdzy
wewngtrzng i zewnetrzna.

4.Regulacja

1. Tryb regulacji

Z 1 wyjséciem: Regulacja expert PID z funkcja auto tuning
RA (charakterystyka rewersyjna): grzanie
DA (charakterystyka bezposrednia): chlodzenie

Z 2 wyjsciami: Regulacja expert PID z funkcjq auto tuning + regulacja PID
RA (charakterystyka rewersyjna): grzanie(OUT1) i chlodzenie (OUT2)
DA (charakterystyka bezposrednia): 2-etapowe grzanie

Tryb wyjscia: MAN (reczny) , AUTO (automatyczny) , STBY
(czuwanie) Alarmy w trybie czuwania : Zal/Wyl.

2. Typ regulacji / wartosci znamionowe:
Przekaznikowe/1 a 240V AC 2A (obciazenie rezystancyjne) 1.2A
(obciazenie indukcyjne)

(Wspolne dla wyjscia 112)
Napigciowe SSR/ 12V+1.5V DC (Maksymalny prad obciazeniowy
30mA)
Pradowe/4~20mA DC (opér obciazenia maksymalnie 600€2)
Napigciowe/0~10V DC (prad obciazenia maksymalnie 2 mA)

3. Rozdzielczo$¢ wyjscia regulacji:
Wyjscie regulacii 1: ok. 0.0125% (1/8000)
Wyjscie regulacji 2: ok. 0.5% (1/200)
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4. Wyjscie regulacji 1
Zakres proporcjonalnosci (P):
OFF, 0.1 ~999.9% (dziatanie ON-OFF przez OFF)
Czas catkowania (I): OFF, 1 ~6000 sek.(dzialanie P lub PD przez OFF)

Czas rozniczkowania (D):
OFF, 1~3600 sek.(dziatanie P lub PI przez OFF)
Funkcja wartosci docelowe;:
OFF, 0.01~1.00
Histereza ON-OFF: 1 ~ 999 jednostek (efektywna kiedy P=OFF)
Resetowanie rgczne:  -50.0 ~50.0% (efektywne kiedy I=OFF)
Limit gérny/dolny ogranicznika wyjscia:
Limit dolny 0.0 ~99.9%, limit gorny 0.1 ~100.0% (wartos¢ limitu
dolnego<wartos$¢ limitu gornego)
Cykl proporcjonalny: 1~120 sek. (dlawyjscia przekaznikowego i sterowania napieciem SSR)

5. Wyjscie regulacji 2 (opcja)
Zakres proporcjonalnosci (P):
OFF, 0.1 ~999.9% (dzialanie ON-OFF przez OFF)
Czas catkowania (I): OFF, 1~6000 sek. (dzialanie P lub PD przez OFF)
Czas rozniczkowania (D):
OFF, 1~3600 sek. (dziatanie P lub PI przez OFF)
Funkcja wartosci docelowe;:

OFF, 0.01~1.00
Histereza ON-OFF: 1~999 jednostek (efektywna kiedy P=OFF)
Strefa nieczulosci: -1999 ~5000 jednostek (nakladanie z wartoscia ujemna)

Limit goérny/dolny ogranicznika wejscia:
Limit dolny 0.0~99.9%, limit gorny 0.1~100.0%
(warto$¢ limitu dolnego<warto$¢ limitu gérnego)

Cykl proporcjonalny:  1~120 sekund (dla wyjscia przekaznikowego i sterowania napigcio-
wego SSR)

6. Regulacja rgczna

Zakres ustawien wyjscia:
0.0~100.0%

Rozdzielczos¢ ustawienia:
0.1%

Przelaczanie manual - auto:
Niezréwnowazone bez wstrzasow ( jednak w granicach zakresu
proporcjonalnosci)
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7. Soft start:

8. Punkt AT:

OFF, 1~100 sek.

wykonywana warto$¢ SV

9. Charakterystyka wyjscia regulacji:

10.Izolacja:

Przelaczanie RA (charakterystyka rewersyjna)/ DA (charakterystyka
bezposrednia) przy pomocy przycisk na przedniej klawiaturze

Wyjscie regulacji izolowane od wszystkich. Wyjscie analogowe
nie izolowane od sterowania napigciowego SSR, pradowego
napigciowego ale izolowane od pozostatych.

(W przypadki kiedy inne wyjscie jest takze sterowanie napigciowe
SSR, pradowe lub napigciowe wtedy dwa wyjsécia nie sa izolowane
od siebie.)

5. WyijScie sygnalizacji (opcja)

1. Liczba punktdw sygnalizacji:

2. Typy:

2 punkty EVIiEV2

Do wyboru z nast¢pujacych 9 typéw dlaEV1i EV2:
o~ : Nie przypisane
e - Odchylenie limitu gérnego
L o - Odchylenie limitu dolnego
oo - Odchylenia zewngtrzne limtu gérnego/dolnego
—o . Wewngtrzne odchylenia limitu gornego/dolnego
g - Wartos¢ absolutna limitu gornego
L 8 : Wartos¢ absolutna limitu dolnego
S : Przekroczenie skali
H& : Alarm przepalenia elementu grzejnego/ obwodu elementu
grzejnego

3. Zakres ustawien sygnalizacji:

4. Dzialanie sygnalizacji:
5. Histereza:

6. Dzialanie standby:
EVIiEV2:

Wartosci absolutne (limitu gérnego i limitu dolnego): w granicach
zakresu pomiarowego

Odchylenia (limitu gérnego i limitu dolnego): -1999 ~2000 jednostek
Odchylenia limitu gérnego/dolnego (wewnetrzne/zewngtrzne):
0~2000 jednostek

Dziatanie ON-OFF

1~999 jednostek

Do wyboru z nastepujacych 4 typow
1. Bez dzialania standby
2. Standby po wlaczeniu zasilania
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3. Standby po wlaczeniu zasilania i kiedy zmieniona jest wykonywana
wartos¢ SV
4. Tryb regulacji bez dzialania standby.
(Zaden alarm nie jest wyprowadzony w czasie gdy wejscie nie
jest normalne)

5. Typ wyjscia/ wartos$ci znamionowe:
Przekaznikowe (1 a x 2 punkty wspolne) 240V AC 1A (obcigzenie
rezystancyjne)

6. Cykl uaktualniania wyjscia:
0.25 sek.

6. Alarm przepalenia elementu grzejnego/ obwodu elementu grzejnego (opcja)

Wykrywanie przepalenia/obwodu tylko dla OUT1 (Wybieralne tylko kiedy wyjscie jest typu
kontaktowego lub napieciowego napedu SSR.)

1. Pojemno$¢ pradu: 30A, 50A kiedy zamowiony zostal CT

2. Dzialanie alarmu: Prad elementu grzejnego wykrywany przez zewngtrzny CT dostar-
czany jako wyposazenie dodatkowe.
Jezeli przepalenie elementu grzejnego zostanie wykryte kiedy wyjscie
regulacji jest wlaczone (ON) = wyjscie alarmu wlaczone (ON)
Jezeli alarm obwodu elementu grzejnego zostanie wykryty kiedy
wyjscie regulacji jest wylaczone (OFF) = wyjscie alarmu wlaczone (ON)

3. Zakres ustawien pradowych:
OFF, 0.1~50.0A (po wybraniu OFF dzialanie alarmu zostaje zatrzymane)

5. Ustawianie rozroznialnosci:
0.1A

6. Wyswietlacz wartosci pradowych:
0.0~55.0A

7. Dokladno$¢ wyswietlacza:
+2.0A (gdy fala sinusoidalna odpowiada 50 Hz)

8. Min. czas potwierdzania dzialania:
0.25 sek. (w odstgpach 0.5 sek.) wspolne dla ON i OFF

9. Tryb utrzymywania alarmu:
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10. Dzialanie standby:
11. Cykl probkowania:

12. Izolagja:

Mozliwos¢ wyboru miedzy Lock (blokada) (utrzymywanie) i Real
(brak utrzymywania)
Mozliwos¢ wyboru migdzy brakiem (OFF) i wystepowaniem (ON)

0.5 sek.

Wejscie CT nie jest izolowane od systemu i innych wejs¢ ale izolowane
od reszty

7. Przesunig¢cie punktu pracy warto$ci zadanej (opcja)

1. Zakres ustawien:

2. Wejscie dzialajace:

-1999 ~5000 jednostek

Nie napigciowe przekaznikowe lub typu otwarty kolektor (dzialanie
poziomowe) okolo 5V DC, maksymalnie 1mA

3. Czas zachowania minimalnego poziomu:

Typy DI:

4. Tzolacja:

0.15 sek.

none (brak)

SB przesunigcie punktu SV

STBY zalaczanie czuwania

ACT zmiana charakterystyki pracy

Wejscie dzialajace nie jest izolowane od systemu i innych wejs¢ ale
izolowane od innych

8. Funkcja komunikacji (opcja)

1. Typ komunikacji:

2. System komunikacji:

3. System synchronizagji:

4. Odleglo$¢ komunikacii:

5. Szybko$¢ komunikacji:

6. Format danych:

RS-232C,RS-485

RS-232C typ 3-liniowy system half duplex

RS-485 typ 2-liniowy system half duplex

(RS-485 jest systemem half duplex wiclopunktowym (magistrala))

Start-stopowy system synchronizacji

RS-232C najdtuzszy: 15 m
RS-485 najdluzszy: 500 m (uzalezniony od warunkow)

1200, 2400, 4800, 9600, 19200 bps

7 bitdw, parzystos¢, 1 bit stopu lub 8 bitéw, nieparzystosc, 1 bit stopu
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7. Adres komunikacji: 1~255
8. Tryb pamigci komunikacji:
EEP/RAM/r E

9. BCC komunikagji: Add/ Add two’ S cmp/XOR/None
10. Opo6znienie komunikacji:
1~100 (x0.512 msek.)

11. Kod komunikacji: kod ASCII
12. Protokoét komunikacji: Standardowy protokét Shimaden

13. Mozliwos¢ podlaczenia przyrzaddw:
RS-232 1
RS-485 do31

14. Izolacja: Sygnaly komunikacji izolowane od systemu, kazdego wejscia i kazdego
wyjscia
9. Wyjscie analogowe (opcja)

1. Liczba punktéw wyjscia:
1 punkt

2. Typ wyj$cia analogowego:
Wybieralne z wartosci mierzonej, wartosci docelowej (wykonywana
SV), wyjscia regulacji 1 i wyjscia regulacji 2

3. Sygnal wyjsciowy/wartosci znamionowe:
4-20mA DC/maksymalny opor obciazenia 300€2
0-10V DC/maksymalny prad obciazeniowy 2mA
0-10mV DC/impedancja wyjscia 1002

4. Skalowanie wyjscia: Warto$¢ mierzona, warto$¢ docelowa: w granicach zakresu pomia-
rowego (mozliwe skalowanie odwrotne)
Wyjscieregulacji 112 0.0 ~100.0% (mozliwe skalowanie odwrotne)

5. Dokladno$¢ wyjscia:  £0.3% FS (w stosunku do wy$wietlanej wartosci)

6.Rozdzielczos$¢ wyjscia:  ok. 0.01% (1/10000)
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7. Cykl uaktualniania wyjscia:
0.25 sek.

8. Izolacja: ‘Wyjscie analogowe izolowane od systemu i wejs¢ ale nie izolowane
od wyjscia regulacji z wyjatkiem wyjscia kontaktowego

10. Inne dane

1.Przechowywanie danych:
Pami¢¢ nie ulotna (EEPROM)

2. Warunki otoczenia pracy przyrzadu:
Temperatura:  -10~50°C
Wilgotnos¢: 90% RH (przy braku kondensacji rosy)
Wysokos¢: 2000m npm lub ponizej
Kategoria; I

3. Stopien zanieczyszczenia:
2

4. Temperatura przechowywania:
-20~65°C

5. Napigcie zasilania: Do przyporzadkowania 100-240V AC£10%
50/60 Hz Iub 24V AC/DC£10%

6. Zuzycie mocy: SRI1: 100-240V AC 11 VA maksymalnie dlaAC
6WdlaDC24V,7VdlaAC 24V
SR92, SR93 1 SR94: 100-240VAC
15VA maksymalnie dla AC; 8W dlaDC 24V; 9VAdlaAC 24V

7. Wejscie/stosunek thumienia zaklocen:
50 dB lub wigcej w trybie normalnym
(50/60 Hz); 130 dB lub wigcej w trybie wspolnym (50/60 Hz)

8. Zgodnos¢ z normami:  Bezpieczenstwo: IEC10101 EN61010-1 EMC: EN61326

9. Rezystancja izolacji: Migdzy zaciskami wejscia/wyjscia i zaciskiem mocy 500V DC 20MC2
lub powyzej;
Miedzy zaciskami wejscia/wyjscia i zaciskiem przewodu ochronnego
500V DC 20MQ2 lub powyzej

10. Wytrzymalo$¢ dielektryczna:
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Migdzy zaciskami wejscia/wyjscia i zaciskiem
Mocy 2300V AC/min.; Migdzy zaciskiem
Mocy i zaciskiem przewodu ochronnego 1500V AC/min.

11. Struktura zabezpieczajaca:

12. Material obudowy:

13. Wymiary zewngtrzne:

14. Zamocowanie:
15. Grubos$¢ panelu:

16. Wycigcie panelu:

17. Cigzar:

Wylacznie panel przedni posiada budowe chroniaca przed zakurzeniem
oraz skroplinami odpowiadajaca [P66

Forma odlana z zywicy PPO (odpowiada UL94V-1)

SRI1: wysokos¢ 48 x szerokos¢ 48 x glebokos¢ 111 (glgbokos¢
panelu: 100) mm
SR92: wysokos¢ 72 x szerokos¢ 72 x glebokos¢ 111 (glgbokos¢
panelu: 100) mm
SR93: wysokos¢ 96 x szerokos¢ 96 x glebokos¢ 111 (glgbokos¢
panelu: 100) mm
SR94: wysokos¢ 96 x szerokos¢ 48 x glebokos¢ 111 (glgbokos¢
panelu: 100) mm

Panel wciskany (bardzo szybki i latwy montaz)
1.0~4.0mm

SRI1: wysokos¢ 45 x szeroko$¢ 45 mm
SR92: wysoko$¢ 68 x szerokos¢ 68 mm
SR93: wysoko$¢ 92 x szerokos¢ 92 mm
SR94: wysoko$¢ 92 x szerokos¢ 45 mm

SRI1:0k. 170 g
SR92:0k.280 g
SR93:0k.330 g
SR94:0k.240 g
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