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SENSOR
OSTRZEZENIA

Ponizsze symbole sa umieszczone na urzadzeniu oraz w niniejszej instrukcji, aby zwroci¢ uwage
Uzytkownika na wazne informacje dotyczace bezpiecznego uzytkowania i obslugi.

UWAGA: UWAGA NIEZEZPIECZENSTWO:
Przeczytaj uwaznie instrukcje przed Niebezpieczenstwo porazenia
instalacja 1 uzytkowaniem urzadzenia. pradem.

Wszystkie instrukcje dotyczace bezpieczenstwa, umieszczone w tej dokumentacji techniczno-rozruchowe;j
muszg by¢ przestrzegane, dla zapewnienia bezpieczenstwa Uzytkownika oraz zapobiegnigcia uszkodzeniu
zaré6wno urzadzenia jak i instalacji. Jesli urzadzenie uzywane jest w sposob nieprzewidziany przez produ-
centa, zabezpieczenie jakie posiada urzadzenie moze si¢ okaza¢ niewystarczajace.

WSTEP

N1200 to niezwykle uniwersalny regulator temperatury. W jednym urzadzeniu zawarto
gléwne cechy niezbedne dla zdecydowanej wigkszosci proceséw przemystowych. Ten mo-
del mozna stosowac z wszystkimi typami czujnikdéw i1 sygnatéw stosowanymi w przemysle.
Posiada gltowne typy wyjs¢ wymaganych do dziatania w r6znych procesach.

Konfiguracji regulatora mozna dokona¢ za pomoca przedniej klawiatury, bez koniecznosci
zmian sprzetowych. Dzieki temu konfiguracja typow wejs¢ 1 wyjs$¢, alarmow 1 innych funkcji
jest mozliwa 1 programowalna przy uzyciu klawiatury.

Uzytkownik musi przeczyta¢ niniejszg instrukcj¢ zanim zacznie stosowac regulator. Nalezy
sprawdzi¢, czy instrukcja odpowiada wersji urzadzenia (wersja wbudowanego oprogramo-
wania jest pokazana na regulatorze po jego zasileniu).
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SENSOR
Gléwne cech N1200 to:

* uniwersalne wejscie na wiele czujnikow;

* zabezpieczenie do otwarcia czujnika w kazdych warunkach;

* wyjscia sterujgce dostgpne w standardowym modelu: przekaznik, 4-20 mA 1 impuls logiczny

* samo-regulacja parametréw PID;

* Funkcja automatyczna / r¢czna z ,,plynnym” przejsciem

» dwa wyjscia alarmu w podstawowych wersjach, z funkcjami minimum, maksimum, rézniczka
(odchylenie), czujnik otwarty i zdarzenie;

* Funkcje zegara, ktére mogg by¢ powigzane z alarmami;

* Retransmisja PV lub SP w 0-20 mA lub 4-20 mA;

» Wejscie do zdalnej zmiany nastawy;

» Wejscie cyfrowe z 5 funkcjami;

* Programowalny soft-start;

* 20 programow profilu nastawy z 9 segmentami kazdy, z mozliwoscig potaczenia wszystkich w
catos¢ jako 180 segmentow;

* hasto do ochrony parametrow

* uniwersalne zasilanie energia

KONFIGURACJA / CECHY

WYBOR TYPU WEJSCIA
Wybierz typ wejscia (w parametrze ,,tYPE”) z Tabeli 1 ponize;j.

TYP KOD ZAKRES POMIARU
J Te j Zakres: -110 do 950 °C (-166 do 1742 °F)
K Te k Zakres: -150 do 1370 °C (-238 do 2498 °F)
T Tet Zakres: -160 do 400 °C (-256 do 752 °F)
N Ten Zakres: -270 do 1300 °C (-454 do 2372 °F)
R Ter Zakres: -50 do 1760 °C (-58 do 3200 °F)
S Tes Zakres: -50 do 1760 °C (-58 do 3200 °F)
B Teb Zakres: 400 do 1800 °C (752 do 3272 °F)
E Tce Zakres:-90 do 730 °C (-130 do 1346 °F)
Pt100 Pt Zakres: -200 do 850 °C (-328 do 1562 °F)
0-20 mA L0.20
4-20 mA L4.20 Sygnaty liniowe
0-50 mV L0.50 Programowalne wskazanie od -1999 do 9999.
0-5Vdc L0.5
0-10 Vdc L0.10
In j
Lnk
Int
NIELINIOWE In r od wyl::anegzgo czqunikZay
Ins
Inb
In E
Ln.Pt Tabela 1 — Typy wejscia
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Uwaga: Wszystkie typy wejscia sg fabryczne.
KONFIGURACJA WYJSC, ALARMOW ORAZ WEJSC CYFROWYCH

Kanaty wejscia i wyjscia regulatora (I / O) maja wiele funkcji: wyjscie sterujace, wejscie cyfrowe, wyjscie
cyfrowe, wyjscie alarmowe, retransmisja PV 1 SP. Kanaty te sg identyfikowane jako 1/ O 1,1/02,1/0 3,
I1/O04o0razl/0OS.

Podstawowy model regulatora posiada nastepujace cechy:

I/ O 1-wyjscie do przekaznika SPST-NA;
I/ O 2-wyjscie do przekaznika SPST-NA;
I/ O 5-wyjscie pradowe, wyjscie cyfrowe, wejscie cyfrowe;

Opcjonalnie, regulator moze posiada¢ inne cechy, dalsze omowienie w sekcji ,,Identyfikacja”:

- 3R: I/ 03 z wyjsciem do przekaznika SPDT;

- DIO: 1/ 03 11/ 04 jako cyfrowe kanaly wejsciowy i wyjsciowy
- HBD: Wykrycie awarii elementu grzewczego;

- 485: Komunikacja szeregowa;

Funkcja, ktorag mozna stosowac¢ w kazdym kanale 1/O jest okreslona przez Uzytkownika zgodnie z opcjami
podanymi w Tabeli 2.

FUNKCJAT/O KOD TYPI1/O
Bez funkcji OFF Wyjscie
Wyjscie Alarmu 1 Al Wyjscie
Wyjscie Alarmu 2 A2 Wyijscie
Wyjscie Alarmu 3 A3 Wyjscie
Wyjscie Alarmu 4 A4 Wyjscie
LBD - Loop break detection Lbd Wyjscie
Wyjscie sterujace (przekaznik lub impuls CTRL Wyjscie
cyfrowy)
Wybér trybu automatycznego / recznego mAN Wejscie cyfrowe
Wybdr trybu uruchomienia / zatrzymania RUN Wejscie cyfrowe
Wybdr zdalnego SP RSP Wejscie cyfrowe
oLl it
Wybor programu 1 profilu nastawy PR 1 Wejscie cyfrowe
Wybdr wyjscia sterujacego 0 do 20mA C.0.20 Wyjscie analogowe
Wybdr wyjscia sterujacego 4 do 20mA C.4.20 Wyjscie analogowe
Retransmisja PV w 0 do 20mA P.0.20 Wyj$cie analogowe
Retransmisja PV w 4 do 20mA P.4.20 Wyjscie analogowe
Retransmisja SP w 0 do 20mA S.0.20 Wyjscie analogowe
Retransmisja SP w 4 do 20mA S.4.20 Wyjscie analogowe

Tabela 2 — Typy funkcji dla kanatow 1I/O
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Podczas konfiguracji kanatow 1/0, na wyswietlaczu pokazane beda wytacznie poprawne opcje dla kazdego
kanatu. Te funkcje opisano ponize;j:

¢ off — bez funkcji
Kanat I/O zaprogramowany z kodem off nie bgdzie stosowany przez regulator. Mimo ze bez funkcji, ten
kanat jest dostepny poprzez komunikacj¢ szeregowa jako cyfrowy I/0 (polecenie 5 MODBUS).

e al, a2, a3, a4 — wyjscia alarmu
Wybrany kanat moze by¢ uzyty jako wyjscie do Alarméw 1 do 4. Okresla, ze zaprogramowany kanat I/0O
zachowuje si¢ jak wyjscia alarmu. Dostepne dla wszystkich kanatéw 1/0.

* Lbd — Funkcja wykrycia awarii petli.
Przypisuje wyjscie alarmu wykrycia awarii petli do kanatu I/0. Dostepna dla wszystkich kanatow I/0.

* CtrL — wyjscie sterujagce PWM

Okresla kanat I/0 stosowany jako wyjscie sterujagce PWM (przekaznik lub impuls cyfrowy). Dostepny dla
wszystkich kanatow 1/0O. Impuls cyfrowy jest dostepny na I/O5 (standard) lub na /O3 1 I/O4 (kiedy opcja
DIO jest zainstalowana). Sprawdz specyfikacje kazdego kanatu.

* mAn — Wejscie cyfrowe z funkcja automatyczna/reczna

Okresla kanat I/0 jako impuls cyfrowy z funkcjg przetgczania trybu sterowania miedzy automatycznym a
recznym. Dostepna na I/O5 (standard) lub na I/03 1 I/O4 (kiedy opcja DIO jest zainstalowana).

Closed = sterowanie rgczne;

Open = sterowanie automatyczne

* run — Wejscie cyfrowe z funkcja RUN

Okresla kanat jako wejscie cyfrowe z funkcjg wiaczenia/wylaczenia wyjs$¢ sterowania i alarmu (“RuN:
YES / no). Dostepne dla I/O5 lub 1/03 1 I/O4, kiedy sg zainstalowane.

Closed = wyjscia wlaczone

Open = wyjscie sterujgce 1 alarméw zamknigte

* rsp — Wejscie cyfrowe z funkcja zdalnego SP

Okresla kanat jako wejscie cyfrowe z funkcjg wyboru zdalnego SP jako nastawa sterowania. Dostgpne dla 1/
O5 lub I/03 1 1/04, kiedy sa zainstalowane.

Closed = zdalne SP

Open = uzywa gtownego SP

* hprg - Wejscie cyfrowe z funkcja Hold Program (wstrzymanie programu)

Okresla kanat jako wejscie cyfrowe z funkcjg zlecenia wykonania wybranego programu profilu nastawy.
Dostepne dla I/05 lub I/03 1 I/O4, kiedy sa zainstalowane.

Closed = umozliwia wykonanie programu

Open = przerywa (wstrzymuje) wykonanie programu

Uwaga: Nawet jesli wykonanie programu jest przerwane, wyjscie sterujgce pozostaje aktywne i steruje
procesem przy punkcie (nastawie) przerwania. Program odzyska normalne wykonywanie od punktu, gdzie
wejscie cyfrowe jest zamknigte (closed).

* Pr 1 — Wejscie cyfrowe z funkcja wykonania programu 1.

Okresla kanal 1/0 jako wejscie cyfrowe z funkcja zlecenia wykonania programu 1 profilu nastawy.
Dostepne dla I/05 lub 1/03 1 I/O4, kiedy sa zainstalowane.

Przydatna funkcja przelaczania miedzy gtowng nastawg a drugorzedna, okreslong przez program 1.
Closed = wybiera program 1;

Open = wybiera gléwng nastawe

* C.0.20 —0-20 mA Wyjscie sterujgce
Dostepne tylko dla I/05, okresla kanat jako wyjscie sterujace 0-20 mA
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* C.4.20 - 4-20 mA Wyjscie sterujace
Okresla kanat jako wyjscie sterujace 4-20 mA.

* P.0.20 — 0-20 mA Retransmisja PV
Dostepne tylko dla I/OS5, konfiguruje kanat do retransmisji wartosci PV w 0-20 mA.

* P.4.20 - 4-20 mA Retransmisja PV
Dostepne tylko dla 1/0O5, konfiguruje kanat do retransmisji warto$ci PV w 4-20 mA.

*5.0.20 — 0-20 mA Retransmisja SP (Setpoint)
Dostepne tylko dla 1/05, konfiguruje kanat do retransmisji warto$ci SP w 0-20 mA.

*5.4.20 — 4-20 mA Retransmisja SP (Setpoint)
Dostepne tylko dla 1/05, konfiguruje kanat do retransmisji warto$ci SP w 4-20 mA.

KONFIGURACJA ALARMOW

Regulator posiada 4 niezalezne alarmy. Alarmy te mozna skonfigurowa¢ do dziatania z dziewigcioma roézny-
mi funkcjami, jak pokazano w Tabeli 3.

* off — Alarmy wylaczone (off).
e ierr — Alarmy otwartego czujnika — (Awaria petli)

Alarm otwartego czujnika dziata, zawsze gdy wejscie czujnika jest zepsute lub nieprawidtowo podtaczone.

* rs — Alarm programu zdarzenia
Konfiguruje alarm do dziatania w okre§lonym segmencie/ segmentach programow narastania i linii bazo-
wych tworzonych przez Uzytkownika.

* Rfail — Alarm awaria elementu grzewczych

Sygnalizuje awari¢ elementu grzewczego. Ta funkcja alarmu wymaga dodatkowego przektadnika pradowe-
go CT1. Szczegoty dotyczace opcji ,,awarii elementu grzewczego” znajdujg si¢ w specjalnym dokumencie,
dotaczonym do produktu, zawsze gdy ta opcja jest wymagana.

* lo — Alarm minimalnej wartosci bezwzglednej.
Aktywny, kiedy warto$¢ mierzonego PV jest ponizej wartosci okreslonej dla nastawy alarmu.

* ki — Alarm maksymalnej wartos$ci bezwzglednej.
Aktywny, kiedy warto$¢ mierzonego PV jest powyzej wartosci okreslonej dla nastawy alarmu.

e dif — Alarm wartoS$ci rézniczkowe;j.

W tej funkcji parametry “SPA1”, “SPA2”,”SPA3” 1 “SPA4” przedstawiaja odchylenie PV w stosunku do SP.
Uzycie Alarmu 1 jak w przyktadzie: dla dodatniej warto$ci SPA1, alarm warto$ci r6zniczkowej jest aktywny,
kiedy wartos¢ PV jest poza zakresem okreslonym dla: (SP — SPA1) do (SP + SPA1)

Dla ujemnej wartosci SPA1, alarm warto$ci r6zniczkowej jest aktywny, kiedy wartos¢ PV jest w obrebie
zakresu okreslonego powyze;j.

* difl — Alarm minimalnej wartosci rézniczkowej.
Aktywny, kiedy warto$¢ PV jest ponizej punktu okreslonego przez: (SP — SPA1)
Uzycie Alarmu 1 jako przyktad.

e difk — Alarm maksymalnej wartosci rozniczkowej.
Aktywny, kiedy warto$¢ PV jest powyzej punktu okreslonego przez: (SP + SPAT1)
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Uzycie Alarmu 1 jako przyktad.
EKRAN TYP DZIALANIE
Off Niedziatajacy Wyjscie nie jest uzyte jako alarm.
Blad wejécia Uruchamiany, k1edy sygnal wejsciowy PV jest prze-
Ierr . rwany, poza granicg zakresu, lub Pt100 powoduje
(input Error) .
zwarcie.
Rs Zdarzenie (ramp and Soak) Uruchamiany w okre§lonym segmencie programu.
rfail Warstwa ochronna spalona Sygnalizuje awari¢ elementu grzewczego
(resistance fail) ve ! ¢ & £0-
Warto$¢ minimalna > pv
Lo Low)
(Low SPAnN
pv — P
Hi Wartos¢ maksymalna (High)
SPAn
— — 5
Dif Rozniczka A a2 4 A 4 i
(diFerential) SV-SPAn SV SV+SPAn SV+SPAN SV SV-SPAn
Dodatnie SPAn Ujemne SPAn
—prv PV
Dif Rézniczka minimalna A A A A\—P
! (diFerential Low) SV - SPAn sv SV SV-SPAn
Dodatnie SPAn Ujemne SPAn
Difh Rozniczka maksymalna A A P 7; PV
(diFerential ngh) sV SV + SPAn SV + SPAn 5%
Dodatnie SPAn Ujemne SPAn

Tabela 3 — Funkcje alarmu

Gdzie SPAn odnosi si¢ do nastawy alarmu “SPA1”, “SPA2”, “SPA3” oraz “SPA4”.

TRYBY ZEGARA ALARMU

Alarmy regulatora mozna skonfigurowa¢ do wykonywania 3 trybow zegara:

* Jeden impuls z okre$lonym czasem trwania;

» Aktywacja z op6znieniem;
» Powtarzajace si¢ impulsy;

[lustracje w Tabeli 4 pokazuja zachowanie wyjscia alarmu dla r6znych kombinacji czaséw tl1 1 t2. Funkcje
zegara mozna skonfigurowa¢ w parametrach A1tl, A1t2, A2t1, A2t2, A3tl, A3t2, Adtl i A4t2.
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DZIALANIE T1 T2 AKCJA
Normalne pras
. . 0 0
lealanle Zdarzenie alarmu
. . Wyjscie
Dz1a1’an1e przez 1 do 6500 s 0 sam_§ m—]
Okreslony czas Zdarzenie alarmu
. . Wyjscie
D%I’al.anl.e z 0 1 do 6500 s alamu £ T2
OpOanenlem Zdarzenie alarmu
. . Wyjscie
Dzialanie 1.do 6500 s 1.do 6500 s s [ —
prZeryWane Zdarzenie alarmu

Tabela 4 — Funkcje temporyzacji dla alarmow

LED potaczone z alarmami zaswieci si¢, kiedy zaistnieje sytuacja wywotujaca alarm, bez wzgledu na
rzeczywisty stan wyjscia, ktére moze by¢ chwilowo wytaczone (OFF) z powodu temoryzacji.

BLOKADA POCZATKOWA ALARMU

Opcja blokada poczatkowa blokuje alarm, przed jego wiaczeniem, kiedy sytuacja wywotujaca alarm
zaistnieje w momencie pierwszego podtaczenia regulatora do zasilania (lub po przejs$ciu z dziatania
YES — NO). Alarm bedzie wlaczony dopiero po wystapieniu sytuacji nie wywotujacej alarmu, po ktorej
pojawi si¢ sytuacja wywotujaca alarm.

Blokada poczatkowa jest uzyteczna, np. gdy jeden z alarmow jest skonfigurowany jako alarm warto$ci
minimalnej, wywotujac wiaczenie si¢ alarmu tuz po uruchomieniu procesu, co moze by¢ niepozadane.

Blokada poczatkowa jest nieaktywna dla funkcji alarmu uszkodzenia czujnika.

WYZNACZENIE PIERWIASTKA KWADRATOWEGO

Jesli ta funkcja jest wiaczona, regulator stosuje do wys$wietlenia i sterowania warto$ci odpowiadajacej
pierwiastkowi kwadratowemu zastosowanego sygnalu wejsciowego.

Dostepne tylko dla wejs$¢ nalezacych do grupy liniowych sygnatéw analogicznych: 0-20 mA, 4-20 mA, 0-50
mV, 0-5 V oraz 0-10 V.

RETRANSMISJA ANALOGOWA PV I SP

Wyjscie analogowe, kiedy nie jest stosowane dla celéw sterowania, jest dostepne dla retransmisji warto$ci
PV i SP w 0-20 lub 4-20 mA. To wyjscie analogowe jest elektrycznie izolowane od innych wej$¢ i wyjs¢.
Sygnal wyj$cia analogowego jest skalowalny, z zakresem wyjscia okreslonym przez warto$ci zaprogramo-
wane w parametrach “rtLL” i “rtHL”.

Aby uzyskac wyjscie napieciowe, Uzytkownik musi zainstalowa¢ obejscie rezystora (max. 550 Q) do za-
ciskow wyjscia pradowego (zaciski 7 1 8). Rzeczywista wartos¢ rezystora zalezy od pozadanej rozpigtosci
napigcia wyjsciowego.
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SOFT-START

Funkcja soft-start umozliwia uniknigcia gwattownych zmian w napieciu dostarczanym do obcigzenia, bez
wzgledu na zapotrzebowanie mocy systemu.

Osigga si¢ to przez okreslenie granicy narastania dla wyjscia sterujgcego. Wyjscie moze osiggna¢ warto$¢
maksymalng (100%), tylko kiedy czas zaprogramowany w parametrze soft-start dobiegl konca.

Funkcja soft-start jest zazwyczaj stosowana w procesach wymagajacych powolnego rozruchu, kiedy chwilo-
wa aplikacja 100% dostepnej mocy do obcigzenia moze spowodowac uszkodzenie czgsci sytemu.

Aby wylaczy¢ tg funkcje, nalezy skonfigurowac¢ parametr soft-start jako 0 (zero).

ZDALNA NASTAWA

Regulator moze mie¢ warto$¢ nastawy okreslong przez analogowy, zdalnie generowany sygnat. Ta funkcja
jest mozliwa poprzez kanaty 1/03, 1/04 lub 1/05, kiedy sg skonfigurowane jako wejscia cyfrowe oraz skon-
figurowane z funkcjg rsp (zdalny wybdr SP) lub poprzez parametr E.rsp. Wejscie zdalnej nastawy przyjmuje
sygnaty 0-20 mA, 4-20 mA, 0-5Vi0-10 V.

Dla sygnatéw 0-20 1 4-20 mA, obejscie rezystora 100 Q jest wymagane miedzy zaciskami 9 1 10, jak poka-
Zano na rys. 4c.

TRYB STEROWANIA

Regulator moze dziata¢ na dwa r6ézne sposoby: tryb automatyczny lub tryb reczny. W trybie automatycznym
regulator okresla ilo§¢ mocy stosowanej do procesu, w oparciu o okreslone parametry (SP, PID, itd.).
W trybie recznym, Uzytkownik sam okresla tg ilos¢ mocy. Parametr “Ctrl” okresla, ktory tryb sterowania

przyjeto.
TRYB AUTOMATYCZNY PID

W trybie automatycznym sg dwie rézne strategie sterowania: sterowanie PID oraz sterowanie ON/OFF.
Sterowanie PID opiera swoje dziatanie na algorytmie sterowania, ktory uwzglednia odchylenie PV w sto-
sunku do SP, wspotczynnik zmiany PV oraz btad stanu ustalonego.

Z drugiej strony, sterowanie ON/OFF (uzyskane kiedy Pb=0) dziata z 0% lub 100% mocy, kiedy PV odchyla
si¢ od SP.

Oznaczenie parametru PID (Pb, Ir i Dt) opisano w paragrafie ,,OZNACZENIE PARAMETROW PID” w
niniejszej instrukcji.

LBD - ALARM WYKRYCIA AWARII PETLI

Parametr okresla w minutach przedziat czasu, w obrebie ktorego oczekuje si¢, ze PV zareaguje na sygnat
wyjs$cia sterujgcego. Jesli PV nie reaguje prawidtowo w obrebie przedziatu czasu skonfigurowanego w para-
metrze lbd.t, regulator zinterpretuje to jako awari¢ petli sterowania, ktorg zasygnalizuje na wyswietlaczu.
Informacja o wystgpieniu LBD moze zosta¢ wystana do kanatu I/O. Wystarczy skonfigurowac funkcje LBD
do pozadanego kanatu I/O: wybrane wyjscie bedzie aktywowane, kiedy wykryta zostanie sytuacja powodu-
jaca LBD. Kiedy parametr lbd.t jest zaprogramowany z 0 (zero), funkcja LBD jest wytaczona.

LBD jest przydatna w systemach nadzoru i usuwania usterek, pozwala na wczesne wykrycie probleméw w
aktuatorze, zrédle zasilania lub obcigzeniu.

HBD - WYKRYCIE AWARII ELEMENTU GRZEWCZEGO

Dostepne w produktach zidentyfikowanych z przyrostkiem HBD. Funkcja HBD zostata opisana w Aneksie 1
niniejszej instrukcji.
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BEZPIECZNA WARTOSC WYJSCIOWA Z AWARIA CZUJNIKA

Ta funkcja okresla wartos¢ wyjsciowa (okreslong przez Uzytkownika) jaka ma by¢ przypisana do wyjscia
sterujacego w przypadku awarii czujnika.

Kiedy czujnik wejsciowy jest zidentyfikowany jako zepsuty, regulator przetacza tryb sterowania na RECZ-
NY, podczas gdy zleca MV przyjecia wartosci skonfigurowanej przez Uzytkownika w parametrze 1E.ou.
Ta funkcja wymaga, zeby jeden z alarmow zostat skonfigurowany jako 1Err, a parametr 1E.ou (procent wyj-
$cia sterowania) zaprogramowany z wartoscig inng niz 0 (zero).

Po aktywowaniu funkcji, regulator pozostaje w trybie SAFE (RECZNE wyjscie sterujagce), nawet jesli
awaria czujnika bedzie wygladac¢ na naprawiong. Interwencja Operatora jest wymagana do przetaczenia z
powrotem do trybu AUTO.

MONTAZ / POLACZENIA

Regulator musi by¢ przymocowany na panelu, w tym celu nalezy postgpowac zgodnie z opisanymi ponizej
krokami:

* Przygotuj otwor w panelu 45.5 x 45.5 mm;

» Usun uchwyty montazowe z regulatora;

* Umies¢ regulator w wycigtym otworze panelu;

* Przesun uchwyt montazowy z tytu do przodu dla stabilnego zacisku na panelu

ZALECENIA PRZY MONTAZU

» Wszystkie potaczenia elektryczne sg zrobione do $rub zaciskowych z tytu regulatora. Umozliwiaja
potaczenia drutow o rozmiarach od 0.5 do 1.5 mm2 (16 do 22AWG). Zaciski powinny by¢ dociagnigte
momentem sity 0.4 Nm (3.5 Ib in)

* W celu minimalizacji odbioru zaktdcen elektrycznych nisko-pragdowe ztacze DC oraz przewody wejscia
czujnika powinny by¢ oddalone od wysoko-pragdowych przewodow elektrycznych. Jesli jest to niemozliwe,
nalezy uzy¢ przewodoéw ekranowanych.

» Wszystkie urzadzenia elektryczne muszg by¢ zasilane z sieci elektrycznej, pradem bez zaktocen, odpo-
wiednim dla oprzyrzadowania.

« Zaleca si¢ stosowanie FILTEROW RC (redukcji szuméw) do uzwojen kontaktora, solenoid, itd.

* Bez wzgledu na zastosowanie, bardzo waznym jest rozwazenie co moze si¢ zdarzy¢, gdy jakakolwiek
cze$¢ systemu ulegnie awarii. Cechy regulatora same w sobie nie sg w stanie zapewni¢ catkowitej ochrony.

POLACZENIA ELEKTRYCZNE

Wewngtrzne obwody regulatora moga by¢ usunigte, bez usuwania polaczen na tylnym panelu.
Wszystkie whasciwosci regulatora pokazano na Rysunku 1. Wiasciwosci poszczeg6dlnych czesci sg pokazane

na ich etykietach.
Optional 3R
13 15| 1/03 Relay SPDT

] -
Relay Output K "
ea(?;mUpu o1/ j.E

RS48

POWER - PULSE | Analog Output
100~240 Vac / 24V Cf\z E E | I/_05+ OUESUT ‘/ FI,Ddlc_;s(l%s\cl?llr})?plttt
/ +REMOTESP s
Relay Output < 102 b
(I02) [ 4]

(=1
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Polaczenia zasilania

FUSE

L1
S0
B
Przestrzegaj [4]
wymagan dotyczacych B=—
napiecia urzadzenia, EDD
wymaganego
zasilania. Rysunek 2 — potaczenia zasilania

Potaczenia wejscia

* Termoelement (TC) 1 0-50 mV:

Rysunek 3a pokazuje przewody dla termoelementu oraz 0-50 mV. Jesli przewody termoelementu muszg
by¢ przedtuzone, nalezy uzy¢ odpowiednich przewodéw kompensacyjnych.

* RTD (Pt100):

Rysunek 3b pokazuje przewody Pt100, dla 3 zyl. Dla wlasciwej kompensacji dtugosci kabla, uzyj zyt tej
samej grubosci 1 dlugosci. Dla 4-przewodowego Pt100, pozostaw jedng zyte niepotaczong do regulatora. Dla
2-przewodowego Pt100 zaciski powodujace zwarcie to 111 12.

00 00z
[o] [o]

AN B at

OO0y <o 005

Rysunek 3a - Potgczenie TC, 0- Rysunek 3b — Pofaczenie 3-
50mV przewodowego P100

*4-20 mA:
Potaczenia sygnatow pradowych 4-20 mA musza by¢ przeprowadzone zgodnie z Rysunkiem 4a.

00 g

El El;"—.

Al g
e Y. O

Rysunek 4a — potgczenie pradu
4-20 mA

Rysunek 4b — potaczenie dla 5V i 10V

*5ViloV

Dla potaczenia sygnatow napigcia patrz Rysunek 4b.

Wiasciwosci dostepne na zaciskach regulatora 9 1 10. Kiedy sygnal wejsciowy zdalnego SP wynosi 0-20 mA
lub 4-20 mA, zewng¢trzne obejscie rezystora 100 £ musi by¢ potaczone do zaciskow 9 1 10 jak pokazano na
Rysunku 4c.

oo .
A o
[]

e

Rysunek 4c — Potgczenie dla zdalnego SP
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Polaczenia wejs¢ cyfrowych
Rysunki 5a oraz 5b pokazuja naped przetgcznikow 1/0O3 1 I/0O5. Ten sam schemat ma zastosowanie do 1/04

B, T
i

4 03 ki) + -ros‘

A\ '{[ "‘”. h &
onp | 2H
DRYCONTACT L DRY CONTACT :

INTERNAL CIROUITRY LT INTERNALCROTRY :

250R

Rysunek 5a — I/ O3 jako wejscie Rysunek 3b - 1/05 jako wejscie
cyfrowe cyfrowe

Polaczenie alarmow i wyjsé
Kiedy kanaty 1/0O s3 skonfigurowane jako wyjscia, nalezy przestrzega¢ wlasciwosci granicy obcigzenia,
wedtug specyfikacji produktu.

VDO 45VDC b b

100R 1103 + -

LOAD

l_l + 10 5 +
(2 A LOAD S
@ oD _ ;
e crcw ¥ T L -

INTERNAL CRCUATRY

Rysunek 6a -1/ O3 lub /04 z Rysunek 6b — /05 z impulsem
impulsem wyjsciowym dla SSR. wyjsciowym dla SSR.

1/03, 1/04 oraz 1/05 moga by¢ rowniez skonfigurowane jako wyjscia cyfrowe (I/0O3 i I/O4 dostarczajg sy-
gnal wyjsciowy 5 Vdc, podczas gdy I/05 sygnat 12 Vdc). Przyktad uzycia pokazano na Rysunku 6a dla /03
1 na Rysunku 6b dla I/05. 1/05 jest elektrycznie izolowany od wejscia czujnika

DZIALANIE

Na Rysunku 7 mozna zobaczy¢ przedni panel regulatora, z jego czesciami.

Display of PV/
Programming
{ E | Display of SP/
Messages ' L’ L! Parameters
com
R [ ] rFir
T P B 1

-\
—/

t

MAN
Keys RUN OUT A1 A2 A3 A4
-P|(a][F]]
S )

Wyswietlanie PV/Programowanie: Wyswietla warto$¢ biezacg PV (Process Variable). Kiedy znajduje si¢
w trybie konfiguracji, pokazuje nazwy parametrow.

Wyswietlanie SP/Parametry: Wyswietla warto$¢ SP (Setpoint). Kiedy znajduje si¢ w trybie konfiguracji,
pokazuje nazwy parametrow.

Sygnalizator COM: Zapala si¢, zeby zasygnalizowa¢ aktywno$¢ komunikacji w interfejsie RS485.
Sygnalizator TUNE: Pozostaje wtaczony (ON), kiedy regulator jest w procesie regulacji.
Sygnalizator MAN: Sygnalizuje, ze regulatora jest w trybie sterowania recznego.

Sygnalizator RUN: Wskazuje, ze regulatora jest aktywny, z wtaczonym wyjsciem sterowania 1 alarmami.

13



Limatherm Sensor Sp. z o.0. tel. +48 18 337 99 00
ul. Tarnowska 1, 34-600 Limanowa fax. +48 18 337 99 10
www.limathermsensor.pl e-mail  akp@limathermsensor.pl W
SENSOR

Sygnalizator OUT: Dla wyjscia przekaznikowego lub impulsu sterowania; oddaje rzeczywisty stan wyjscia.
Jesli wyjscie analogowe jest przypisane do sterowania, sygnalizator OUT $wieci si¢ stale.

Sygnalizatory A1, A2, A3 i A4: sygnalizujg pojawienie si¢ sytuacji wywotujacej alarm.

[P] Klawisz P (Program key): uzywany do poruszania si¢ po menu parametrow

Klawisz powrotu: uzywany do powrotu do parametrow.
Al [F]Klawisz w gore oraz w dok: umozliwiaja zmiang warto$ci parametrow

Po zasileniu regulatora, przez 3 sekundy wys$wietlane jest jego oprogramowanie wbudowane, po tym czasie
kontroler rozpoczyna normalne dziatanie. Wartosci PV 1 SP sg wy$wietlane, a wyj$cia sg wlaczone.

W celu poprawnego dziatania, kontroler potrzebuje konfiguracji, ktora jest definicjg kazdego z kilku parame-
trow zaprezentowanych przez regulator. Uzytkownik musi by¢ §wiadom znaczenia kazdego parametru i dla
kazdego okresli¢ odpowiednie warunki oraz poprawng warto$¢.

Uwaga: Poniewaz wiele parametrow zalezy od wybranego typu wejscia,
zaleca si¢ aby parametr TYPE zostat skonfigurowany jako pierwszy.

Parametry sg pogrupowane w poziomy wedtug ich funkcji oraz tatwosci dziatania. 7 poziomdéw parametrow
to:

POZIOM DOSTEP
1 - Dziatanie Peten dostep
2 - Regulacja
3- Programy R&S
4- Alarmy

Zastrzezony dost
5- Skala Y <P

6- Kanaty I/O
7- Kalibracja

Klawisz | P umozliwia dostep do parametréw w poziomie dziatania. Dla dost¢pu do dalszych poziomow
uzyj kombinacji klawiszy:

@J(BACK) 1 [P] (PROG) nacis$nietych jednoczesnie

Naci$nij El, zeby przesuna¢ do przodu lub [V, zeby cofnaé do tylu parametry w obrebie poziomow. Na
koncu kazdego poziomu, regulator wraca do poziomu dziatania. Trzymanie klawisza [P] nacisnigtego
umozliwia szybkie poruszanie si¢ do przodu w poziomie.

Z kolei, regulator powroci do poziomu dziatania po trzymaniu klawisza @ naci$nig¢tego przez 3 sekundy.
Wszystkie parametry konfiguracji sg zgromadzone w zabezpieczonej pamigci. Warto$ci sa zachowane, kiedy
klawisze [P] lub sg naci$niete po zmianie warto$ci parametru. Wartos¢ SP jest zachowana po naci$nigciu

klawisza IE' lub co 25 sekund.
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OPIS PARAMETROW

CYKL DZIALANIA

Aby uzyskac¢ dostep do parametréw poziomu dziatania, naciskaj do momentu, az pozadany parametr
zostanie wyswietlony.

(Green Screen)

PV Indication Sygnalizacja IPV i SP — Gorna wartos¢ na wyswietlaczu dotyczy biezacej wartosci PV (czerwony kolor).
(Red Screen) Dolna warto$¢ na wyswietlaczu pokazuje warto$¢ SP (zielony kolor).

Tryb sterowania:
SP Indication auto — oznacza automatyczny tryb sterowania

Man — oznacza r¢czny tryb sterowania
(nieograniczona mozliwos¢ przelaczania migdzy trybem automatycznym a r¢cznym).

PV Indication
(Red Screen)

MYV Indication
(Green Screen)

NASTAWIONA WARTOSC ZMIENNA (MV): Gérna wartos¢ dotyczy wartosci PV (czerwony kolor),
a nizsza warto$¢ pokazuje procent MV stosowanego do wyjScia sterujacego (ziel@ kolor). W trybie

rgcznego sterowania, jest mozliwos¢ zmiany wartosci MV przy uzyciu klawiszy oraz . W trybie
automatycznego sterowania, wartosci MV moze by¢ tylko pokazana.

Aby odrozni¢ wyswietlenie MV od wyswietlenia SP, MV jest wy$wietlana z okresowym migotaniem.

Wykonanie programu — wybiera profil programu ramp (narastanie) i soak (utrzymanie), ktory ma by¢

E pr wykonany.
Enable 0 - nie wykonuje programu
Program 1 do 20 - numer programu, ktéry ma by¢ wykonany
Z aktywnymi wyjsciami (RUN = YES), program rozpoczyna dziatanie zaraz po jego wyborze.
se Ekran tylko dla wskazania. Kiedy program ramp (narastanie) i soak (utrzymanie) jest aktywny, ten para-
p-seg metr pokazuje numer segmentu, ktory jest wykonywany, od 1 do 9.
Ekran tylko dla wskazania. Kiedy program ramp (narastanie) i soak (utrzymanie) jest wykonywany, para-
t.seg metr ten pokazuje czas pozostaty do konca biezacego segmentu, w jednostkach czasu skonfigurowanych w
parametrze Pr.tb.
Uaktywnia wyj$cia sterowania i alarmy:
run YES — wyjscia wilaczone
NO —wyjscia wylaczone
CYKL REGULACIJI
Okresla przyjeta strategie sterowania:
off — wylaczona (brak regulacji PID)
Fast — szybka regulacja automatyczna
AAtt‘:n Full — bardziej doktadna regulacja automatyczna
wo-tune self — doktadna + automatycznie dopasowana regulacja
rslf — narzuca jedng nowa doktadng + automatycznie dopasowang regulacja
TGht — narzuca jedng nowa doktadng + automatycznie dopasowang regulacje, kiedy RUN = YES lub
regulator jest wiaczony.
pb ZAKRES PROPORCJONALNOSCI - warto$¢ warunku P trybu sterowania PID, w procentach maksy-

Proportional Band

malnej rozpigtosci typu wejscia. Regulacja pomigdzy 0 a 500.0%. Wybierz zero dla sterowania ON/OFF.

WSPOLCZYNNIK CALKOWY — warto$¢ warunku I algorytmu PID, w powtérzeniach na minute

Derivative Time

ir . .
Integral Rate (Re§et). Regulacja porrrp@dzy 0a 99.99.. B
Wyswietlany tylko jesli zakres proporcjonalnosci # 0.
dt POCHODNA CZASU — warto$¢ warunku D trybu sterowania PID, w sekundach. Regulacja pomig¢dzy 0 a

300.0 sekund.
Wyswietlany tylko jesli zakres proporcjonalnosci # 0.

Modulacja szeroko$ci impulsu (PWM — Pulse Width Modulation) okres w sekundach. Regulacja pomiedzy

Ct 0.5 a 100.0 sekund.
Cycle Time .. T . , .
Wyswietlany tylko jesli zakres proporcjonalnosci # 0
hyst HISTEREZA STEROWANIA (w jednostkach temperatury): Ten parametr jest pokazany tylko dla sterowa-
Hysteresis nia ON/OFF (Pb=0).

Regulacja pomigdzy 0 a rozpigtoscia typu wejscia pomiarowego.
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STEROWANIE: Tylko dla trybu automatycznego.
re — Sterowanie z Dziataniem wstecznym. Odpowiednie dla grzania. Wlacza wyjscie sterujace, gdy PV

Output Low Limit

ACt . L
Action jest ponizej SP.
dir — Sterowanie z Dziataniem bezposrednim. Odpowiednie dla chtodzenia. Wiacza wyjscie sterujace,
gdy PV jest powyzej SP.
Lbd.t Przedziat czasu dla funkcji LBD. Okre$la maksymalny przedziat czasu dla PV, w jakim ma zareagowac na
Loop break detection | komende sterujaca, w minutach.
time.
BIAS: Offset dla MV (reset reczny). Zakres: -100% do + 100%.
bias Umozliwia dodawanie warto$ci procentowej pomigdzy -100% a +100% do wyjscia sterujacego MV.
Wartos¢ 0 (zero) wylacza ta funkeje.
oull Dolna granica dla wyjscia sterowania — Minimalna warto§¢ procentowa przyjmowana przez wyjscie stero-

wania, gdy znajduje si¢ w trybie automatycznym i w PID.
Standardowo skonfigurowana z 0%. Wartos¢ wzorcowa: 0%

ouhl
Output High Limit

Gorna granica dla wyjscia sterowania — Maksymalna warto$¢ procentowa dla wyjsécia sterowania, gdy
znajduje si¢ w trybie automatycznym i w PID.
Standardowo skonfigurowana z 100%. Warto$¢ wzorcowa: 100%

Funkcja Soft-Start: Czas w sekundach, podczas ktoérego regulatora ogranicza wartos¢ MV postgpujaco od

Soj’ti;stflrt 0 do 100%. Jest uruchamiana przez wtaczenie lub kiedy wyjscie sterowania jest aktywne.
; Jesli masz watpliwosci, ustaw zero (warto$¢ zero wyltacza funkcje Soft-start).
Sp.al NASTAWA ALARMU: Warto§¢ wyzwalajaca dla alarmu 1, 2, 3 i 4. Warto$¢, ktora okresla punkt aktywa-
Sp.a2 cji dla zaprogramowanych alarméw z funkcjami ,,L.o” lub ,,Hi”
Sp.a3 Dla alarméw skonfigurowanych z funkcjami typu rézniczki, ten parametr okres$la odchylenie (zakres).
Sp.a4 Nie stosowany dla innych funkcji alarmu.
CYKLE PROGRAMOW
Okresla czas podstawowy, ktory bedzie stosowany przez wszystkie programy ramp (narastanie) oraz soak
Pr.tb (utrzymanie).

Program time base

Sec — czas podstawowy w sekundach;
Min — czas podstawowy w minutach.

Prn
Program number

Wybiera profil programu ramp i soak, ktéry ma by¢ modyfikowany/ogladany. Nastgpujaca po tym sekwen-
cja parametrow dotyczy tego wybranego programu. Mozliwy wybor z posrod catosci 20 programow.

Ptol

Program Tolerance

Maksymalne dopuszczalne odchylenie PV w odniesieniu do SP. Jesli zostanie przekroczone, wykonanie
programu bedzie zawieszone (zegar wewngtrzny zatrzymuje si¢), az do momentu powrotu odchylenia w
obreb okreslonej tolerancji.

Wartos¢ 0 (zero) wyltacza ta funkcje (program jest wykonywany bez wzgledu na réznicg miedzy PV a SP).

ll::gg Program SP 0 do 9: Grupa 10 wartosci Sp, ktore okreslaja profil segmentow ramp i soak.

Pt1 Czas trwania segmentow, 1 do 9: Okresla czas trwania, w sekundach lub minutach, segmentéw modyfiko-
Pt9 wanego programu.

Pel Alarmy zdarzenia, 1 do 9: Parametry okreslajace, ktore alarmy maja by¢ aktywowane podczas

Pe9 wykonywania poszczegdlnych segmentow programu. Wybrane alarmy musza mie¢ swoje funkcje

Program event

skonfigurowane jako “rS.” (Patrz Tabela 3).

Lp
Link Program

Przytaczenie programow: numer kolejnego profilu programu, ktory ma by¢ przytaczony po biezacym
programie. Profile mozna taczy¢ razem w wigksze programy, az do 180 segmentow.
0 — nie tacz z zadnym innym programem.
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CYKLE ALARMOW
Fual, Fua2 . , . . s .. .
Fua3, Fuad FUNKCJE ALARMOW 1 do 4. Okresla funkcje dla alarmow sposrod opcji podanych w Tabeli 3.
BLOKADA ALARMU 1 DO 4: Ta funkcja blokuje alarmy, podczas zasilenia regulatora.
YES — wiacza blokade¢ poczatkowa
blal, bla2 NO — wylacza blokade poczatkowa
bla3, bla4 Kiedy ta funkcja jest wlaczona, alarm nie uaktywni si¢ przy uruchamianiu regulatora, zaczeka az PV (Pro-
cess Variable) osiagnie warto$¢, nie wywotujaca alarmu. Od tego momentu, alarm bedzie si¢ wlaczaé, przy
kazdej nowej sytuacji wywotujacej alarm.
hyal, hya2 HISTEREZA ALARMU: okresla réznice migdzy wartoscia PV, przy ktorej alarm jest wlaczony, a przy
hya3, hya4 ktorej jest wytaczony (w jednostkach temperatury).
Altl, A2t1 Okresla czas temporyzacji t1, w sekundach, dla alarmow. Okresla czas temporyzacji t1, w sekundach, dla
A3tl, Adtl funkcji czasu alarmow. Warto$¢ 0 (zero) wytacza tg funkcje.

Alarm Time t1

Informacje dotyczace konfiguracji parametrow funkcji czasu podano w Tabeli 4.

Czas alarmu t2. Okresla czas temporyzacji t2, w sekundach, dla funkcji alarmow czasu. Wartos¢ 0 (zero)

Alt2, A2t2 .
A3, Adt2 wylacza ta funkcje.
’ Informacje dotyczace konfiguracji parametréw funkcji czasu podano w Tabeli 4.
fish Umozliwia sygnalizacj¢ wizualng wystapienia alarmu przez migotanie wskazania PV w poziomie dziata-
Flash nia. Uzytkownik wybiera, ktore alarmy maja by¢ powiazane z ta funkcja.

CYKLE SKALI (KALIBRACJI)

Type TYP WEJISCIA: Wybiera typ sygnatu wejécia, ktore ma by¢ potaczone z wejsciem zmiennej procesu.
Type Dostepne opcje omowiono w Tabeli 1.
i FILTR CYFROWY WEJSCIA: Stosowany dla poprawy stabilno$ci mierzonego sygnatu (PV). Regulowa-
Fﬂt;r ny pomiedzy 0 a 20. W zerze (0) filtr jest wylaczony, a 20 oznacza maksymalny filtr. Im wyzsza wartos¢
filtru, tym wolniejsza odpowiedz mierzonej wartosci.
Dppo

Decimal Point

Wybdr pozycji punktu dziesietnego, widocznego zarowno w PV jak i SP.

unit Jednostka. Wskazanie temperatury w °C lub °F.
Funkcja pierwiastka kwadratowego. Stosuje funkcj¢ kwadratowa do sygnatu wejscia, w obrebie granic
zaprogramowanych w “SPLL” oraz “SPHL.”
YES — wiacz funkcje
s root NO — nie wigcza funkcji
quare Root . S s . . S o .
Wskazanie przyjmuje nizsza warto$¢ graniczna, kiedy sygnat wejscia jest ponizej 1% zaprogramowane;j
rozpigtosci.
Parametr dostgpny wylacznie dla wejs¢ liniowych.
Offs OFFSET CZUJNIKA: wartos¢ offset dodana do odczytu PV dla kompensacji bledu czujnika.
Offset Warto$¢ wzorcowa: zero.
Wtacza zdalne SP.
e.rsp YES — wiacz funkcje
Enable Remote SP NO - nie wiacza funkcji
Ten parametr nie jest wyswietlany, kiedy wybor zdalnego SP jest okreslony przez wejscie cyfrowe.
Okresla typ sygnatu dla zdalnego SP.
0-20 — prad 0-20 mA
rsp 4-20 — prad 4-20 mA
Remote SP type 0-5 — napiecie 0-5V
0-10 — napigcie 0-10 V
Parametry wyswietlane, kiedy zdalne SP jest wlaczone.
rsll DOLNA GRANICA ZDALNEGO SP: stosowana w potaczeniu z rshL, skaluje wejscie zdalnego SP okre-
Remote SP $lajac warto$¢ poczatkowa w zakresie wskazania zdalnego SP.
Low Limit Parametr wyswietlany, kiedy zdalne SP jest wlaczone.
R rst‘lsp GORNA GRANICA ZDALNEGO SP: okresla petne wskazanie skali zdalnej nastawy.
Hi}’;loLei it Parametr wyswietlany, kiedy zdalne SP jest wiaczone.
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Soll Okresla nizszg granice SP:
Sofpoi PR - wejscia liniowe: ustawia nizszy zakres dla wskazania SP oraz PV
etpoint Low Limit ., . . L
- wejscia TC i1 Pt100: ustawia nizszy zakres tylko dla SP.
Okresla gorng granice dla regulacji SP:
Sphl jécia liniowe: ustawia gorny zakres dla wskazan SP i PV,
Setpoint Hioh Limic | = WeiScia liniowe: ustawia gorny zakres dla wskazan SP i PV.
P g sy e . . ,
- wejscia TC 1 Pt100: ustawia gorny zakres tylko dla SP
W powigzaniu z parametrem rthl, okresla skale retransmisji analogowej dla PV lub SP. Parametr rtll
rt_ll‘ przedstawia minimalng wartos¢ skali dla wyjscia analogowego.
Retransmission Low . swiet] ko iesli | L. b 105 .
Limit Ten parametr jest wy$wietlany tylko jesli analogowa retransmisja jest wybrana w parametrze (poziom
1/O).
rthl Okresla warto$¢ pelnej skali dla retransmisji analogowej PV lub SP.
Retransmission High | Ten parametr jest wySwietlany tylko kiedy retransmisja analogowa jest wybrana w parametrze 1/0O5 (po-
Limit ziom 1/O).
Procentowa warto$¢ wyjsciowa, ktora bedzie przestana do MV, kiedy funkcja wyj$cia SAFE jest wlaczo-
leou na. Jesli 1eou = 0, funkcja wyjscia SAFE jest wylaczona, a wyjscia sa wylaczone w przypadku wystapie-
nia awarii czujnika.
B::Z’l;gte Wybdr komunikacji cyfrowej Baud Rate w kbps: 1.2,2.4,4.8, 9.6, 19.2,38.4,57.61 115.2
Parzysto$¢ komunikacji szeregowej:
prty none — bez parzystosci
Parity Even — parzysto$¢
0dd — nieparzystos¢
Addr WYBOR ADRESU URZADZENIA PODLEGLEGO: Identyfikuje regulator w sieci. Mozliwe numery
Address adresu to 1 do 247.

CYKLE I/0 (WEJSC I WYJSC)

Io1l Funkcja kanatu I/O1: Wybdr funkcji stosowanych w kanale /01, wedtug Tabeli 2.

TIo2 Funkcja kanatu I/O2: Wybdr funkcji stosowanych w kanale /02, wedtug Tabeli 2.

Io3 Funkcja kanatu I/O3: Wybdr funkcji stosowanych w kanale 1/03, wedtug Tabeli 2.

To 4 Funkcja kanatu 1/04: Wybor funkcji stosowanych w kanale I/04, wedlug Tabeli 2.

IoS Funkcja kanatu I/O5: Wybdr funkcji stosowanych w kanale /05, wedtug Tabeli 2.
CYKL KALIBRACJI

Wszystkie typy wejs¢ i wyjsé sa skalibrowane fabrycznie. Jesli ponowna kalibracja jest wymagana,
powinna by¢ przeprowadzona przez wykwalifikowana osobe. Jesli przez przypadek Uzytkownik ma
dostep do tego cyklu, nalezy przejs¢ przez wszystkie parametry bez naciskania klawiszy ¥ 1ub [A] .

pass Wejscie z hastem dostepu. Ten parametr pojawia si¢ przed zabezpieczonymi poziomami. Patrz sekcja
Password ,,Ochrona konfiguracji”
inLC Patrz sekcja ,,OBSLUGA TECHNICZNA/ kalibracja wej$cia”
Input Low Calibration | Wejdz do warto$ci odnoszacej si¢ do sygnatu niskiej skali stosowanego do wejscia analogowego.
inHC Patrz sekcja ,,OBSLUGA TECHNICZNA/ kalibracja wejscia”
Input High Calibration | Wejdz do warto$ci odnoszacej si¢ do sygnatu petnej skali stosowanego do wejscia analogowego.
rsLC Patrz sekcja ,,OBSLUGA TECHNICZNA/ kalibracja wejscia”.
Remote SP Low ., L. . . . . . .
Calibration Wejdz do wartosci odpowiadajacej dolnej skali sygnatu stosowanego do wejscia zdalnego SP.
rsHC Patrz sekcja ,,OBSLUGA TECHNICZNA/ kalibracja wejécia”.

Remote SP High Cali-

bration Wejdz do wartosci odpowiadajacej peinej skali sygnalu stosowanego do wejscia zdalnego SP.

Oul.C Patrz sekcja ,,OBSLUGA TECHNICZNA/ kalibracja wyjs$cia analogowego”.
Output Low Calibration | Wejdz do wartosci analogowe;j jaka jest mierzona przy wyjsciu analogowym.
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Note: Opcje 6 i 7 nie sg stosowane.

O?“?HC_ " Patrz sekcja ,,OBSLUGA TECHNICZNA/ kalibracja wyjs$cia analogowego™.
CI;SZF an.fn Wejdz do wartos$ci analogowe;j jaka jest mierzona przy wyjsciu analogowym
Cj Reguluje warto$¢ temperatury spoiny odniesienia.
Parametr ten informuje regulator o zainstalowanych opcjach sprzgtowych. Uzytkownik nie powinien ich
zmienia¢, poza przypadkami kiedy wyposazenie dodatkowe jest wprowadzone lub usunig¢te.
0 — Podstawowy model. Bez elementéw opcjonalnych
1-485
Htyp 2-3R
Hardware Type 3 - 3R +485
4 -DIO
5-DIO + 485
8 - HBD
9 — HDB + 485

Pas.C Umozliwia okre$lenie nowego hasta dostgpu, zawsze inne niz zero.
Prot Ustawia Poziom ochrony. Patrz Tabela 6.
Freq Czestotliwos¢ sieciowa. Ten parametr jest istotny dla prawidtowego filtru zakiocen.
CYKL CYKL CYKL CYKL CYKL CYKL /O CYKL
DZIALANIA | REGULACJI | PROGRAMU | ALARMU KONFIGURACIJI KALIBRACJI
PV and SP atun PR.tb fual - fuad type iol pass
Ctrl pb prn blal - bla4 fitr i02 Inlc
PV and MV ir Ptol hyal - hya4 dppo i03 InhC
Epr dt psp0 — psp9 altl unit lo4 RsIC
p.seg Ct ptl —pt9 alt2 Root o5 RshC
t.seg Hyst pel — pe9 a2tl Offs - OulC
Run aCt Lp a2t2 e.rsp - OuhC
- Lbd.t - flsh Rsp - rstr
- bias - — Rsll - Cj
- oull - - Rshl - htyp
- ouhl - - Spll - Pas.C
- sfst - - Sphl - prot
- Spal - spa4 - - leou - freq.
- - - - Rtll - -
- - - - rthl - -
- - - - Baud - -
_ _ _ _ Prty _ _
- - - - addr - -

Tabela 6 — Wszystkie parametry regulatora
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CYKL EKSPRESOWY- SZYBKA KONFIGURACJA

Cykl ekspresowy zapewnia Operatorowi szybki i bezposredni dostep do gtownych parametrow regulatora,
umozliwiajgc wygodng konfiguracje poczatkowa urzadzenia. Po przejsciu przez tg sekwencje wybranych
parametréw, regulator bedzie gotowy do dziatania. Nalezy mie¢ na uwadze, ze ten parametr zapewnia prostg
konfiguracje, ale wystarczajaca dla uruchomienia systemu. Dalsza konfiguracja bedzie niezbedna dla dostg-
pu do wszystkich funkcji regulatora. Parametry w tym cyklu sg wskazane ponizej.

CYKL EKSPRESOWY
TypE
* depo
* Unit
* Spll
* Sphl
Atun

Act
fual
Sp.al
Fua2
Sp.a2

iol

i02
To5
* RSP
* Rsll
* Rshl
* RTII
* RThl
*Ct

* Niektore parametry wynikaja z kontekstu i moga nie by¢ prezentowane w zalezno$ci od konfiguracji
innych parametrow.

Aby uzyska¢ dostep do tego cyklu, naci$nij klawisze (4] @ réwnoczesnie.

OCHRONA KONFIGURACJI

Regulator zapewnia $rodki do zabezpieczenia parametrow kalibracji, nie zezwalajac na modyfikacje warto-
$ci parametrow, unikajac penetracji lub niewtasciwej manipulacji.

Parametr Ochrona (PROt) w poziomie Kalibracja ustala strategi¢ zabezpieczenia, ograniczajac dostep do
poszczegolnych poziomow, jak pokazano w tabeli ponizej

20



Limatherm Sensor Sp. z o0.0. tel. +48 18 337 99 00

ul. Tarnowska 1, 34-600 Limanowa fax. +48 18 337 99 10 \
www.limathermsensor.pl e-mail  akp@limathermsensor.pl W
SENSOR

Poziom ochrony | Chronione cykle

1 Tylko poziom Kalibracja jest zabezpieczony.

I/O oraz poziomy Kalibracji.

Regulacja, I/O oraz poziomy Kalibracji.

Alarm, Regulacja, I/0 oraz poziomy Kalibracji.

Programy, Alarm, Regulacja, I/O oraz poziomy Kalibracji.

Regulacja, Programy, Alarm, Wejscie, I/O oraz poziomy Kalibracji.

Dziatanie (z wyjatkiem SP), Regulacja, Programy, Alarm, Wejscie, I/O oraz poziomy Kalibracji.

RN N AW

Dzialanie, Regulacja, Programy, Alarm, Wejscie, 1/O oraz poziomy Kalibracji.

Haslo dostepu:

Uzyskanie dostepu do zabezpieczonych poziomow wymaga wprowadzenia przez Uzytkownika hasta dostg-
pu dla uzyskania pozwolenia na zmian¢ konfiguracji parametrow w tych cyklach.

Komunikat PASS poprzedza parametry na zabezpieczonych poziomach. Jesli hasto nie zostanie wprowadzo-
ne, parametry zabezpieczonych cyklow mogg by¢ jedynie widoczne.

Hasto dostepu jest okreslone przez Uzytkownika w parametrze ,,Zmiana hasta” (PAS.C), zaprezentowanym
w poziomie Kalibracja. Fabrycznie ustawione hasto dostepu to 1111.

Ochrona hasta dostepu:
System ochrony wbudowany w regulator blokuje na 10 minut dostep do zabezpieczonych parametréw po 5
kolejnych nieudanych probach wprowadzenia prawidlowego hasta.

Hasto glowne:

Hasto gtowne umozliwia Uzytkownikowi okreslenie nowego hasta w przypadku, gdy zostato ono zapo-
mniane. Hasto gtowne nie zapewnia dostgpu do wszystkich parametrow, tylko do parametru ,,zmiana hasta”
(PAS.C). Po okresleniu nowego hasta, istnieje mozliwo$¢ dostepu (i zmiany) zabezpieczonych parametry
przy uzyciu nowego hasta.

Haslo gléwne jest stworzone z trzech ostatnich cyfr numeru seryjnego regulatora dodanych do liczby 9000.
Np. dla urzadzenia o numerze seryjnym 07154321, hasto gtowne to 9321.

PROGRAMY RAMP (NARASTANIA) ORAZ SOAK (UTRZYMANIA)

Ta funkcja pozwala na stworzenie profilow (programow) nastawy ramp (narastania) i soak (utrzymania).
Mozna zaprogramowac do 20 roznych profili z 9 segmentami kazdy.
Dhuzsze profile do 180 segmentéw mozna stworzy¢ przez potaczenie 2 lub wigcej profili razem.
Rysunek ponizej pokazuje model profilu:

SETPOINT

.................................................. SEGMENT 8§

SEGMENT 1 """""" ' """""" 3 l

SP0

5P8

" spg

| |
et St et et ! et et et s T I
T T T3 T4 5 T6 7 T8 L&

Rysunek 8 — Przyktad narastania i utrzymania

Po okresleniu i wyborze profilu do wykonania (parametr EPr w poziomie dziatania), regulator zaczyna auto-
matycznie tworzy¢ profil SP w zwigzku z wykonywanym programem.

Do wykonania profil z mniejszg ilo$cig segmentéw wybierz program 0 (zero) dla przedzialow czasowych,
ktore nastgpuja po ostatnim wykonanym segmencie.
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Rysunek 9 — Przyktad programu z kilkoma segmentami

Tolerancja programu okresla maksymalne odchylenie miedzy PV a SP do wykonania profilu. Jesli to odchy-
lenie jest przekroczone, program bedzie wstrzymany, do moment az odchylenie z powrotem znajdzie si¢ w
zakresie tolerancji.

Programowanie 0 (zero) w parametrze “Ptol” wytacza tolerancj¢ programu, dzigki temu wykonanie profilu
bedzie kontynuowane bez wzgledu na warto$¢ PV (pierwszenstwo czasu jako przeciwstawne do pierwszen-
stwa SP).

Laczenie programow

Istnieje mozliwos¢ stworzenia bardziej ztozonego programu, do 180 segmentow, potaczenie 20 programow.
W ten sposob, na koncu wykonywania programu regulator niezwlocznie rozpocznie wykonywanie nastgpne-
go, jak wskazano w “LP".

Aby zleci¢ regulatorowi wykonanie konkretnego programu lub programow réwnoczesnie, nalezy polaczy¢
programy do siebie lub polaczy¢ ostatni z pierwszym programem.

Rysunek 10 — Przyktad wzajemnie potaczonych programow

ALARM ZDARZENIA\

Funkcja alarmu zdarzenia taczy alarmy z okre§lonymi segmentami programu. Informacja, ktory alarm
bedzie aktywowany, a ktory dezaktywowany jest podana w parametrach “PE1% do “ PE9“. Naciskaj

klawisze 1 az do momentu wyswietlenia pozadanych numeréw alarmu.
Alarm zdarzenia wymaga, zeby funkcja alarmu byla skonfigurowana jako ,,rS”.

Uwagi:

1. Jesli PtoL jest inne niz zero, regulator zaczeka, az PV osiagnie nastawe pierwszego programu SP0 Zeby
rozpocza¢ wykonywanie programu. W przeciwnym wypadku rozpocznie wykonywanie natychmiast.

2. Jesli dojdzie do awarii mocy, regulator odzyska wykonywanie programu na poczatku segmentu, ktory
zostat przerwany.
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OKRESLENIE PARAMETROW PID

Ustalenie (lub regulacja) parametru sterowania PID w regulatorze temperatury moze zosta¢ przeprowadzone
automatycznie i trybie auto-dopasowania (auto-adaptive mode). Regulacja automatyczna jest zawsze inicjo-
wana przez Operatora, podczas gdy regulacja auto-dopasowania jest inicjowana przez sam regulator, zawsze
kiedy jego jakos¢ dziatania staje si¢ niska.

Regulacja automatyczna (Automatic Tuning): Na poczatku regulacji automatycznej regulator dziata tak
samo jak w trybie ON/OFF, stosujagc minimum i maksimum wydajnosci do procesu. W trakcie procesu regu-
lacji wydajno$¢ regulatora jest dopracowywana az do momentu jego zakonczenia, juz pod zoptymalizowa-
nym sterowaniem PID. Proces ten rozpoczyna si¢ bezposrednio po wyborze opcji FAST, FULL, RSLF lub
TGHT, zdefiniowanych przez operatora w parametrze ATUN.

Regulacja auto-dopasowania (Auto-adaptive Tuning): Jest inicjowane przez regulator, zawsze gdy jakos¢
dziatania regulatora jest gorsza niz jakos$¢ uzyskana po poprzedniej regulacji. W celu aktywacji nadzoru wy-
dajnosci 1 regulacji auto-dopasowania, parametr ATUN musi by¢ dopasowany dla SELF, RSLF lub TGHT.
Zachowanie regulatora podczas regulacji auto-dopasowania bedzie zaleze¢ od pogorszenia si¢ obecnej wy-
dajnosci. Jesli zte ustawienie jest niewielkie, regulacja bedzie praktycznie niedostrzegalna dla Uzytkownika.
Jesli zte ustawienie jest duze, regulacja auto-dopasowania bedzie podobna do metody regulacji automatycz-
nej, stosujgcej minimum i maksimum wydajnosci do procesu w sterowaniu ON/OFF.

SR TPy S—
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State

Auto Tuning

|
| |
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| |
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Rysunek 11 — Przyktad regulacji automatyczne;j
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Rysunek 12 — Przyktad regulacji auto-dopasowania

23



Limatherm Sensor Sp. z o.0. tel. +48 18 337 99 00

ul. Tarnowska 1, 34-600 Limanowa fax. +48 18 337 99 10 ,
www.limathermsensor.pl e-mail  akp@limathermsensor.pl W
SENSOR

Operator moze wybra¢ za pomocg parametru ATUN pozadany typ regulacji sposrod nastepujacych opcji:

* OFF: Regulator nie zrealizuje regulacji automatycznej lub regulacji auto-dopasowania. Parametr PID nie
bedzie automatycznie ustawiony lub zoptymalizowany przez regulator.

* FAST: Regulator przeprowadzi regulacj¢ automatyczng jeden raz i powrdci do trybu OFF po zakonczeniu.
Regulacja w tym trybie jest zakonczona w krotszym czasie, ale nie jest tak doktadna jak w trybie FULL.

* FULL: Taki sam jak tryb FAST, ale regulacja jest bardziej doktadna i wolniejsza, czego wynikiem jest
lepsza wydajnos¢ PID.

* SELF: Wydajnos$¢ procesu jest monitorowana i1 regulacja auto-dopasowania jest automatycznie inicjowana
przez regulator, kiedy jako$¢ jego dziatania pogarsza si¢.

Po cyklu regulacji, regulator N1200 rozpoczyna zbieranie informacji z procesu dla okres§lenia wzorca wydaj-
nosci, ktéry umozliwi ocene potrzeb dla przysztych regulacji. Ta faza jest proporcjonalna do czasu odpowie-
dzi procesu 1 jest sygnalizowana przez zaswiecenie si¢ komunikatu TUNE na wys$wietlaczu. Zaleca si¢ nie
wytaczac regulatora oraz nie zmienia¢ wartosci SP podczas okresu zbierania informacji.

* rSLF: Konczy regulacj¢ automatyczng i powraca do trybu SELF. Standardowo uzywany do wymuszenia
natychmiastowej regulacji automatycznej regulatora, ktory dziatat w trybie SELF, powracajac do tego trybu
po zakonczeniu.

* TGHT: Podobny do trybu SELF, ale poza regulacja auto-dopasowania wykonuje rowniez regulacje auto-
matyczna, kiedy regulator jest ustawiony w RUN=YES lub gdy regulator jest wytaczony.

Zawsze gdy parametr ATUN jest zmieniony przez operatora w warto$¢ inng niz OFF, regulator natychmiast
rozpoczyna regulacje¢ automatyczng (jesli regulator nie jest w RUN=YES, regulacja rozpocznie si¢ po przej-
sciu do tego stanu). Zakonczenie regulacji automatycznej jest niezbedne dla prawidtowego dziatania regula-
cji auto-dopasowania.

Metody regulacji automatycznej oraz regulacji auto-dopasowania sg odpowiednie dla wigkszos$ci procesow
przemystowych. Jednak, moga wystgpic¢ procesy lub nawet konkretne sytuacje, kiedy te metody okazg si¢
niezdolne do wyznaczenia parametréw regulatora w satysfakcjonujacy sposob, czego wynikiem moze by¢
niepozadana oscylacja lub nawet wprowadzenie procesu w ekstremalne warunki. Oscylacje wymuszone
przez metody regulacji, same w sobie mogg by¢ nie do zaakceptowania dla niektorych procesow. Mozliwe
efekty niepozadane nalezy rozwazy¢ przed uzyciem regulatora, a Srodki zapobiegawcze muszg by¢ zastoso-
wane dla zapewnienia integralnos$ci procesu 1 Uzytkownika.

Przyrzad sygnalizacyjny “TUNE” bedzie wlaczony podczas procesu regulacji.
W przypadku PWM lub impulsu wyjsciowego, jakos¢ regulacji zaleze¢ bedzie rowniez od czasu trwania
cyklu przystosowanego wczesniej przez Uzytkownika.

Jesli wynik regulacji nie jest satystakcjonujacy nalezy si¢ odnies¢ do Tabeli 7 dla uzyskania wskazdéwek jak
poprawi¢ zachowanie procesu.

ZWERYFIKOWANY
PARAMETR PROBLEM ROZWIAZANIE
. o Powolna odpowiedz Zmniejszenie
Zakres proporcjonalnosci 5 5 - -
Duza oscylacja Zwigkszenie
o . Powolna odpowiedz Zwigkszenie
Wskaznik integracji : ; - .
Duza oscylacja Zmniejszenie
Powolna odpowiedz lub .. .
. o Zmniejszenie
Czas pochodny niestabilno$¢
Duza oscylacja Zwigkszenie

Tabela 9 — Wskazowki dla r¢cznego ustawienia parametrow PID.
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OBSLUGA TECHNICZNA

PROBLEMY Z REGULATOREM

Btad potaczenia oraz nicodpowiednie programowanie to najczestsze btedy pojawiajace si¢ w trakcie dziata-
nia regulatora. Ostateczna weryfikacja moze pomoc w unikni¢ciu straty czasu i uszkodzen.
Regulator wys$wietla niektore informacje, aby pomoc uzytkownikowi zidentyfikowac problem.

INFORMACJA OPIS PROBLEMU

Otwarte wejscie.
Brak czujnika lub sygnatu.

Errl

Err6 Blad potaczenia i/lub konfiguracji. Sprawdz

potaczenie i konfiguracje.

Inne informacj¢ o bledach moga wskazywac problemy sprzetu wymagajace obstugi serwisowej. Podczas

rozmowy z producentem nalezy poda¢ numer seryjny urzadzenia, uzyskany przez naciskanie klawisza @
przez dtuzej niz 3 sekundy.

KALIBRACJA WEJSCIA

Wszystkie wejscia sg fabrycznie skalibrowane 1 ponowna kalibracja powinna by¢ dokonana tylko przez wy-
kwalifikowang osobe. Jesli nie jeste$ zaznajomiony z procedurami kalibracji to nie prébuj jej dokonac.

Fazy kalibracji:

a) Skonfiguruj typ wejscia, ktore ma by¢ skalibrowane.

b) Skonfiguruj dolng i gorna granicg¢ wskazan dla maksymalnej rozpigtosci wybranego typu wejscia

¢) Przy wejsciu zaciski wysytaja sygnat odpowiadajacy znanej warto$ci wskazan trochg powyzej dolnej
wartos$ci granicznej wyswietlacza.

d) Wejdz do parametru “inLC”. Klawiszami [A] oraz [¥] dopasuj odczyt wyswietlacza tak zeby
odpowiadat stosowanemu sygnatowi. Nastepnie nacis$nij klawisz .

e) Wyslij sygnal, ktory odpowiada warto$ci trochg nizszej niz gorna granica wskazan.

f) Wejdz do parametru “inLC”. Klawiszami (A];[¥] dopasuj odczyt wyswietlacza, tak aby odpowiadat
stosowanemu sygnatowi. Nastepnie nacis$nij klawisz .

Uwaga: Podczas sprawdzania kalibracji regulatora ze stymulatorem Pt100, zwrd¢ uwage na wymagania
stymulatora dotyczace maksymalnego pradu wzbudzenia, ktére moga nie by¢ kompatybilne z pradem wzbu-
dzenia 0.170 mA dostarczanym przez regulator.

KALIBRACJA WYJSCIA ANALOGOWEGO

 Skonfiguruj 1/O5 do kalibracji wyj$cia pradowego, sterowania lub retransmisji

* W ekranie “Ctrl”, program trybu recznego (man).

* Polacz miernik pradowy do wyjscia analogowego.

» Wejdz do cyklu kalibracji wprowadzajac poprawne hasto.

* Wybierz ekran “ouLLC”. Naciskaj klawisze (=i ¥ , aby regulator rozpoznat proces kalibracji wyjscia
pradowego.
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* Odczytaj prad wskazany na mierniku pradowym i dopasuj parametr “oulLC”, aby wskazal warto$¢
biezaca. (uzyj klawiszy @ i@)

* Wybierz ekran “ouHC”. Naciskaj klawisze [4];[¥] , aby regulator rozpoznat proces kalibracji wyjscia
pradowego.

* Odczytaj prad wskazany na mierniku pradowym i dopasuje parametr “ouHC”, aby wskazal wartos¢
biezaca.

* Uzyj klawisza [P 1ub @ , aby wyj$¢ z ekranu i potwierdzi¢ kalibracje.

KOMUNIKACJA SZEREGOWA

Regulator moze by¢ wyposazony w asynchroniczny interfejs komunikacji cyfrowej RS-485 do komunikacji
nadrzednej-podleglej z komputerem gtéwnym (nadrzednym).

Regulator pracuje jako urzadzenie podlegle i wszystkie komendy sa wprowadzane z komputera, ktéry prze-
syta polecenie na adres podlegly. Zaadresowane urzadzenie odsyta zadana odpowiedz.

Komendy rozsiewcze (zaadresowane do wszystkich urzadzen wskazujacych w sieci wielopunktowej) sa
mozliwe, ale zadna odpowiedz nie jest w takim przypadku odsytana.

CHARAKTERYSTYKA

* Sygnaly kompatybilne ze standardem RS-485. Protok6t MODBUS (RTU). Dwu-przewodowe polaczenie
pomigdzy 1 nadrzednym urzadzeniem i do 31 urzadzen podleglych w topologii magistrali (mozliwo$¢
adresowania do 247). Sygnaty komunikacji sa elektrycznie izolowane od reszty urzadzenia.

» Maksymalny odlegto$¢ potaczenia: 1000 metrow.

* Czas roztaczenia dla regulatora: maksymalnie 2 ms po ostatnim bajcie.

» Wybieralna predkos¢; 8 bitow informacyjnych; 1 bit stopu; wybieralna parzysto$¢ (brak parzystosci,
parzysty lub nieparzysty)

* Czas na rozpoczgcie transmisji odpowiedzi: maksymalnie 100 ms po otrzymaniu polecenia.

Sygnaty RS-485:
D1 D D+ B Dwukierunkowa linia danych. Zacisk 16

DO D- A Dwukierunkowa odwro6cona linia danych. Zacisk 17
C Opcjonalne potaczenie, ktére polepszy jakos¢ komunikacji. Zacisk 18
GND

KONFIGURACJA PARAMETROW DLA KOMUNIKACJI SZEREGOWEJ
Dwa parametry musza by¢ skonfigurowane dla uzycia typu szeregowego:

baud: predkos¢ komunikacji

prty: parzysto$¢ komunikacji

addr: adres komunikacji dla regulatora

Ramki rejestrow szczegolnych
DLA KOMUNIKACJI SZEREGOWEJ

Protokol komunikacyjny

Podlegty MODBUS RTU jest wdrozony. Wszystkie konfigurowalne parametry moga by¢ dostepne do od-
czytu lub zapisania przez port komunikacyjny. Komendy rozsiewcze rowniez sg wspierane (adres 0).
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Dostepne polecenia Modbus:
03 — odczyt n rejestrow 06 - zapis 1 rejestru
05 - zapis 1 bitu 16 - zapis n rejestrow

Ramka rejestru do odczytu i zapisu

Sledzi opis zwyktych rejestrow komunikacji. Dla petnej dokumentacji pobierz ramki rejestrow dla komuni-
kacji szeregowej w zaktadce N1200 z naszej strony www.limathermsensor.pl. Wszystkie rejestry sg liczbami
16-bitowymi.

Adres Parametr Opis rejestru

Odczyt: Aktywne sterowanie SP (gtéwne SP, z ramp 1 soak lub od zdalnego
SP)

Zapis: do gtownego SP.

Zakres: od spll do sphl.

0000 Aktywne SP

Odczyt: Wartos$¢ biezaca (PV).

Zapis: Nie dopuszczalny.

Zakres: Warto$¢ minimalna jest skonfigurowana w spll, a warto$§¢ maksy-
0001 PV malna jest skonfigurowana w sphl. Potozenie punktu dziesietnego zalezy od
warto$ci dppo.

W przypadku odczytu temperatury, odczytana wartos¢ jest mnozona przez 10,
niezaleznie od wartosci dppo.

Odczyt: Moc wyjsciowa w trybie automatycznym lub recznym.
0002 MV Zapis: Nie dopuszczalny. Patrz adres 28.
Zakres: 0 do 1000 (0.0 do 100.0 %)).

Wymiary / waga

48 x 48 x 110 mm (1 / 16 DIN)

przyblizona waga: 150 g

Otwor w panelu

45.5 x 45.5 mm (+0.5 -0.0 mm)

Zasilanie

100 a 240 VAC/DC (£10 %), 50 / 60 Hz

opcjonalnie: 24 VAC/DC +10 %

maksymalne zuzycie: 9 VA

Warunki Srodowisk

Temperatura pracy: 5+50°C

Wilgotnos$¢ wzgledna: 80% max. 30 °C

Dla temperatury powyzej 30 °C, redukuje 3% dla kazdego °C
Uzytek wewnetrzny; Kategoria instalacji II, Stopien zanieczyszczenia 2;
wysokos$¢ n.p.m. <2000 m
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Wejscie

TC, Pt100, napiecie 1 prad (wedtug Tabeli 1)
Rozdzielczo$¢ wewnetrzna

32767 poziomoéw (15 bitéw)

Rozdzielczos$¢ wysSwietlacz

12000 poziomoéw (od- 1999 do 9999)
Wspolczynnik odczytu wejscia

do 55 na sekunde

Dokladnos¢

Termoelementy J, K, T, E: 0.25% rozpigtosci £1°C
Termoelementy N, R, S, B: 0.25% rozpigtosci £3°C
Pt100: 0.2% rozpietosci

4-20 mA, 0-50 mV, 0-5 Vdc: 0.2% rozpigtosci
Impedancja wejscia

0-50 mV, Pt100 oraz TC: >10 MQ

0-5V:>1 MQ

4-20 mA: 15 Q (+2 Vdc @ 20 mA)

Pomiar Pt100

: 3-przewodowy, (0=0.00385)
z kompensacjg dla dlugosci przewodoéw, prad wzbudzenia 0.170 mA.

Wszystkie typy wejscia 1 wyjscia sg fabrycznie skalibrowane. Termopary wedlug normy NBR 12771 / 99,
rezystory wedtug NBR 13773 / 97;

Wyjscie analogowe (I/05)

0-20 mA lub 4-20 mA, 550Q max. 31000 poziomdw, izolowane, dla ste-
rowania lub retransmisji PV i SP

Wyjscie sterujgce

2 przekazniki SPST-NA (I/O1 oraz 1/02): 1.5 A/ 240 VAC, zastosowanie
ogo6lne

1 przekaznik SPDT (I/03): 3 A/ 250 VAC, zastosowanie ogolne

impuls napigciowy dla SSR (I/0O5): 10 V max. / 20 mA

impuls napigciowy SSR (I/O3 oraz 1/04): 5 V max. / 20 mA

Wejscie zdalnego SP

Prad 4-20mA

Ta cecha wymaga zewnetrznego rezystora 100 R, potaczonego z zaciska-
mi 9 1 10 na tylnym panelu regulatora.

Kompatybilnis¢ elektromagnetyczna

EN 61326-1:1997 oraz EN 61326-1 / A1:1998
Bezpieczenstwo

EN61010-1:1993 1 EN61010-1 / A2:1995
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Specjalne polaczenia dla typu koncowek widetkowych
6,3 mm

Panel przedni

IP65, POLIWEGLAN - UL9%4 V-2

Obudowa

1P30, ABS+PC UL94 V-0

Programowalny cykl PWM

0.5,do 100 s

Rozpoczyna dzialanie

po 3 sekundach od podtaczenia do zasilania

IDENTYFIKACJA
N1200 - 3R - 485 - 24V
A B C D

A: Model regulatora: N1200;
B: Opcje w I/O: Brak wyswietlenia (podstawowa wersja, bez opcji wymienionych ponizej);
3R (wersja z przekaznikiem SPDT dostepna w 1/03);
DIO (wersja I/03 1 I/04 dostepna);
HBD (wersja z funkcja wykrywania awarii elementu grzewczego).
C: Komunikacja szeregowa: Brak wyswietlenia (podstawowa wersja, bez komunikacji szeregowe;j);
485 (wersja z szeregowym RS485, protokot Modbus)
D: Zasilanie: Brak wyswietlenia (wersja podstawowa, moc od 100 do240 VAC);
24V (wersja z mocg 24 VAC/DC);

GWARANCJA

Warunki gwarancji dostgpne na naszej stronie: www.limathermsensor.pl
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