LIMATHERM SENSOR Sp. z o.0. W

34-600 Limanowa, ul Tarnowska 1, tel. (18) 337 99 00 fax (18) 337 99 10
internet: www.limatherm.pl, e-mail: akp@limatherm.pl SENSOR

DTR.N1100.v1

Regulator typu
D TR LIM N1100

Wydanie 04.2008

LIMATHERM SENSOR Sp. zo0.0. www.limatherm.pl



DTR.N1100.01

PODSTAWOWE PARAMETRY | CECHY/WLASNOSCI

Uniwersalne wejscie, do ktdrego mozna podigczy¢ wiele czujnikdw bez koniecznosci zmiany ustawien sprzetowych
Zabezpieczenie przed awarig czujnika, dziatajagce w dowolnych warunkach

Wyjscia sterujgce: wyjscie impulsowe, przekaznikowe, liniowe

4-20mA, 0-20mA

Maksymalnie 4 alarmy, w tym 2 alarmy z przekaznikiem czasowym

Analogowa retransmisja 4-20mA lub 0-20mA zmiennych procesowych lub zaprogramowanych poziomoéw wartosci
‘setpoints’

Automatyczny lub recznie sterowany transfer z wyeliminowaniem zaktécen

Maksymalnie 3 wejscia cyfrowe z mozliwoscig zaprogramowania 5 funkcji

Wejscie 4-20mA z mozliwoscig zdalnego ustawienia (zaprogramowania) progowych wartosci ‘setpoints’
Inicjacja/wznowienie programowe, ktére mozna ustawi¢/zaprogramowac (0 do 9999 sekund)

Transfer cyfrowy poprzez interfejs/port RS-485; protokét transmisji RTU MODBUS

Mozna wyswietli¢ indywidualny, elektroniczny, osmiocyfrowy numer seryjny urzadzenia

W trakcie wtaczania sterownika do sieci zasilajgcej wyswietla sie wersja mikroprogramu
Zabezpieczenie klawiatury hastem przed nieautoryzowanym dostepem

DANE TECHNICZNE

Wymiary: 48 x 48 x 110 mm (1/16 DIN).

Orientacyjny ciezar sterownika: 150 g

Woyciecie na panel: 45,5 x 45,5 mm (+0.5 - 0.0 mm)

Podtaczenie terminala/koncéwek: 18 Srub, do ktérych mozna podtaczy¢ tapy/uchwyty z rozwidlonym

otworem/sworzniem, wielkosci 6.3 mm

Zasilanie: 85 do 250Vac/dc (prad staty), 50/60Hz; maksymalny pobdr mocy: 3VA
Srodowisko pracy: temperatura: 0 do 55°C, wilgotno$é: 20 do 95%

KOD ZAMOWIENIA

Lrzadzenis Faod Specyiikacja
TYF LiM M1100 T
7 asilanis 4 230w AC

5 24 AC/DC

1 Lniwerzalne
Wyjscie 1 1 PrzekaZnikows
Wyjscie 2 1 Przekaznikows
Wyjdcie 3 0 Brak (standard)

1

4

Wejscie

Przekaznikowe
wefawy cyfrowe

Kontrola przepalenia

=] grzatk

WWyjscie 4 0 welwy cyfrowe
0-20ma, 4-20ma,

S5R 14VR28mA,

Wyjscie & 3 cyfrowe, refransmisja
K.omunikacia 0 Brak (standard)
] R5-485
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WEJSCIE
Wybor typu wejscia z klawiatury (opis w Tab. 1)
Rozdzielczos¢ wewnetrzna: 19500 poziomdéw
Rozdzielczos¢ wyswietlania: 12000 poziomow (od -1999 do 9999)
Czestotliwos¢ probkowania: 5 na sekunde
Doktadnos¢: Termopary J, K oraz T: 0.25% rozpietosci £1°C,
Termopary N, R, S: 0.25% rozpietosci +3°C,
Rezystor Pt100: 0.2% rozpigtosci
4-20mA, 0-50mV, 0-5Vdc (prad staty):.
Impedancja wejscia: 0-50mV, rezystor Pt100 i termopary: >10MQ
0-5V: >1MQ
4-20mA: 100Q

Pomiary, zrealizowane za pomoca rezystora Pt100: wg normy DIN 43760 (a=0.00385). Prad wzbudzenia: 170pA. obwdd
trzyprzewodowy, kompensacja rezystancji kabla

Wyjscie analogowe: 0-20mA lub 4-20mA, 1500 poziomoéw, maksymalnie 550Q

Drugie wejscie analogowe: 4-20mA — zdalnie programowalna warto$¢ (standard). W tym przypadku konieczny jest
zewnetrzny opornik (rezystor) bocznikowy, ktéry znajduje sie w wyposazeniu tego urzadzenia; ten opornik nalezy
podtaczyé do koncowek 9i 10.

WYJSCIE STERUJACE Wersja standardowa (maksymalnie 3 wyjscia):
Dwa przekazniki 3A / 250Vac (3A / 30Vdc-prad zmienny);

Odizolowane wyjscie sterujace 0-20mA lub 4-20mA lub retransmisja PV lub SP, 1500-poziomowa rozdzielczos¢,
maksymalne obcigzenie 550Q

Impuls logiczny dla napedu SSR: 0 lub 20mA

Kazdy z powyzszych parametrow oraz opcje 1 i 2 mozna ustawi¢ jako gtdbwne wyjscie sterowania, a pozostate wyjscia
mozna zaprogramowac jako alarmy

Cykl PWM, ktéry mozna zaprogramowac w zakresie od 0.5 sekundy do 100 sekund
Rozpoczecie pracy maksymalnie do 3 sekund od momentu wigczenia zasilania;

Z nastepujacymi modutami do wyboru (maksymalnie 5 wyjs¢)
e Opcja 1: 3A/ 250Vac — prad zmienny (3A/ 30Vdc / prad staty) przekaznik SPDT (trzeci przekaznik)

«  Opcja 2: dwa cyfrowe wejscia/wyjscia (wejscie: czujniki z suchym kontaktem; wyjscie 5Vdc /prad staty, maksymalnie
10mA). Opcja 3: wykrywanie awarii grzejnika;

+  Opcja 4: RS-485, protokét MODBUS RTU, 1200 do 19200 bps;
ALARMY

Mozna zaprogramowac¢ maksymalnie 4 alarmy z mozliwoscig przypisania 9 réznych funkcji do jednego alarmu. Inne
mozliwe alarmy:

2 alarmy synchronizacji czasowej, ktére mozna zaprogramowa¢ w zakresie od 0 do 6500 sekund, posiadajace
zaawansowane funkcje i Swietnie nadajace sie do systemu pozycjonowania

Niezalezna blokada alarméw w momencie wigczenia zasilania kontrolera
Histereza, ktérg mozna zaprogramowac¢ dla 4 alarméw

OPIS DZIALANIA

Na Rys. 1 przedstawiono panel z przodu sterownika

Status Display
) Py
f fg 7 17 Parsmeser Disptay
Dessages I 1 LJ —_—r
[=al ] ."_,.-"
Newe 100 4

F

m RUH QUT A1 AF A

rEEE

&

Rys. 1 — Elementy panelu z przodu sterownika
Messages: wiadomosci; Keys: klawisze;
Status Display PV: wys$wietlony stan Zmiennej Procesu

Parametr Display SP: wyswietlony stan Zmiennej Ustalonej/Zaprogramowanej Wartosci ‘SET POINT’
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Wyswietlenie stanu PV: wyswietla wartos¢ PV (Zmiennej Procesu/Process Variable). Jezeli ustawiony jest tryb
programowania, wtedy wy$wietla sie nazwa parametru.

Wyswietlenie parametru /SV: wyswietla wartos¢ PZ/SV (zmiennej ustawionej/zaprogramowanej wartosci — Setpoint
Variable) oraz wartos¢ innych parametrow sterownika.

Wskaznik COM: miga, gry sterownik wysyta wiadomosci.

Wskaznik dostrojenia/TUNE: Swieci sie w trakcie realizacji automatycznego strojenia PID, tzw. ‘tuningu PID’.
Wskaznik ‘MAN’: Swieci sie, gdy sterownik jest w trybie recznym.

Wskaznik ‘RUN’: swieci sie, gdy sterownik jest aktywny, a wyjscia sterowania i alarméw sg witgczone.

Wskaznik ‘OUT’: dotyczy wyjscia przekaznikowego lub impulsowego i odzwierciedla biezacy stan wyjscia. Ten
wskaznik stale swieci sie (Swiatetko ciagte), jezeli zaprogramowano, ze wyjscie analogowe jest wyjsciem sterujgcym
Wskazniki: A1, A2, A3 oraz A4: pokazujg stany alarmoéw.

[P] - klawisz ‘PROG’: klawisz PROG: stosuje sie go do przejscia przez cykle menu

[« - Klawisz POWROT/'‘BACK’: pozwala na powrét do poprzednio wy$wietlanego parametru

[A] - klawisz zwiekszania (INCREASE) oraz [¥] - klawisz zmniejszania (DECREASE): stosowane do zmiany wartosci
parametrow

Po wigczeniu sterownika przez 3 sekundy bedzie wyswietla¢ sie wersja jego oprogramowania, a po trzech sekundach
sterownik zacznie swoje normalne funkcje. Wyswietlg sie wartosci ‘ZP/PV (Zmiennej Procesu) oraz ‘SV’' (Zmienna
Zaprogramowanej Wartosci — Setpoint Variable); wyjscia zostang uruchomione.

Przed zastosowaniem sterownika w danym procesie nalezy skonfigurowa¢ w nim kilka podstawowych parametrow,
takich jak:

Typ wejscia (TC, Pt100, 4-20mA, ...) w polu (prompt) “TYPE”, wg Tab. 1;

Typ wyjscia (przekaznik, 0-20mA, 4-20mA lub impuls) w polach “I/O 17, “l/O 27,... “IO 5” (wg Tab. 2);
Zaprogramowane wartosci zmiennych ‘SV’. Zaprogramowac/ustawi¢ pozostate parametry.
Parametry ‘PID’ (lub histereze dla sterowania Wtaczanie/Wytaczanie ‘ON/OFF’)

Inne funkcje, w tym alarmy, profilowanie ‘ramp and soak’ czyli zmiana warto$ci zadanej po prostej w okreslonym czasie,
regulator czasowy, wejscie cyfrowe, itp., moga by¢é pomocne w uzyskaniu lepszej pracy urzadzenia.

Parametry sg pogrupowane w 7 cyklach.

Cykl Dostep

1- Dziatanie Parametry swobodnego
dostepu*

2- Strojenie

3- Program R&S

4- Alarmy Parametry ograniczonego
dostepu **

5- Konfiguracja

wejscia

6- 1/0s

7- Kalibrowanie

* Jezeli cykl jest zabezpieczony/chroniony, wtedy te parametry mozna zobaczy¢, ale nie mozna ich zmieni¢
** Wymagana jest specjalna kombinacja, zeby uzyskac¢ dostep do cyklu.

Wecisna¢ klawisz [P], zeby przesunag sie do przodu w cyklu menu, albo klawisz [4l], zeby sie cofnaé w tym cyklu.
Weciskajac przez kilka sekund klawisze [P]lub [, uzyskuje sie szybsze przejscie do przodu lub do tyhu.
Wocisnag¢ rownoczesnie klawisz [«l] oraz [P, zeby przej$¢ z jednego cyklu do nastepnego.

Na koncu kazdego cyklu sterownik wraca do cyklu pracy.

ZABEZPIECZENIE PROGRAMU

Kazdy cykl z menu moze zosta¢ zamkniety (zabezpieczony) przez rownoczesne wciskanie przez 3 sekundy klawiszy [«
oraz [A] Takze réwnoczesne wciskanie tych klawiszy [« oraz [¥] przez 3 sekundy spowoduje likwidacje zamkniecia
(odbezpieczenie) cyklu.

Krociutkie migniecie wyswietlenia potwierdza zmiane: zamkniecie/likwidacja zamknigcia. W ten sposob (klawisze [&
oraz [¥]na przemian zamykaja i odmykajg cykl) wyeliminowane jest niebezpieczenstwo nieumiejetnego manipulowania.
Dalsze zabezpieczenie mozna uzyskaé, wytaczajgc operacje likwidacji zamkniecia cyklu z bloku klawiszy: nalezy zmienié
przetacznika (naktadki) wewnatrz sterownika:

Gdy PROT jest w pozycji wylaczonej OFF, wtedy uzytkownik moze zamyka¢ cykle i likwidowaé zamkniecie cykli
korzystajac z bloku klawiszy jak to opisano powyzej. Gdy PROT jest w pozycji wiaczonej ON, wtedy operacja
zamykania/likwidacji zamkniecia cykli jest wytaczona.
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KONFIGURACJA:

WYBOR TYPU WEJSCIA
Wybrac¢ typ wejscia (w “TYPE” ) z Tab. 1 ponizej.
Tab. 1 - Typy Wejsc¢

TYP KOD CHARAKTERYSTYKI
J 0 zakres: od -50 do 760 °C (-58 do 1400°F)
K 1 zakres: od -90 do 1370 °C (-130 do 2498°F)
T 2 zakres: od -100 do 400 °C (-148 do 752°F)
N 3 zakres: od -90 do 1300 °C (-130 do 2372°F)
R 4 zakres: od 0 do 1760 °C (32 do 3200°F)
S 5 zakres: od 0 do 1760 °C (32 do 3200°F)
Pt100 6 zakres: od -199.9 do 530.0 °C (-328.0 do 986.0°F)
Pt100 7 zakres: -200 do 530 °C (-328 do 986°F)
4-20 mA 8 Linearyzacja J. Programowalny zakres: od -110 do 760°C
4-20 mA 9 Linearyzacja K. Programowalny zakres: od -150 do 1370°C
4-20 mA 10 Linearyzacja T. Programowalny zakres: od -160 do 400°C
4-20 mA 1 Linearyzacja N. Programowalny zakres: od -90 do 1370°C
4-20 mA 12 Linearyzacja R. Programowalny zakres: od 0 do 1760°C
4-20 mA 13 Linearyzacja S . Programowalny zakres: 0 do 1760°C
4-20 mA 14 Linearyzacja Pt100 . Prog. zakres: od -200.0 do 530.0°C
4-20 mA 15 Linearyzacja Pt100 Prog. zakres: od -200 do 530°C
0do50mV| 16 Liniowy. Programowalne wskazanie: od -1999 do 9999
4-20 mA 17 Liniowy. Programowalne wskazanie: od -1999 do 9999
Odo5vdc | 18 Liniowy. Programowalne wskazanie: od -1999 do 9999
4do20mA| 19 Obliczenie pierwiastka kwadratowego

KONFIGUROWANIE WYJSC (OUTPUTS), ALARMOW | WEJSC (INPUTS) CYFROWYCH

Kanaty wejs¢ i wyjs¢ w tym sterowniku moga przyja¢ wiele funkcji, w zaleznosci od sposobu skonfigurowania: wyjscia
sterowania (control output), wyjscia alarmu (alarm output), wyjscia cyfrowego (digital output), wejscia cyfrowego (digital
input) oraz analogowej retransmisji zmiennej procesowej ZP/PV lub Zmiennej Wartosci Ustawionej ‘SV’. Te kanaty sg
oznaczone jako 1/01, 1/02, 1/03, 1/04 oraz 1/O 5.

Podstawowy model sterownika dostarczany jest z nastepujacymi ustawieniami:
I/01 — wyjscie przekaznika
1/02 - wyjscie przekaznika
I/0O5 — wyjscie analogowe (0-20 lub 4-20mA), impulsowe,
cyfrowe I/O

Dodatkowe wersje (do zamowienia) posiadaja:

I/0O3 — trzeci przekaznik (Opcja 1)

I/03 oraz 1/04 — 2 cyfrowe wejscia/wyjscia (Opcja 2)

Zabezpieczenie przed zepsuciem sie grzejnika (Opcja 3).
Mozna wybra¢ kod funkcji dla kazdego /O ws$réd mozliwosci, podanych w Tab. 2. Dla kazdego /O wyswietla sie
wylacznie wazne (obowigzujace) kody funkcji I/O (np.: I/01, czyli przekaznik, moze by¢ skonfigurowany z funkcjami tylko
od 0 do 5; z drugiej strony 1/05 moze wykonaé¢ wszystkie 16 funkcji).

LIMATHERM SENSOR Sp. z 0.0. www.limatherm.pl 5/17



DTR.N1100.01

Tab. 2 — Funkcje w kanale 1/0

KOD Typlio Funkcja w kanale I/0
0 Wyjscie cyfrowe Wyjscie cyfrowe ustawia sie (programuje) za pomoca transmisji szeregowej (serial
comm)
1 Wyjscie cyfrowe Wyjscie Alarmu 1
2 Wyjscie cyfrowe Wyjscie Alarmu 2
3 Wyjscie cyfrowe Wyjécie Alarmu 3
4 Wyjscie cyfrowe Wyjscie Alarmu 4
5 Wyjscie cyfrowe Wyjscie sterowania PWM
6 Wejscie cyfrowe Zmiana trybu pracy automatycznego/recznego
7 Wejscie cyfrowe Zmiana trybu ‘Pracuj'/Zatrzymaj sie ‘Run/Stop’
8 Wejscie cyfrowe Wybieranie Wej$cia zdalnego programowania poziomu warto$ci (Setpoint)
9 Wejscie cyfrowe Realizuje/utrzymuje wybrane profilowanie ‘ramp and soak’
10 Wejscie cyfrowe Wiacza/Wytacza wybor profilu 1 ‘R&S’
1 Wyjscie analogowe 0 - 20mA - analogowe wyjscie sterowania
12 Wyjscie analogowe 4 - 20mA - analogowe wyjscie sterowania
13 Wyjscie analogowe 0 - 20mA - retransmisja PV (zmiennej procesu)
14 Wyjscie analogowe 4 -20mA - retransmisja PV (zmiennej procesu)
15 Wyjscie analogowe 0 - 20mA - retransmisja SP (zmiennej ustawionego poziomu)
16 Wyjscie analogowe 4 - 20mA - retransmisja SP (zmiennej ustawionego poziomu)

Opisy dla tych funkcji sg nastepujace:

KOD 0 — brak jakiejkolwiek funkcji. Sterownik nie wykorzysta/uzyje kanatu I/O, zaprogramowanego za pomoca kodu 0.
Ten kod jest zaprojektowany do stosowania jako wyjscie cyfrowe w szeregowej transmis;ji.

KODY od 1 do 4 — Wyijscie alarmu — dostepne dla wszystkich kanatéw I/O. Wybrany kanat moze byé¢ stosowany jako
wyjscie dla alarméw od 1 do 4.

KOD 5 - wyjscie sterowania dla PWM (PULSE WIDTH MODULATION — modulacja szeroko$ci/czasu trwania impulsu) -
— dostepne dla wszystkich kanatéw 1/O.
KOD 6 — wejscie cyfrowe - Standardowe dla I/O5 i dodatkowe do wyboru dla I/O3 oraz I/04.
Zamkniete/zwarte: sterowanie reczne
Otwarte/niezwarte: sterowanie automatyczne
KOD 7 - wejscie cyfrowe - Standardowe dla I/O5 i dodatkowe do wyboru dla 1/03 oraz 1/04. Wejscie do
aktywacji/dezaktywacji wejscia ‘Start/Stop input’ (“rvn”: YTAK/YS /NIE/ no).
Zamknigete/zwarte: wyjscia aktywne
Otwarte/niezwarte: wyjscia nieaktywne
KOD 8 - wejscie cyfrowe - Standardowe dla 1/05 i dodatkowe do wyboru dla /03 oraz 1/04.
Zamkniete/zwarte: zdalne SP (4-20mA w zdalnym
wejsciu SP/Setpoint)
Otwarte/niezwarte: gtéwna warto$¢ ustawiona SP/Setpoint
(wewnetrzna, zaprogramowana SV/Zmienna Setpoint)

KOD 9 - wejscie cyfrowe - Standardowe dla 1/05 i dodatkowe do wyboru dla /03 oraz 1/04.
Otwarte/niezwarte: aktywuje/uruchamia program
profilowania R&S
Zamkniete/zwarte: podtrzymuje program profilowania R&S program (program ponownie uruchamia sie, gdy
styki zostang ponownie rozwarte (otwarte)

KOD 10 - wejscie cyfrowe - Standardowe dla 1/05 i dodatkowe do wyboru dla 1/03 oraz 1/04. Wybiera program 1
profilowania R&S. Stosowany do wymiany miedzy gtdwng wartoscig ustalong Setpoint i drugg wartoscig ustalong
Setpoint, zdefiniowang za pomoca programu 1 R&S.

Zamkniete/zwarte: wybiera program 1
Otwarte/niezwarte: uzywa gtéwng warto$¢ zaprogramowang
Setpoint

KOD 11 — analogowe wyjscie sterowania — tylko dla 1/05. Wyjscie sterowania: 0-20mA.
KOD 12 analogowe wyjscie sterowania — tylko dla 1/05. Wyjscie sterowania: 4-20mA.

KODY od 13 do 16 - analogowa retransmisja — tylko dla 1/05. Konfiguruje 1/05 do wyjscia sygnatu analogowego 0-20mA
lub 4-20mA proporcjonalnego do PV zmiennej procesu lub do ustawionej wartosci Setpoint.

KONFIGURACJA ALARMOW

Sterownik ma 4 alarmy. Tylko alarmy 1 i 2 majg lampki na przednim panelu, ktére sa do nich podtaczone.
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DTR.N1100.01
Alarmy mozna skonfigurowac tak, by byty aktywne w dowolnej z dziewieciu dostepnych funkcji, wymienionych w Tab. 3.

ALARMY Z FUNKCJAMI REGULATORA CZASOWEGO (TIMERA)

Alarmy 1 oraz 2 mozna zaprogramowac tak, by spetniaty funkcje regulatora czasowego (timera). Trzy (3) tryby pracy sa
nastepujace:

Alarm impulsowy
Alarm uruchamiany ze zwiokg czasowa (op6zniony)
Alarm oscylatorowy

Potrzebna funkcje uzyskuje sie programujac parametry “A1t1”, “A1t2”, “A2t1” oraz “A2t2” (opis podano w Tab. 4).

Diody LED sg podtagczone do alarméw i zaswieca sie, gdy rozpoznana zostanie sytuacja alarmowa, ale to nie jest
zgodne z faktycznym stanem wyjscia, kiére moze by¢ czasowo wylgczone, czyli w pozycji ‘OFF’, z powodu tego
czasowego wytaczenia.

Tab. 3 - Funkcje alarméw

TYP Informacja DZIALANIE/OPERACJA
Nieaktywny ofFF [Brak aktywnego alarmu. To wyjscie mozna zastosowac jako wyjscie cyfrowe,
ktore jest ustawiane/ programowane w komunikacji szere-gowe;.
wy-
laczony
Sensor Break!/ (input error) Alarm bedzie aktywny, czyli w pozycji ‘ON’, gdy czujnik zmiennej procesowej
) - i Ere | py zepsuje sie, a sygnat wejscia jest poza zakresem lub rezystor Pt100 jest
Awaria czujnika (btad wejscia) Zwart
y
Alarm zdarzenia rS  Mozna go aktywowac z specjalnym segmencie programu profilowania typu
(profilowanie wg ramp & Soak) ramp & soak
Wykrymg awarii grzejunlka FER L Wykrywa awarie grzejnika
Awaria rezystancii
Low Alarm /Alarm dolnego progu Le
I il
N
EFAn
High Alarm HI
Alarm gornego progu p'f
oA
LOW *
dFL N - ry
Differential pestie ZRdn ELE B
Alarm dolnego progu roznicy a ll_...r'
resgabies 70 L ¥ - SPAn
Differential = 3
pasbes SPEn & £ - 5Pin
Alarm gdrnego progu roznicy
T
negatise ZFin st sone ?‘i &
Differential / Al Ozni —*
Irerential arm roznicy d -FF . h 2 .
somifue SR8 a5 8 e SP
| ¥
R S
negafve SPEn oo % e

gdzie: SPANn oznacza rozpietosci “SPA1”, “SPA2”, “SPA2” oraz “SPA4’.
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Tab. 4 - Rozszerzony alarm z funkcja regulatora czasowego (Timer) (dla alarméw 1 lub 2):

Typ Alarmu T T2
Dziatanie/Operacja
Normal/ 0 0 Ham [
A
Normalny Al Evart
Delayed/ 0 g ;0%0 T
S
Opozniony /ze zwioka Al Evar
Pulse / 1s do 0 .
m [=m
Impulsowy 6500s Cupd !
&l Exveni
Oscillator/ 1s do 1s do am e
6500s | 65005 AT Evert
Oscylator-rowy

POCZATKOWE BLOKOWANIE ALARMU

Opcja blokowania poczatkowego uniemozliwia rozpoznanie alarmu w sytuacji, gdy pojawi sie mozliwos¢ wiaczenia sie
alarmu (warunek dla zaistnienia alarmu) podczas wiaczenia zasilania sterownika w celu jego uruchomiania. Alarm
uaktywni sie dopiero po tym, gdy a) nie pojawi sie zadne zdarzenie/warunek dla wigczenia sie alarmu, a zaraz potem b)
pojawi sie nowe alarmowe zdarzenie (wymagany warunek dla wtgczenia sie alarmu).

Poczatkowe blokowanie jest nieaktywne w przypadku funkcji alarmowej ,awaria czujnika”.

ZDALNA WARTOSC USTAWIANA/PROGRAMOWANA (REMOTE SETPOINT)

Te zdalng warto$¢ ustawiang/programowang (SP) aktywuje zewnetrzny sygnat cyfrowy w kanale /03, 1/04 lub w I/O5,
jezeli taki kanat zostat zaprogramowany kodem 8 (Wybierz wejscie zdalnej wartosci ustawianej/programowanej SP).

Konieczne jest zainstalowanie zewnetrznego opornika bocznikowego rzedu 100Q pomiedzy zaciskami 9 oraz 10, jak to
widac na Rys. 6.

ANALOGOWA RETRANSMISJA PV (ZMIENNEJ PROCESOWEJ) ORAZ USTALONEJ

WARTOSCI ‘SETPOINT’ SP

Jezeli wyjscie analogowe nie jest uzytkowane przez funkcje sterowania, to mozna je wykorzysta¢ do retransmisji
wartosci SV oraz SP w 0-20 lub w 4-20mA. To analogowe wyjscie jest elektrycznie odizolowane od pozostatych wejs¢ i
wyjsé.

Analogowy sygnat wyjscia mozna wyskalowa¢ w zakresie tego wyjscia, a ten zakres jest zdeterminowany przez
zaprogramowane wartosci w parametrach “SPLL” oraz “SPKL”.

W celu uzyskania wyjscia napieciowego nalezy podtgczyé opornik bocznikowy do zaciskéw wyjscia pradowego
(koncowki/zaciski 7 oraz 8).

WZNOWIENIE PROGRAMOWEI/INICJACJA PROGRAMOWA (tzw. SOFT START)

Ta funkcja definiuje przerwe czasowg dla danego wyjscia, potrzebng dla uzyskania 100% wartosci w tym wyjsciu
(maksimum). Ta warto§¢ wznowienia programowego (soft start) jest zaprogramowana w parametrze “SfSt”. Nalezy tez
przeczyta¢ opis, dotyczacy parametréow “ovLL” oraz “ovkL”.

OBLICZENIE PIERWIASTKA KWADRATOWEGO

Ta funkcja jest dostepna tylko wtedy, gdy wybrano wejscie typu 19. Na ekranie wskaznika pojawi sie pierwiastek
kwadratowy wejscia sygnatu pradowego, podany do koncowek/zaciskéw 10 oraz 11.

MONTAZ

Umiesci¢ sterownik w otworze w panelu i wsung¢ zacisk montazowy od tytu tak, by mocno uchwycic panel.

LIMATHERM SENSOR Sp. z 0.0. www.limatherm.pl 8/17
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MONTAZ PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH

ﬁ RELAY OR /0 DIGITAL (OPTIONAL)

POWER E..E "0 . 0-20mAOR4-20mA OUTPUT
PULSE OUTPUT
e N
- 2253 El<—REMOTESETPOINTINPUT

SENSOR INPUT
TIC,
4-20mA, 0-50mV, 0-5V

vy Gl

+ mA —
obmrs g
oy \—E] i |y
D1 DO C
1— SERIAL COMMUNICATION (OPTIONAL)

Rys. 2 — Zaciski na tylnym panelu
Relay or I/0 Digital (optional): Przekaznik lub cyfrowe I/O (Wejscia/Wyjscie) [opcja dodatkowa]
Pulse Output — wyjécie impulsu
Remote Setpoint Input — Wejécie zdalnej warto$ci ustawianej Setpoint
Relay Outputs — wyjscia przekaznikow

Serial Communication (optional) — komunikacja szeregowa [opcja dodatkowal]

UWAGAI!!! W PRZYPADKU POSIADANIA CZUJNIKA PT100 W WERSJI
2 PRZEWODOWEJ NALEZY ZROBIC ZWORKE POMIEDZY ZACISKAMI
11i12 (DOTYCZY TYLKO CZUJNIKOW OPROROWYCH/ PT100).

Wejscia termopary i napiecia (Volty oraz mV) nalezy potaczyc¢ tak, jak to pokazano na Rys. 3.

DD- DD

DD@ i, 050m, 8¢ DD@E:IPMD

Rys. 3 — Instalacja Rys. 4 — Instalacja elektryczna
elektryczna dla termopary i dla wejscia RTD
napigcia

RTD (Pt100)

Na Rys. 4 pokazano instalacje elektryczng dla Pt100, dla trzech przewodow elektrycznych. Zaciski 10, 11 oraz 12
muszg mie¢ identyczng rezystancje przewodow elektrycznych w celu prawidtowej kompensacji dtugosci kabla. Dla
dwuprzewodowego rezystora Pt100 nalezy zewrze¢ zaciski 11 oraz 12.

4-20mA

W tym przypadku nalezy wykona¢ montaz instalacji elektrycznej tak, jak to pokazano na Rys. 5. (Sterownik tworzy
wewnetrzny elektroniczny bocznik dla pradu wejscia. Nie ma potrzeby wprowadzania jakichkolwiek zmian w
obwodzie elektrycznym).

DD DEI-

5] jlzl
__

DD%‘*—CQ%M DD@

'U"'

Rys. 5 — Prgdowa instalacja Rys. 6 — Wejscie zdalnej
elektryczna wartosci
ustawianej/programowane;j
SETPOINT SP

Zdalna wartos$¢ ustawiana/programowana SETPOINT ‘SP’

Wejscie jest dostepne poprzez zaciski 9 oraz 10. Uzytkownik musi podtgczy¢ bocznik rezystorowy rzedu 100Q tak,
jak to pokazano na Rys. 6.

Wejscie cyfrowe

Na Rys. 8 pokazano jak wykorzysta¢ kanaty 1/03, 1/04 lub 1/0O5 do stworzenia wejs¢ cefryowych. Nalezy tez
przeczyta¢ wyjasnienia w rozdziale 5.2

LIMATHERM SENSOR Sp. z 0.0. www.limatherm.pl 9/17



Tu rozpoczynamy
{po podigczeniu regulatora)

—
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Wejscie do menu poziome:
Réwnoczeanie weinij dwa
Klawisze: P i strzatha w lewo”

Menu

Przeglad MENU LIM N1100

DTR.N1100.01

] :>

=) [ = [V e [V

PV,5V

> [ VI

ATUN TBAS FUA1 TYPE

AUTO

101

INLC

PB PRN FUAZ DPPO

PV,MV

102

INHC

HYST PTOL FUA3 UNIT

PRHN

103

QOULL

IR PSPO FUA4 OFFS

RUN

Zmiana parametrow.
Fwichszenie: strzatka w gore
Zmniejszenie: strzatka w dot

Zatwierdzenie parametru:
Frzez wcisnigcie klawisza P
Zatwierdzenis paramstru:

104

OUHC

DT

BLA1 SPLL

105

CJL

CT PSPT7 BLAZ SPHL

ACT PT1 BLA3 RSLL

B1AS

BLA4 RSHL

OULL PTY HYA1 BAUD

QUHL PE1 HYAZ ADDR

SFST PET HYA3

SPA1 LP HYA4

SPAZ AT

SPA3 AlT2

SPA4 AZTH

A2T2

Wejscie do menu pionowe:
W przod: naciskaj P
W tyl - naciska] klawisz - strzalka w lewo

PARAMETRY KONFIGURACJI

CYKL PRACY

PV Indication
(czerwony)

SV Indication
(zielony)

WSKAZANIE PV & SV:  Wyswietla sie biezaca
wartos¢ PV’ (Zmiennej Procesowej). Wyswietlony
parametr pokazuje warto$¢ ‘SV’ (Ustawiona Zmienna
‘Set Variable’).

Wyswietla sie “ - - -“ wtedy, gdy warto$¢ PV jest
wieksza niz maksymalny zakres lub gdy nie ma
sygnatu na wejsciu. Jezeli jest jaki$ btad sprzetowy,
wtedy wySwietli sie komunikat Erm, gdzie ‘n’
oznacza kod btedu.

Auto

TRYB STEROWANIA: TAK/YES oznacza tryb
automatycznego  sterowania  (zamknigta petla,
PID/proporcjonalno-catkowo-roézniczkowe lub
ON/OFF). NIE/NO wskazuje tryb sterowania recznego
(otwarta petla). Dostepny jest bezproblemowy
transfer w obie strony trybdw: tryb auto o« tryb
reczny. Jezeli sg waftpliwosci, ktory tryb wybrac,
najlepiej wprowadzi¢ TAK/YES.

PV Indication
(czerwony)
MV Indication
(zielony)

WARTOSC ~ ZMIENNEJ  CZYNNOSCIOWEJ/
USTAWIANEJ (MANIPULATED VARIABLE (‘MV'):
Na gorze ekranu wySwietla si¢ wartos¢ PV, a na dole
ekranu: procent tej wartosci MV, zastosowanej do
wyjscia sterowania. W trybie recznym mozna zmienic¢
wartos¢ MV. Natomiast w trybie automatycznym
mozna jedynie zobaczy¢ te warto$¢ MV.

W celu umoZliwienia odréznienia wySwietlonej
warto$¢ MV od wartosci SV, MV ustawiono na
ekranie tak, ze jej wartos¢ miga/blyska w sposéb
przerywany.

Pr n

WYBRANIE PROGRAMU PROFILOWANIA TYPU
‘RAMP & SOAK': wybiera program profilowania typu
R&S w celu jego realizacji (mozna zrealizowa¢ 7
programéw). W rozdziale 7 opisano profilowanie.

~ur

UAKTYWNIENIE STEROWANIA: TAK/IYES oznacza,
ze aktywne sa: wyjScie sterowania i alarmy,
natomiast NIE/NO oznacza, ze sg one nieaktywne.

HTYP
RSLC
RSHC

LIMATHERM SENSOR Sp. z o.0.
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CYKL AUTOMATYCZNEGO STROJENIA

HEwn

AUTOMATYCZNE  STROJENIE  (AUTO-TUNE):
TAKIYES aktywuje automatyczne  strojenie
parametréw PID , a NIE/NO wytacza te funkcje.

b

PASMO PROPORCJONALNE (PROPORTIONAL
BAND): Procent maksymalnego zakresu wejscia.
Wybrac zero dla sterowania
wigczeniem/wytaczeniem ON/OFF.

HY5E

HISTEREZA STEROWANIA  (w jednostkach
technicznych  angielskich): Ten parametr jest
wySwietlony wytacznie dla sterowania
wigczaniem/wytaczeniem ON/OFF (Pb=0).

ir

SZYBKOSC CALKOWA/INTEGRAL RATE: stala
catkowa czasu wyrazona w powtdrzeniach na 1
minute (Resetowanie).

dkE

CZAS ROZNICZKOWY (DERIVATIVE TIME): stata
rézniczkowa czasu, wyrazona w sekundach.

CZAS CYKLU (CYCLE TIME): Okres PWM wyrazony
w sekundach. Ten parametr mozna zobaczy¢ tylko
wtedy, gdy pasmo proporcjonalne jest rézne od zera.

Ack

DZIALANIE STERUJACE (CONTROL ACTION): Ten
cykl jest dostepny tylko w trybie automatycznym

« Dziatanie odwrotne (Reverse Action) rE jest
stosowane zazwyczaj do procesu grzania.

« Dziatanie bezposrednie (Direct Action) dir jest
stosowane zazwyczaj do procesu chtodzenia.

b IS

Przesuniecie  ‘Offsef dla MV  (resetowanie
reczne/manual reset). Zakres: od -100% do +100%.
Warto$¢ domysina: 0.

oul L

DOLNY PROG WYJSCIA (OUTPUT LOW LIMIT):
minimalna warto$¢ procentowa dla wartosci MV
Zmiennej Czynno$ciowej/ustawianej (Manipulated
Variable), jezeli wiaczony jest tryb automatycznego
sterowania oraz PID. Warto$¢ domysina: 0.0%

ouHL

GORNY PROG WYJSCIA (OUTPUT HIGH LIMIT):
Maksymalna warto$¢ procentowa dla wartosci MV
Zmiennej Czynno$ciowej/ustawianej (Manipulated
Variable), jezeli wigczony jest tryb automatycznego
sterowania oraz PID. Warto$¢ domysina Warto$¢
domysina: 100.0%

oF ok

5PR 1

WZNOWIENIE PROGRAMOWE (SOFT START):
Czas, wyrazony w sekundach, potrzebny, by
sterownik uzyskat wartosci progéw dla wartosci MW
w sposéb progresywny od 0 do 100%. Ten cykl
uaktywnia sie w momencie wigczenia zasilania lub
gdy uruchomione zostaje wyjécie sterowania. W
przypadku watpliwosci, co ustawi¢, zaleca sie
ustawienie zera.

WSTEPNE USTAWIENIE ALARMU 1 (ALARM 1
PRESET): Punkt wyzwolenia/wiaczenia si¢ alarmu
1.

SPAC

WSTEPNE USTAWIENIE ALARMU 2 (ALARM 2
PRESET): Punkt wyzwolenia/wiaczenia si¢ alarmu
2.

SPA3

WSTEPNE USTAWIENIE ALARMU 3 (ALARM 3
PRESET): Punkt wyzwolenia/wiaczenia sig alarmu
3.

SPA4

WSTEPNE USTAWIENIE ALARMU 4 (ALARM 4
PRESET): Punkt wyzwolenia/wiaczenia si¢ alarmu
4.

DTR.N1100.01
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CYKL PROFILOWANIA W PROGRAMIE ‘RAMP & SOAK’

EbAS

Jednostka bazowa
0 - sekundy

1 - minuty

Pr n

OBEJRZENIE PROGRAMU:  Wybiera  opcje
obejrzenialedycji programu R&S do profilowania w
nastepujacych komunikatach cyklu (dostepnych jest
7 programéw).

PEol

| PSP
PSeT

TOLERANCJA PROFILOWANIA R&S (RAMP AND
SOAK  TOLERANCE): maksymalna odchytka
pomiedzy warto$ciami PV oraz SV. W momencie
przekroczenia tej odchyiki licznik czasu zostaje
zatrzymany na okres, potrzebny do tego, by odchytka
zmniejszyta sie i weszta w zakres tolerancji. Te
funkcje wytacza sie ustawiajac ‘zero’.

WARTOSCI USTAWIANE DLA PROFILOWANIA R*S
(RAMP AND SOAK SET POINTS) (od 0 do 7):
ustawia 8 wartosci SV, ktére definiujg segmenty
profilowania R&S. Vide objasnienia w pozycjach
ponizej od PT1 do 7 oraz od PE1 do 7.

CZAS SEGMENTOW R&S (RAMP AND SOAK
SEGMENTS TIME) (od 1 do 7): ustawia 7 przerw
czasowych w minutach (maksymalnie 9999 minut)
dla 7 segmentow programu R&S.

ZDARZENIE R&S (RAMP AND SOAK EVENT) (od 1
do 7): ustawia 7 warto$ci okreslajacych, ktore alarmy
muszg byC aktywne w trakcie danego segmentu
programu R&S.

Funkcja alarmu zalezy od ustawienia “rS” (Tab. 3).

POLACZ Z PROGRAMEM (LINK TO PROGRAM):
Numer nastepnego programu profilowania, z ktérym
nalezy sie potaczy¢, by maéc $ledzi¢ biezacy profil.
Profile mozna potaczy¢ ze soba, by powigkszyé
program R&S do 49 segmentow.

CYKL Z ALARMAMI

Fuf |

FUNKCJA ALARMU 1: wybra¢ opcje z Tab. 3.

Fufc

FUNKCJA ALARMU 2: wybra¢ opcje z Tab. 3.

Fufd

Fuf

FUNKCJAALARMU 3: wybra¢ opcje z Tab. 3.

FUNKCJA ALARMU 4: wybra¢ opcje z Tab. 3.

bLA |
bLAC
bL A3
bLAY

BLOKADA ALARMU OD 1 DO 4 (ALARM BLOCK 1
DO 4): Ta funkcja blokuje alarm w momencie
wigczenia zasilania, gdy do urzadzenie doptynie
prad.

TAKIYES uruchamia, a NIE/NO zatrzymuje te funkcje
blokowania. Jezeli funkcja jest uruchomiona, to alarm
nie bedzie aktywny w momencie wigczenia zasilania i
bedzie czekat na to, az wartos¢ PV (Zmienna
Procesowa/Process  Variable) uzyska wartosc,
sklasyfikowang jako sytuacja niealarmowa. Od tej
chwili alarm bedzie dostepny i bedzie go mozna
uruchomi¢ w sytuacji, gdy pojawi sie nowa sytuacja
alarmowa.

DTR.N1100.01
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HYA |

HISTEREZA ALARMU 1: definiuje zakres réznicowy
(réznicg) miedzy wartoscig PV, przy ktorej wigcza sig
alarm, oraz wartoscig PV, przy ktorej alarm wytacza
sie (w jednostkach technicznych).

HYAZ

HISTEREZA ALARMU 2: tak jak powyze;j.

H4A3

HISTEREZAALARMU 3: tak jak powyzej.

HYAY

HISTEREZA ALARMU 4: tak jak powyze;.

Ak

ALARM 1 CZAS 1 (ALARM 1 TIME 1): definiuje
okres czasu (maksymalnie 6500 sekund), w ktérym
wyjscie alarmu 1 bedzie wiaczone — pozycja ‘ON'-
gdy alarm 1 jest aktywny. Zaprogramowaé zero w
celu wytaczenia tego cyklu.

Alked

ALARM 1 CZAS 2 (ALARM 1 TIME 2): definiuje stan
wylaczenia ‘OFF’ dla wyjcia alarmu 1, po okresie
pozostawania w stanie wigczenia ‘ON’ w trakcie
okresu czasu, wybranego dla cyklu ALARM 1
CZASITIME 1. Zaprogramowa¢ zero w celu
wytaczenia tego cyklu.

Ack |

ALARM 2 CZAS 1 (ALARM 2 TIME 1): definiuje
okres czasu (maksymalnie 6500 sekund) w ktorym
wyjscie alarmu 1 bedzie wiaczone — pozycja ‘ON'-
gdy alarm 1 jest aktywny. Zaprogramowac zero w
celu wytaczenia tego cyklu.

Ackd

ALARM 2 CZAS 2 (ALARM 2 TIME 2): definiuje
okres czasu, kiedy wyjscie alarmu 2 bedzie - po
przebywaniu w stanie wigczenia ‘ON’ przez okres
czasu, wybrany dla ALARMU 2 CZASU/TIME 1.
Zaprogramowac zero w celu wytgczenia tego cyklu.
W Tab. 4 opisano te zaawansowane cechy, ktére
mozna uzyska¢ za pomocg przedstawionych funkcji
czasu.

CYKL KONFIGUROWANIA

EYPE

TYP WEJSCIA (INPUT TYPE): wybiera typ sygnatu,
ktory ma byé przytaczony do wejScia zmiennej
procesu. Opis podano w Tab. 1.

To jest PIERWSZY parametr, ktory nalezy
ustawic.

POZYCJA MIEJSCA DZIESIETNEGO (DECIMAL
POINT POSITION): tylko dla typow wejsé 16, 17, 18
lub 19. W ten sposob wybiera sie pozycje miejsca
dziesietnego dla wyswietlenia wartosci PV oraz SV.

wn Ik

WSKAZANIE TEMPERATURY w °C lub w °F:
wybiera wy$wietlenie temperatury albo w °C albo w
°F. Niedostepny dla wejs¢ 16, 17, 18 ani dla 19.

OFFSET CZUJNIKA: Warto$¢ przesuniecia ‘offset’,
ktora nalezy doda¢ do wartosci PV w celu
skompensowania btedu czujnika. Warto§¢ domysina:
zero.

DOLNA GRANICA USTAWIONEJ WARTOSCI (SET
POINT LOW LIMIT):

- Wejécia liniowe: ustawia dolng granice dla wskazan
SV oraz PV

- wejscia T/C oraz Pt100: ustawia dolng, granice dla
)Y
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aFHL

GORNA GRANICA USTAWIONEJ WARTOSCI (SET
POINT HIGH LIMIT):

- Wejscia liniowe: ustawia gérng granice dla wskazan
SV oraz PV

- wejscia T/C oraz Pt100: ustawia gorng granice dla
sv

rall

DOLNA GRANICA ZDALNEGO USTAWIANIA
WARTOSCI (REMOTE SET POINT LOW LIMIT):
wybiera dolng granice dla wskazania zdalnie
ustawianej wartosci Setpoint.

rSHL

GORNA GRANICA ZDALNEGO USTAWIANIA
WARTOSCI (REMOTE SET POINT HIGH LIMIT):
wybiera gérng granice dla wskazania zdalnie
ustawianej warto$ci Setpoint

bAud

WYBOR SZYBKOSCI PRZESYtU DANYCH
CYFROWYCH (BAUD RATE SELECTION):

0: 1200bps; 1: 2400bps; 2: 4800bps; 3: 9600bps; 4:
19200bps

Addr

WYBOR ADRESU POMOCNICZEGO (SLAVE
ADDRESS SELECTION): identyfikuje podlegte
(podrzedne) urzadzenie w sieci. Numery takich
ewentualnych adresow sg w zakresie od 1 do 247.

CYKL 1/0 (WEJSCIA | WYJSCIA)

o |

FUNKCJA 1/0 1: wybiera funkcje I/O do stosowania
w I/O 1 (przekaznik 1). Dla tego wyjscia mozliwe sqg
opcje od 0 do 5. Zazwyczaj to wyjscie jest stosowane
jako opcja 5, wyjcie gtownego sterowania PWM. Te
funkcje podano w Tab. 2.

iy

o

fo 3

FUNKCJA I/0 2: wybiera funkcje I/0O do stosowania
w /O 2 (przekaznik 2). Dla tego wyjscia mozliwe sg
opcje od 0 do 5. To wyjScie jest zazwyczaj stosowane
jako wyjscia dla alarmu. Te funkcje podano w Tab. 2.

FUNKCJA I/0 3: wybiera funkcje I/0O do stosowania
w /0 3 (opcja 1). /O 3 moze by¢ wyjsciem
przekaznikowym lub cyfrowym wej$ciem/wyjsciem.
Dostepne sg funkcje od 0 do 10. Te funkcje podano
w Tab. 2. Sterownik wykrywa obecno$¢ tej opciji /0,
w momencie wykrycia wySwietli si¢ komunikat menu,
o ile dostepne jest rozszerzenie dla tej opcj.

fao H

FUNKCJA I/O 4: wybiera funkcje I/0 do stosowania
w /0 3 (opcja 2). /IO 3 moze by¢ cyfrowym
wejsciem/wyjsciem. Dostepne sg funkcje od 0 do 10.
Te funkcje podano w Tab. 2. Wyswietli sie komunikat
menu, o ile dostepne jest rozszerzenie dla tej opcji.

o 5

FUNKCJA I/0 5: wybiera funkcje I/0 do stosowania
w 1/0 5 (wyjscie analogowe). Dostepne sg funkcje od
0 do 10 (opis w Tab. 2). Ta opcja jest zazwyczaj
stosowana dla wyjscia gtéwnego sterowania lub dla
retransmisji analogowej wartosci PV.
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CYKL KALIBRACJI

Wszystkie typy wejs¢ i wyjs¢ sa kalibrowane fabrycznie. Wytacznie doswiadczony, profesjonalny personel moze
pracowaé¢ w tym cyklu. W razie watpliwosci PAMIETAC O TYM, ZE NA PEWNO NIE WOLNO wciska¢ ani klawisz
ani klawisza w tym cyklu.

KALIBRACJA DOLNEGO WEJSCIA (INPUT LOW
ImL L | CALIBRATION): ustawia dolng kalibracje (offset)
zmiennej procesowej PV. Moze okaza¢ sie, Ze
potrzeba kilka razy wcisng¢ klawisze Ilub w celu
zwiekszenia jednej cyfry.

- KALIBRACJA GORNEGO WEJSCIA (INPUT HIGH
inHL CALIBRATION): ustawia gérng kalibracje zakresu
zmiennej procesowej PV (wzmocnienie).

+ + | KALIBRACJA DOLNEGO WYJSCIA (OUTPUT LOW
Oulb |CALIBRATION): ustawia dolng Kalibracje (offset)
analogowego biezacego wyjscia

ouHL | KALIBRACJA GORNEGO WYJSCIA (OUTPUT HIGH
CALIBRATION): ustawia gérng kalibracje zakresu
biezacego wyjscia analogowego (wzmocnienie).

KALIBRACJA OFFSETU ZIMNEGO KONCA (COLD
JUNCTION OFFSET CALIBRATION):  ustawia
kalibracje offsetu zimnego korica termoelementu.

TYP SPRZETU: konfiguruje sterownik w celu
HEYP | rozpoznania rzeczywiscie zainstalowanych urzadzen
dodatkowych  (akcesoria). Menu  parametréw
wyswietli parametry dotyczace dodatkowego sprzetu:

0 — brak dodatkowego sprzetu lub tylko ¢/ RS485

1 - przekaznik 3 (1/0 3)

2 - cyfrowe 1/0 (2 wejscia/wyjscia: /03 oraz
1/04)

3 — ochrona przed awarig ogrzewania (opcja).

DOLNA KALIBRACJA ZDALNEJ USTAWIONEJ
WARTOSCI (REMOTE SET  POINT LOW
CALIBRATION): ustawia dolng kalibracje (offset) dla
zdalnej, ustawianej wartosci. Moze si¢ okaza¢, ze
trzeba kilka razy wcisng¢ klawisze lub , Zeby
uzyskac potrzebne zwigkszenie jednej cyfry.

_ ~ | GORNA KALIBRACJA ZDALNEJ USTAWIONEJ
i SHL WARTOSCI REMOTE SET POINT  HIGH
CALIBRATION: ustawia kalibracje zakresu zdalnej,
ustawianej warto$ci (wzmocnienie).
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PROFILOWANIE W PROGRAMIE ,,RAMP AND SOAK?”

Mozna zaprogramowac¢ siedem profili typu ,ramp and soak” (R&S), a kazdy profil moze mie¢ do 7 segmentéw. Mozna
tez stworzy¢ diuzsze profile z maksymalnie 49 segmentami, w tym celu nalezy potaczy¢ 2 profile lub kilka profili.

SP

SP7
T 5| T6 |17]

»time czas
Rys. 1 — Przyktad skonczonego, petnego profilu typu ,ramp and soak”

W celu wykonania profilu o mniejszej ilosci segmentéw nalezy po prostu zaprogramowac¢ 0 (zero) dla przerw czasowych,
ktére maja nastgpi¢ po ostatnim segmencie, ktéry zostanie wykonany.

S P2

v SP1, S
SP3
SPO J} z—L
ﬁmm ,
p-time 735

Rys. 2 — Przykfad profilu z mniejszg iloscig segmentéw. (T4 jest ustawione na 0)

Program posiada komende zakresu tolerancji “Ptol”, ta komenda definiuje maksymalng odchytke miedzy wartosciami
PV oraz SV dla celu zrealizowania profilu. W przypadku przekroczenia tej odchytki program zostanie przerwany na taki
okres czasu, az wielko$¢ odchytki znowu znajdzie sie w ustalonym zakresie toleranc;ji.
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Programujac 0 (zero) w tym polu (w tej komendzie) uzyskuje sie dezaktywacje tolerancji, a realizacja profilowania nie
zostanie zatrzymana nawet jezeli po SV nie pojawi sie PV (priorytetowo$¢ czasu odwrotnie do priorytetowosci SV).

sV Program 1 Program 2

time
» Czas

Rys. 3 — Przyktad dwéch potgczonych programoéw

Funkcja zdarzenia ,ramp i soak” wykorzystana jest do aktywacji alarméw w dowolnym segmencie programu 1, ale
dotyczy to wytgcznie programu 1.

W celu aktywowania tej funkcji zdarzenia nalezy wybra¢ dla funkcji rS alarmy, ktére majg by¢é aktywowane i
zaprogramowac je w komendach PE 0 do PE 5 . Cyfra, ktérg nalezy zaprogramowa¢ w komendzie, definiuje ilos¢
alarmow, ktére majg by¢ aktywowane (Tab. 5).

Tab. 5 — Kody zdarzen dla ,ramp i soak”

Kod | Alarm1 | Alarm 2 | Alarm 3 |Alarm 4
0

1 X

2 X

3 X X

4 X

5 X X

6 X X

7 X X X

8 X
9 X X
10 X X
11 X X X
12 X X
13 X X X
14 X X X
15 X X X X

W celu skonfigurowania i wykonania programu ,ramp i soak” nalezy:

. zaprogramowac warto$¢ zakresu tolerancji, SV, czas i zdarzenie.

. W przypadku, gdy wymagany jest alarm, nalezy zaprogramowac funkcje zdarzenia ,ramp i soak”.

. Ustawi¢ tryb sterowania na automatyczny.

. Wybra¢ program ,ramp i soak”, ktéry ma by¢ wykonany w komendzie Prn (0 do 4)

- Uruchomic¢ sterowanie w komendzie ‘pracuj’ (run promet) rvn wybierajac TAK/YES.

Przed rozpoczeciem wykonania programu sterownik czeka, by wartos¢ PV osiggneta pierwszg ustawiong warto$é
~Setpoint” SP0 wtedy, gdy PtoL jest rozny od zera.

Jezeli pojawi sie awaria zasilania, to po jej usunieciu sterownik zacznie ponownie prace na poczatku tego segmentu, w
ktéorym znajdowat sie w momencie wystapienia awarii.

W trakcie strojenia automatycznego proces jest sterowany w trybie ON/OFF przy zaprogramowanej (ustawionej)
wartosci Setpoint (SV). W zaleznosci od charakterystyk procesowych moga wystapi¢ duze wahania (oscylacje) powyzej i
ponizej wartosci SV, dlatego wykonanie i zakonczenie automatycznego strojenia moze zajg¢ troche czasu (kilka minut).

Zalecana procedura wyglada nastepujaco:

. dezaktywowaé wyjscie sterowania w komendzie rvn wybierajac NIE/NO.

. Wybrac tryb automatyczny pracy w komendzie Avto wybierajac TAK/YES.

. Dezaktywowac funkcje ,ramp i soak” (wybra¢ NIE/NO) i zaprogramowac¢ nowg wartos¢ SV, ktora rézni sie od obecnej
wartosci PV (zblizona do pozadanej ustalonej wartosci Setpoint).

. Aktywowaé automatyczne strojenie w komendzie Atvn wybierajac TAK/YES.

. Aktywowac wyjscie sterowania w komendzie rvn wybierajac TAK/YES.

W trakcie realizacji procedury automatycznego strojenia funkcja inicjalizacji typu ‘soft-start’ nie bedzie dziata¢, a wokot
ustawionej wartosci Setpoint wystapig duze oscylacje (wahania). Nalezy upewni¢ sie, ze proces jest w stanie przyjac te
oscylacje (wahania) i szybkie zmiany wyjscia sterownia.

Jezeli wyniki automatycznego strojenia sg niezadowalajgce, wtedy nalezy sprawdzi¢ w Tab. 6, co nalezy wykona¢, by
recznie przeprowadzi¢ doktadne strojenie.
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Tab. 6 — Sugestie odnosnie recznego strojenia parametréw PID

PARAMETR ODPOWIEDZ ROZWIAZANIE
Pasmo Powolna odpowiedz Zmniejszy¢
proporcjonaine Duze oscylacje/wahania Zwiekszy¢
Szybko$é Powolna odpowiedz Zwiekszy¢
catkowania Duze oscylacje/wahania Zmniejszy¢
Czas Powolna odpowiedz lub Zmniejszy¢

rézniczkowy niestabilno$¢

Duze oscylacje/wahania Zwigkszy¢

KOMUNIKACJA SZEREGOWA Z UZYCIEM INTERFEJSU

Producent zapewnia dodatkowy interfejs typu RS485 do komunikacji szeregowej, ktdry umozliwia komunikacje pomiedzy|

247 sterownikow (maksymalnie) z jednym gtéwnym urzadzeniem w jednej sieci.

Interfejs typu RS485
Sygnat jest kompatybilny ze standardowym interfejsem RS485;

Potaczenie miedzy sterownikiem gtdwnym i pomocniczymi (podrzednymi) za pomoca kabla dwuprzewodowego;
mozliwo$c¢ podtgczenia az do 247 sterownikdw pomocniczych w szynie wielopunktowej;

Maksymalna odlegtos¢ przesytu (komunikacji): 1000 m;
Dane ogdlne
Interfejs szeregowy z izolacjg wg wyboru

Programowalna predkos$¢ transmisji danych cyfrowych (Baud rate): 1200, 2400, 4800, 9600 Ilub 19200 bps
(bity/sekunde).

Bity danych: 8
Parzystosc¢: brak
Bity Stopu: 1
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