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DTR.N480D.01

INSTALACJA

Sterownik powinien by¢ zainstalowany w sposdb opisany w punkcie 2.1. Najpierw nalezy
zdjg¢ zacisk mocujacy i wtozy¢ sterownik w otwor panelu. Po ponownym umieszczeniu
panelu w otworze nalezy przesung¢ zacisk mocujacy z tytu tak, by uzyskac¢ pewne i mocne
zamocowanie w panelu.

Obwod wewnetrzny mozna wyjgé z obudowy bez koniecznosci roztgczania przewoddw.
Nalezy kciukiem wcisng¢ zatrzask, umieszczony w dolnej czesci panelu, i mocno
przytrzymac ten panel wyciggajac réwnoczesnie caty uktad obwoddw z obudowy.

POLACZENIA ELEKTRYCZNE
Na Rys. 1 pokazano zaciski sterownika.
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Rys. 1 - Potaczenia elektryczne
POWER - zasilanie; OUT — wyjscie; INPUT - wejscie

DANE TECHNICZNE

e Wymiary: 48x48x110mm (1/16 DIN). Otwér na panel: 45,5x45,5mm

e Masa/ciezar: 140 g (1 przekaznik), 160 g (3 przekazniki)

e Zasilanie: 85 do 250Vdc/Ac (prad staty/prad zmienny), 50/60Hz, 3VA max. Na zyczenie:
24Vdc/Ac (prad staty/prad zmienny)

e Parametry srodowiska pracy: od 0 do 55°C, wilgotnos¢ wzgledna od 20 do 85% bez
kondensacji

WEJSCIE CZUJNIKA TEMPERATURY

e Pt100: a= 385. potaczenie 3-przewodowe. Prad wzbudzenia: 170uA

e |Impedancja wejscia termopary: 10MQ

e Rozdzielczos¢ przetwornika A/D: 15000 krokéw

e (Czestotliwos¢ prébkowania: 10 pomiaréw na sekunde

e Automatyczne zerowanie oraz ustawianie zakresu

e Doktadnos$¢: 0.2% petnego zakresu Pt100 i 0.25% petnego zakresu +1°C dla termopary

Termopary podtacza sie do zaciskow 10 i 11 (przewdd dodatni do zacisku 11).

Czujniki Pt100 podtacza sie do zaciskow 10, 11 oraz 12, jak to pokazano na Rys. 1. By
uzyska¢ petng kompensacje rezystancji przewoddéw potgczeniowych nalezy stosowaé
wytgcznie przewody o jednakowej rezystanciji.
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Typy obstugiwanych czujnikbw wraz z odpowiadajacymi im kodami zamieszczono w Tab.
1.

TYP KOD ZAKRES

J 0 -50 do 760°C  (-58 do 1400°F)

K 1 -90 do 1370°C (-130 do 2498°F)

S 2 0do 1760°C (32 do 3200°F)
Pt100 (Rozdzielczos¢ 0,1°C) 3 -199.9 do 530.0°C (-199.9 do 986.0°F)
Pt100 ( Rozdzielczosé 1°C) 4 -200 do 530°C (-328 do 986°F)

T 5 -100 do 400 °C (-148 do 752°F)

E 6 -30 do 720°C (-22 do 1328°F)

N 7 -90 do 1300°C (-130 do 2372°F)

R 8 0do 1760°C (32 do 3200°F)

Tablica 1 — Typy czujnikéw, kody i zakresy pomiarowe
1. WYJSCIA ALARMOW | STERUJACE

Mozna skonfigurowaé maksymalnie cztery wyjscia. W celu sterowania lub przekazywania
alarmoéw. Dostepne wyjsécia zostaty opisane na tylnym panelu jako: WYJSCIE A / OUTA,
WYJSCIE B / OUTB, WYJSCIE C / OUTC oraz WYJSCIE D / OUTD. Wyjécia posiadajg
nastepujaca charakterystyke elekiryczna:

WYJSCIE A/ OUTA: Przekaznik SPST, 3A / 250Vac (3A / 30Vdc);
WYJSCIE B/ OUTB: Impuls napieciowy, 5Vdc/20mA;
WYJSCIE C/ OUTC: Przekaznik SPST, 3A / 250Vac (3A / 30Vdc);

WYJSCIE D/ OUTD: Przekaznik SPDT, 3A / 250Vac (3A / 30Vdc) lub wyjscie
pradowe 4-20mA. Dla rozdzielczosci zliczania 80, doktadnosé: 0,25mA, maksymalne
obciagzenie: 500 Ohm.

Funkcje poszczegdllnych wyjs¢ definiuje sie przy pomocy ustawien konfiguracyjnych
sterownika: 10 A, 10 B, 10 ( oraz 10 D).

Wyijscia sterowania stuzg do sterowania zmienng procesu, wykorzystujaca algorytm PID.
Do sterowania mozna wykorzystaé wiecej niz jedno wyjscie. Jesli WYJSCIE D / OUTD
zostanie skonfigurowane jako analogowe wyjscie sterujace (Analog Control Output),
wtedy pozostate wyjscia, skonfigurowane jako Wyjscia Sterujace, nie bedg dziataty.

W przypadku wykrycia btedy czujnika wyjscia sterujgce sgq wytaczane, a na wyswietlaczu
pojawia sie komunikat “Erra’.

Wyjscia alarméw sa wykorzystywane do sygnalizowania odbiegajacych od normy
wartosci PV, awarii czujnika lub konca programu. Funkcja alarmu musi by¢ przypisana
kazdemu wyjsciu alarmu. (opis w rozdziale 6).

ZASILANIE

Zasilanie podtacza sie do zaciskdéw 1 i 2. Na goérnej stronie obudowy umieszczono opis
poprawnego podtaczenia zasilania.

KONFIGURACJA | EKSPLOATACJA
Przed pierwszym uruchomieniem sterownik powinien zosta¢ w petni skonfigurowany.
Uzytkownik musi ustawi¢ podstawowe parametry, takie jak: typ temperatury (‘EYPE"),
wymagana warto$é progu regulacji temperatury (setpoint) (“ 5P %), progi zadziatania
alarméw (f“EFH 'oraz “9PRC” ), itp.
OPIS PARAMETROW
Ustawienia konfiguracyjne zostaty podzielone na 4 grupy lub poziomy:

e Poziom eksploataciji

e Poziom ustawiania alarmow i regulaciji
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e Poziom konfiguracji
e Poziom kalibracji

Po wigczeniu zasilania sterownik wyswietla komunikat o pracy na Poziomie Eksploataciji
(Operation Level) i pozostaje na tym poziomie podczas normalnej pracy.

Pozostate poziomy powinny by¢ wykorzystywane jedynie wtedy, gdy zachodzi
koniecznos$¢ zmiany parametrow (z wyjatkiem zmiany wartosci ustawionej (Setpoint)). Aby
uzyskac¢ dostep d%ch ustawien nalezy przez ok. 3 sekundy przytrzymacé wcisniety

klawisz PROG ( ). Po uptywie tego czasu sterownik wyswietli pierwszy parametr,
znajdujacy sie na liscie nastepnego poziomu. Przytrzymujac przez kolejne 3 sekundy

P

wcisniety klawisz mozna uzyskac dostep do kolejnego poziomu.

Po osiagnieciu zgdanego poziomu nalezy zwolni¢ klawisz E Ab% ?rzejéé do nastepnej

pozycji na liscie danego poziomu nalezy wcisng¢ i zwolni¢ klawisz . Na wyswietlaczu
bedzie wyswietla¢ sie na zmiane warto$¢ parametru i jego nazwa. Wartos¢ parametru
mozna zmieniaé wciskajac klawisze E [ @ .
Po dojsciu do ostatniego parametru na lisScie danego poziomu sterownik powrdci do
poziomu eksploatacji, a wyswietlacz bedzie pokazywat aktualnie zmierzong temperature.
Wyswietlacz powréci do wyswietlania zmierzonej temperatury po kazdych 20 sekundach
bezczynnosci. Jesli wartos¢ parametru zostanie zmieniona p%omocy klawiatury,
sterownik zaakceptuje nowg warto$¢ po wecisnieciu klawisza , (a to spowoduje
jednoczesnie przejscie do kolejnej pozycji na liscie danego poziomu) lub po trwajacym 20
sekund okresie braku aktywnosci temperatury.
BEZPIECZENSTWO PROGRAMU
Aby zapobiec ingerencji w ustawienia parametrow mozna wytaczy¢ dostep do parametréw
programowalnych, odpowiednio ustawiajac parametr ‘Prek" oraz zworki.
Jesli zworka zostanie ustawiona w pozycji WYLACZONA/OFF, wtedy wszystkie poziomy
menu sg dostepne. Jedynie takie ustawienie zworki pozwala na zmiane parametru ‘Prok”.
Po usunieciu zworki lub ustawieniu jej w pozycji WELACZONA/ON poziom zabezpieczenia
okreslany jest przez aktualng wartosé parametru ‘Prok”;

0 Brak zabezpieczenia. Mozliwy jest dostep do wszystkich ustawien;

1Brak dostepu do Poziomu Kalibracji (calibration level);

2Brak dostepu do poziomow: Kalibracji (calibration) i konfiguracji (configuration);

3Brak dostepu do pozioméw: Kalibracji (calibration), Konfiguracji (configuration) oraz

Doktadnej Regulacji i ustawiania alarmoéw (tuning and alarms);

4Brak dostepu do pozioméw: Kalibracji (calibration), konfiguracji (configuration),

Doktadnej Regulacji iustawiania alarméw (tuning and alarms) oraz Eksploataciji

(Operation) (z wyjatkiem wartosci ustawionej ‘setpoint’ (SP));

5Catkowita blokada.

_ _
or¢ WYLACZON o WELACZONE

E
Rys.2 — Rys. 3 —
Zabezpieczenie Zabezpieczenie
wytaczone wiaczone
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POZIOM EKSPLOATACJI

TEMPERATURE TEMPERATURE / TEMPERATURA ZMIERZONA PRZEZ
INDICATION CZUJNIK.
/wskazanie temperatury  pg wigczeniu zasilania wyswietla sie na gérnym wyswietlaczu
END /i warto$¢ temperatury procesu. Na wyswietlaczu tym pojawiajq
SP sie réwniez komunikaty, opisane w rozdziale 5 niniejszej
5o instrukciji.

Na dolnym wyswietlaczu wys$wietla sie wartos¢ progowa
temperatury, wymagana dla tego procesu.

rBEE TEMPERATURE RATE OF RISE / PREDKOSC
PRZYROSTU TEMPERATURY: Uzytkownik moze okresli¢

rater/Zprr%dsligsc predkosc, z jakg temperatura bedzie wzrastata od wartosci
przy poczatkowej do wartosci ustawionej przy pomocy parametru ©
"GP
Predkos¢ jest okreslona w °C / minute.
c 57 TIME FOR SOAK / CZAS NA UTRZYMANIE: Wyrazony w
time for soak /czas na minutach czas, podczas ktorego temperatura bedzie
utrzymanie utrzymywana na poziomie ustawionym przez parametr “ SP “.
Dalsze informacje sa w paragrafie 4 niniejszej instrukcji.
un RUN / DZIALANIE: Zmiana tego ustawienia pozwala na
Run /dziatanie ustawienie wyj$¢ sterujacych i alarméw w stanie aktywnym

lub nieaktywnym.
0 — wyjscia nieaktywne (otwarte);
1 — wyjscia aktywne (zamknigte);

POZIOM USTAWIANIA ALARMOW | REGULACJI

Abun AUTO-TUNE / AUTOMATYCZNA DOKLADNA REGULACJA:
Auto tune Wiacza automatyczng regulacje parametrow PID.
/Automatyczna 0 — Automatyczna regulacja jest wytaczona; 1
doktadna regulacja  Automatyczna regulacja jest witaczona;
Fh PROPORTIONAL BAND / PASMO PROPORCJONALNE:

Proportional band/  procent maksymalnej rozpigtosci pomiarowej wejscia.

pasmo proporcjonalne Jesli wartosc jest ustawiona na zero (0), wtedy sterowanie jest
Wiaczone lub wytaczone ON/OFF.

i INTEGRAL RATE / wspotczynnik wzmocnhienia catkowego:
integral rate Stata czasu catkowania, wyrazona w liczbie powtorzen w ciggu
minuty (Reset). Stata ta nie jest uzywana, gdy sterownik

pracuje w trybie Wiaczony/Wytaczony ON/OFF (Pb=0).

ak DERIVATIVE TIME / CZAS POCHODNEJ: Stata czasu

derivative time /czas  Pochodnej wyrazona w sekundach. Stafa ta nie jest uzywana,

pochodne;j kiedy sterownik pracuje w trybie wtgczony/Wytgczony ON/OFF
(Pb=0).

LE CYCLE TIME / CZAS CYKLU: Okres czasu Modulacji

Cycle time Szerokosci Impulsu / Pulse Width Modulation (PWM) period,

wyrazony w sekundach. Stata ta nie jest uzywana, kiedy
sterownik pracuje w trybie Witaczony/Wytaczony ON/OFF
(Pb=0)

HY5E CONTROL HYSTERESIS / HISTEREZA STEROWANIA: jest
HYSteresis /Histereza histereza ~ sterowania Wigczaniem/Wytgczaniem ON/OFF
(wyrazong w jednostkach temperatury). Parametr ten jest
wykorzystywany jedynie wtedy, kiedy sterownik pracuje w trybie

Wiaczony/Wytaczony ON/OFF (Pb=0).
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SETPOINT / USTAWIONA WARTOSC dla Alarméw 1/2:
Punkt wigczenia sie alarmow 1/2.

POZIOM KONFIGURACJI

cS9FE

Typ
tYPE

um ik

Unit /jednostka

AL E
ACtion

o A
Out A

o b
OutB

o L

Out C

o o
Out D

aFLL
SP Low Limit

2P HL
SP High Limit

OFFS
OFF Set

INPUT TYPE / TYP WEJSCIA: Okredla
wejsciowego, podiaczonego do sterownika.
NALEZY ustawic¢ w pierwszej kolejnosci.

0 - Termopara typu J; 5 - Termopara typu T;

1- Termopara typu K; 6 - Termopara typu E;

2 —TermoparatypuS; 7 - Termopara typu N;

3 - Pt100 o rozdzielczosci 0,1° 8 - Termopara typu R;
4 - Pt100 o rozdzielczosci 1°;

TEMPERATURE UNIT / JEDNOSTKI TEMPERATURY: ustala
sie, czy temperatura bedzie wskazywana w stopniach Celsjusza,
czy Fahrenheita.

0 - stopnie Celsjusza ( °C); 1 - stopnie Fahrenheita ( °F );
CONTROL ACTION / RODZAJ STEROWANIA:

0 — sterowanie odwrdcone. Zazwyczaj wykorzystywane w
systemach grzania.

1 - sterowanie bezposrednie.
systemach chtodzenia.

FUNKCJA WYJSCIA A / OUTA:
0 — WYJSCIE A/ OUT jest wyjéciem sterujgcym.
1- WYJSCIE A/ OUTA jest wyjsciem Alarmu 1.
2 - WYJSCIE A/ OUTA jest wyjsciem Alarmu 2.

FUNKCJA WYJSCIA B / OUTB:
0 — WYJSCIE B/ OUTB jest wyjsciem sterujacym.
1- WYJSCIE B/ OUTB jest wyjsciem Alarmu 1.
2 - WYJSCIE B/ OUTB jest wyjsciem Alarmu 2.

FUNKCJA WYJSCIA C/ OUTC:
0 - WYJSCIE C/ OUTC jest wyjsciem sterujacym.
1- WYJSCIE C / OUTC jest wyjsciem Alarmu 1.
2 - WYJSCIE C/ OUTC jest wyjsciem Alarmu 2.
FUNKCJA WYJSCIA D / OUTD:
0 - WYJSCIE D / OUTD jest wyjsciem sterujacym.
1- WYJSCIE D/ OUTD jest wyjéciem Alarmu 1.
2 - WYJSCIE D/ OUTD jest wyj$ciem Alarmu 2.
3 - WYJSCIE D/ OUTD jest analogowym wyjsciem sterujacym
(4-20mA).
DOLNA GRANICA ZAKRESU: ustala dolng granice zakresu
ustawionej wartosci ‘setpoint’ zmiennej SV

GORNA GRANICA ZAKRESU:
warto$ci ‘setpoint’ zmiennej SV.

typ czujnika
Ten parametr

Zazwyczaj sterowane w

ustala gdérng granice zakresu ustawionej

OFFSET CZUJNIKA / SENSOR OFFSET: Warto$¢ przesuniecia (offset),
ktéra bedzie dodawana do zmiennej procesowej PV w celu skompensowania
btedu czujnika. Domysina warto$¢: zero.
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www.limatherm.pl 601/100]



DTR.N480D.01

AiFy FUNKCJA ALARMU 1/2: Opis funkcji i kodéw, ktére mogg by¢
[=}=i = przypisane temu parametrowi, zamieszczono w Tab. 2.
Alarm 1 Function
A IHY HISTEREZA ALARMU 1 i ALARMU 2: Okresla zakres r6znicy
AcHY pomiedzy wartoscig zmiennej procesowej PV, dla ktérej alarm
Alarm HYsteresis jest wigczany, i wartoscig, dla ktorej jest wytaczany (wyrazona
w jednostkach technicznych).
Frok OCHRONA USTAWIEN: Okre$la poziom zabezpieczenia
Protection ustawien przed ingerencjg. Opis podano w rozdziale 3.2.

POZIOM KALIBRACJI
Ponizsze parametry stuzg do kalibracji pomiaru temperatury i powinny by¢ ustawiane

wytacznie przez doswiadczonych i dysponujacych odpowiednim wyposazeniem
pracownikow.

inLL KALIBRACJA PRZESUNIECIA (OFFSET) CZUJNIKA.
Input Low Calibration Ustawia dolng kalibracje (przesuniecie) czujnika. Na

wyswietlaczu wyswietla sie jedynie skorygowana warto$¢
temperatury, bez dodanej warto$ci przesuniecia (offset).
Nalezy zastosowaé symulator sygnatu do podania sygnatu o
niskim poziomie w celu poprawnego ustawienia przesuniecia
(offset).

Telaill KALIBRACJA WYSOKIEGO POZIOMU WEJSCIA. Ustawia

Input High Calibration czutos¢ /przyrost/ obwodu wejsciowego czujnika lub gérny

prég kalibracji. Nalezy zastosowaé symulator sygnatu do

podania sygnatu o wysokim poziomie w celu poprawnego
ustawienia przesuniecia (offset).

r4Ji KALIBRACJA PRZESUNIECIA (OFFSET) ZIMNEGO
Cold Junction Low KQNCA: Ustawia kalibracje 'przeguniecia _(offset) zimnego
konca termopary. W celu wtasciwej regulacji tego parametru

Calibrati

aiibration nalezy wykorzysta¢ doktadny termometr lub symulator
temperatury.

aulC KALIBRACJA PRZESUNIECIA (OFFSET) WYJSCIA

output Low Calibraton =~ ANALOGOWEGO: Kalibracja przesuniecia (zera)
analogowego wyjscia sterujgcego (4-20mA).

ourL KALIBRACJA CZULOSCI WYJSCIA ANALOGOWEGO:
output High Calibration Kalibracja czutosci (rozpietosci) analogowego wyijscia
sterujgacego (4-20mA).

OPIS FUNKCJI PROFILOWANIA TYPU “RAMP TO SOAK” (ZWIEKSZENIE DO
POZIOMU UTRZYMANIA)
Ta funkcja pozwala na stopniowe zwiekszanie temperatury procesu od punktu

poczatkowego (PV) do wartosci przypisanej parametrowi “SP* (Ramp). Uzytkownik
okresla predkos¢ wzrostu temperatury, wyrazong w stopniach na minute,

ustawiajgc/zmieniajgc wielko$¢ parametru “rAEE" Kiedy temperatura osiggnie poziom
SP, wtedy ta wartos¢ jest utrzymywana przez okres czasu od 1 do 9999 minut. Czas ten

okresla parametr *E SP" . Przypisanie parametrowi ' “E 5" wartosci 0 (zero) spowoduie,
ze temperatura bedzie utrzymywana na zadanym poziomie bez wzgledu na uptyw czasu.

Aby wytaczy¢ te funkcje nalezy ustawi¢ wartos¢ parametru rﬂl: E" nao.0. Aby wytgczyc¢
funkcje ‘soak’/zatrzymania nalezy ustawi¢ warto$¢ parametru ' *E 5®" na 1 (spowoduje to

wykonanie utrzymania wartosci parametru na niezmienionym poziomie przez 1 minute), a
wyjscie sterujgce zostanie wytaczone po uptywie 1 minuty. Aby wykonac restart, nalezy

L o i .
ustawi¢ warto$¢ parametru  FW¥  ng 1.
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Jezeli wystgpi awaria zasilania, to sterownik powrdci do wykonywania funkcji “ramp to
soak” na poziomie odpowiadajgcym poprzedniemu poziomowi wzrostu. Jesli temperatura
procesu jest taka jak SP (nie byto spadku temperatury), to sterownik powtérzy caty
segment utrzymania na jednakowym poziomie po wzroscie.

Temperaturs
F 3

5P ° .

Ramp

Soak

e Time

Figurs 2 - Hamp to Sodak Function

Rys. 2 — Funkcja Profilowania typu ,Ramp to Soak”

Temperature — temperatura; Ramp: wzrost/przyrost; Soak - utrzymania; Time - czas

PROBLEMY PODCZAS EKSPLOATACJI KONTROLERA

Wiekszos¢ problemédw podczas eksploatacji sterownika jest spowodowana
nieprawidtowym podtgczeniem lub btedami konfiguracji. Doktadne sprawdzenie
ustawionych wartosci parametrow pozwoli zaoszczedzi¢ czas i zapobiec stratom.

Aby utatwic¢ uzytkownikowi rozpoznanie problemu sterownik wyswietla komunikaty btedow.

- __I: Temperatura procesu znajduje sie ponizej zakresu wybranego czujnika.

~~"7]: Temperatura procesu znajduje sie powyzej zakresu wybranego czujnika.

E-rol: Btad sterownika lub czujnika. Przyktad: Awaria/przerwa w termoparze lub btad w
podtaczeniu Pt100, btednie podtaczony Pt100, zwarcie lub zbyt duza rezystancja
przewodu potaczeniowego.

5.1 ODCZYT NUMERU SERII PRZYRZADU

Po wiaczeniu zasilania przyrzad przez 3 sekundy wys$wietla informacje o wers;ji
oprogramowania. Numer serii mozna odczytaé wiaczajac przyrzad z wcisnietym

A

klawiszem

FUNKCJE ALARMU

Alarmy Low (niska temperatura) i high (wysoka temperatura) stuzg do sygnalizowania
minimalnej i maksymalnej temperatury, ustawionej w parametrach “9PR " “SPAC".

Alarmy réznicowe stuzg do sygnalizowania odchylenia od zadanej wartosci temperatury
(SP). Warto$é odchylenia jest ustalana za pomoca parametréw “SPR " | “SPAE”. Alarm
btedu informuje o nieprawidtowym podtaczeniu lub uszkodzeniu czujnika. W Tabeli 2
opisano wszystkie funkcje alarméw wraz z odpowiadajagcymi im kodami. Jako przyktad
wykorzystano Alarm 1.
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RODZAJ

LOW/
NISKA

HIGH/
WYSOKA

LOW
differential /

NISKA
réznicowy

HIGH
differential /

WYSOKA
roznicowy

differential or
deviation /
roznicowy
lub
odchylenie

Btad czujnika
wejsciowego
lub przerwa
w obwodzie
grzejnika.

Koniec
programu

Alarm
Functions

With alarm
inhibition at
power-up
/ Funkcje
alarmu z
blokowaniem
alarmu
podczas
uruchamiania

KOD

0
i

DTR.N480D.01

DZIALANIE

Alarm OM P TEMPERATURE

A

SPA1

AlarmoN  ———W

A TEMPERATURE
SPAT
SPR ""g';‘ ——J» TEMFERATURE
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Alarm wigczy sie “ON, jesli:

e Temperatura jest mniejsza lub wieksza niz ustawiony zakres;

e Nastapita awaria/przerwa w termoparze lub Pt100;

e Pt100jest zwarty; Pt100 jest Zle podtaczony lub impedancja przewodu jest zbyt duza;
e Nastapita awaria/przerwa w obwodzie grzejnika.

Alarm jest wtaczany, je$li uptynat zaprogramowany czas utrzymania (‘soak’). Opis
podano w paragrafie 4 niniejszej instrukcji.

Alarm o dolnej granicy wytaczony podczas uruchamiania.
Alarm o gdrnej granicy wytaczony podczas uruchamiania.
Alarm réznicowy o dolnej granicy wytaczony podczas uruchamiania.
Alarm roznicowy o gornej granicy wytaczony podczas uruchamiania.

Alarm réznicowy wytaczony podczas uruchamiania

Tabela 2 — Funkcje alarmu | odpowiadajgce im kody
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POCZATKOWE BLOKOWANIE ALARMOW

Opcja poczatkowego blokowania alarmu zapobiega wigczeniu alarmu, jesli podczas
wigczania zasilania sterownika wystgpig warunki wyzwalajace dany alarm. Alarm zostanie
wigczony jedynie przy nastepujacej sekwencji zdarzeh: po wigczeniu sterownika
zarejestrowana zostanie sytuacja niealarmowa, a zaraz po niej wystgpi zdarzenie
alarmowe.

AUTOMATYCZNA, DOKLADNA REGULACJA PID

Podczas procedury automatycznej i doktadnej regulacji temperatura jest regulowana w
trybie ON/OFF (Wtaczony/wytaczony) dla zaprogramowanej warto$ci Setpoint zmiennej
(SV). W zaleznosci od charakterystyki procesu mogq pojawic sie duze oscylacje powyze; i
ponizej wartosci SV; sama procedura automatycznej i doktadnej regulacji moze potrwaé
kilka minut.

Zalecana jest nastepujacy tok postepowania:

- Nalezy zaprogramowac nowg wartos¢ ‘setpoint’ SP, bliskg wymaganej wartosci, ale inng
niz aktualnie zmierzona temperatura.

. Wtaczy¢ opcje automatycznej regulacji, nadajac parametrowi ‘Abun’ wartos¢ 1.
. Ustawié warto$¢ parametru " ruf na 1.

Podczas automatycznej | doktadnej regulacji wystapia duze oscylacje wartosci
temperatury wokoét ustawionej wartosci. Nalezy sie upewnié, ze sterowany proces moze je
zaakceptowaé. Jesli automatyczna, doktadna regulacja nie przyniesie zamierzonego
efektu, nalezy skorzystaé z procedury precyzyjnej, recznej regulacji, opisanej w Tab. 3.

PARAMETR ODPOWIEDZ ROZWIAZANIE
Proportional / Slow Response / Wolna odpowiedz Zmniejszenie
Proporcjonalny
Band / Zakres Large Oscillation / Duze oscylacje Zwiekszenie
Integral / Slow Response / Wolna odpowiedz Zwiekszenie
Rate / Predkos$c¢ Large Oscillation/ Duze oscylacje Zmniejszenie
Derivative Slow Response or Instability / Wolna Zmniejszenie

odpowiedz lub zachowanie niestabilne

Time / Czas Large Oscillation/ Duze oscylacje Zwiekszenie

Tabela 3 — Sugerowane ustawienia dla recznej regulacji PID
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